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BAB I

PENDAHULUAN

A. LATAR BELAKANG

Perkembangan teknologi otomotif di Indonesia saat ini semakin hari
mengalami kemajuan yang sangat pesat baik itu di bidang permobilan maupun
di bidang sepeda motor.Hal ini dapat dilihat dengan banyaknya merektipe,
dan jumlah kendaraan yang ada di Indonesia.Maka sudah sewajarnya
perkembangan otomotif tersebut perlu diikuti dengan sumberdaya manusia
yang memiliki keahlian di bidang nya.

Dalam rangka mengantisipasi hal tersebut, FT UNP sebagai salah satu
bagian dari lembaga pendidikan berupaya untuk menciptakan Sumber Daya
Manusia yang siap pakai.Disini mahasiswa dididik dan dilatih untuk dapat
menguasai teknologi otomotif yang terus berkembang.mahasiswa diberi
kesempatan untuk belajar,baik dalam lingkungan kampus maupun
industri,agar mahasiswa dapat menguasai perkembangan teknologi otomotif
yang terus berkembang dengan sebaik-baiknya.

Honda mempersembahkan kembali tekhnologi terbarunya. skutik
terbaru Honda, yaitu Comby brake sistem pengereman pada motor vario
techno mempunyai peranan sangat penting, untuk itu cara kerjanya harus
dengan kondisi yang baik.dengan cara kerja pengereman ganda ini sangat

mendukung untuk kenyamanan bagi pengendara.



Menyikapi hal tersebut, maka penulis beserta teman sejawat membuat
suatu alat peraga berupa simulator sistem pengereman ganda “Combined
Brake sistim (CBS)” yang meliputi sitem kemudi, dan sistem pengereman
ganda (CBS). Alat peraga ini diangkat langsung sebagai tugas akhir yang
diberi judul “PERAKITAN SIMULATOR SISTEM PENGEREMAN
GANDA”. Simulator ini diharapkan diharapkan dapat menunjang dan
membantu dalam kegiatan pratikum, sehingga mahasiswa dengan mudah
memahami dan menganalisi sistem pengereman ganda yang merupakan bekal

setelah berada di industri.

. IDENTIFIKASI MASALAH

Berdasarkan latar belakang yang telah penulis kemukakan diatas maka
identifikasi masalah dapat dikemukakan sebagai berikut :
1. Bagaimana cara perakitan simulator system pengereman ganda?
2. Bagaimana cara kerja simulator system pengereman ganda.?
3. Bagaimana cara pemeriksaan system pengereman ganda?
4. Bagaimana perawatan system pengereman ganda?

5. Apa saja kelebihan system pengereman ganda.?

. BATASAN MASALAH
Pada pengerjaan tugas ini penulis membatasi masalah pada perakitan

dan cara kerja sistem pengereman ganda.



D. PERUMUSAN MASALAH
Berdasarkan latar belakang, identipikasi masalah dan batasaan masalah
maka dirumuskan permasalahan sebagai berikut:
1. Bagaimana cara perakitan simulator sistem pengereman ganda?
a. Bagaimana perakitan dan pemasangan master silinder tipe rem ganda?
b. Bagaimana cara perakitan dan pemasangan break equalizer?
c. Bagaimana cara perakitan brake caliper?
2. Bagaimana cara kerja simulator sistem pengereman ganda?
a. Bagaimana cara kerja system rem depan saat pedal rem depan ditekan?
b. Bagaimana cara kerja system rem belakang saat pedal rem belakang
ditekan?
c. Bagaimana cara kerja brake lock lever?
3. Bagaimana cara pemeriksaan system rem ganda?

4. Bagaimana cara pengujian system pengereman ganda?

E. TUJUAN
Tujuan dari pembuatan alat ini adalah :
1. Untuk mendiskripsikan cara kerja sistem pengereman ganda
2. Memberikan pengetahuan tentang sistem pengereman ganda
3. Untuk mendiskripsikan cara mengidentifikasi kerusakan dan perbaikan

sistem pengereman ganda.



F. MANFAAT

Adapun manfaat yang diperoleh dari pembahasan sistem pengereman

ganda adalah:

1.

2.

Memahami dan mengerti sistem pengereman ganda.

Meningkatkan pemahaman dalam hal terjadinya identipikasi kerusakan
pada sistem pengereman ganda.

Dengan selesainya tugas akhir (TA) ini penulis dapat memperoleh
pengalaman dalam perakitan simulator system pengereman ganda.

Bisa memperbaiki apabila terjadi kerusakan pada sistem pengereman
ganda

Sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan program studi D3 (D I1I)

jurusan teknik otomotif, Universitas Negeri Padang.



