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ABSTRAK 

INDRA MUNAS : Rancangan dan Pembuatan Sistem Ayunan Bayi Otomatis  

                                 Berbasis Mikrokontroler Atmega8535 

 

 

 Dalam kehidupan rumah tangga, mengasuh dan menidurkan bayi adalah 

tugas bagi seorang ibu. Untuk memudahkan ibu dalam menidurkan bayinya 

dibutuhkan ayunan agar bayi dapat tidur dengan nyenyak. Selama ini seorang ibu 

masih menggunakan ayunan yang sangat tradisional, karena masih menggunakan 

tenaga manusia dalam menggerakkannya. 

Dari permasalahan ini dapat dirancang suatu alat yang dapat mengontrol 

pergerakan  ayunan bayi yang dikontrol oleh mikrokontroler. Dimana ayunan ini 

akan bergerak secara otomatis jika bayi diletakkan dalam ayunan selama waktu 

yang telah ditentukan sebelumnya, jika suatu waktu ayunan berhenti dan bayi 

terbangun serta menggerakkan tangannya dan mengenai sensor PIR maka ayunan 

akan bergerak kembali. Ayunan bayi ini juga dilengkapi dengan sensor suhu 

LM35 yang berfungsi untuk mendeteksi kenaikan suhu disekitar ruangan. Apabila 

sensor suhu mendeteksi kanaikan suhu ruangan sampai 30
0
 C maka Fan akan aktif 

untuk menormalkan suhu kamar. 

 Hasil dari perancangan ini adalah sebuah  prototype yang dapat digunakan 

untuk mengendalikan ayunan bayi secara otomatis dengan menggunakan 

mikrokontroler, sensor PIR, sensor suhu dan motor untuk menggerakkan ayunan 

Dengan demikian dapat membantu tugas seorang ibu untuk menidurkan bayinya. 

 

Kata kunci : Mikrokontroler Atmega8535, Sensor Suhu LM35, Sensor PIR 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi dewasa ini semakin hari 

semakin pesat. Kemajuan teknologi telah memberikan kontribusi terhadap 

kehidupan manusia untuk mendapatkan data dan kemudahan yang relatif cepat 

serta hemat dalam penggunaannya. Sejalan dengan perkembangan IPTEK, 

khususnya komputer telah memberi arti dan peranan penting. Komputer tidak 

hanya digunakan untuk pengolahan data, tetapi juga menjadikan komputer 

sebagai suatu sistem yang dapat melakukan pengontrolan alat–alat berbasis 

elektronika. Pengontrolan yang dilakukan melalui komputer digunakan untuk 

memudahkan pekerjaan di dalam melakukan pengendalian dan menjadi efisien 

dalam penggunaan tenaga manusia serta penghematan waktu pengerjaan. 

   Meningkatnya kebutuhan manusia di bidang elektronika telah menarik 

perhatian para inovator untuk merancang dan membuat perangkat elektronika 

dengan memanfaatkan mikrokontroler. Mikrokontroler pada prinsipnya dapat 

dipakai dan didesain dengan penerapan komponen-komponen elektronika 

yang canggih, dilengkapi dengan Flash PEROM (Programmable and Erasable 

Read Only Memory) sebagai media memori program. Mikrokontroler bekerja 

sesuai dengan program yang diberikan padanya. 

  Mikrokontroler telah banyak diaplikasikan  untuk membantu pekerjaan 

manusia, sebagai contoh dalam peralatan elektronik rumah tangga, perangkat  
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pendukung otomotif, peralatan industri, peralatan telekomunikasi, 

peralatan medis sampai peralatan kedokteran. Dalam dunia kerja maupun 

keseharian dituntut penggunaan alat otomatis yang dapat meringankan kerja 

manusia. Peran ilmu pengetahuan dan teknologi diperlukan dalam penciptaan 

alat – alat yang bekerja sebagaimana tuntutan manusia saat ini. 

  Didorong oleh berbagai kebutuhan manusia yang semakin kompleks 

dan selalu menginginkan suatu yang baru yang lebih praktis, ekonomis dan 

efisien dalam melaksanakan kegiatannya sehari–hari, maka penulis 

termotivasi untuk ikut menciptakan suatu alat yang kreatif serta inovatif 

dimana suatu alat yang memiliki fungsi yang dapat membantu pekerjaan 

manusia. Sebagai contoh pada ayunan bayi yang ada saat ini mempunyai 

banyak kekurangan seperti masih menggunakan tenaga manusia untuk 

menggerakkan ayunan dan belum adanya ayunan yang dapat mengetahui 

kondisi suhu bayi yang ada di dalam ayunan. Bayi yang ada dalam ayunan 

mungkin akan merasakan kepanasan ataupun kedinginan.  

  Pada ayunan bayi ini  di lengkapi oleh sensor PIR dan sensor suhu. 

Sensor PIR berguna untuk mendeteksi gerakan bayi dalam ayunan apakah 

bayi sudah tidur ataupun belum tidur yang mana akan mempengaruhi ayunan 

bayi. Dan sensor suhu berguna untuk mendeteksi kenaikan suhu di sekitar 

ayunan yang akan menghidupkan dan mematikan fan / kipas angin. 
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  Dari uraian yang ada diatas, maka penulis tertarik untuk merancang alat 

tersebut kedalam bentuk Proyek Akhir dengan judul “ Rancangan dan 

Pembuatan  Sistem  Ayunan  Bayi  Otomatis  Berbasisis   Mikrokontroler  

ATMega8535  “. 

B. Identifikasi  Masalah 

  Berdasarkan latar belakang masalah tersebut di atas, maka dapat 

ditentukan identifikasi masalahnya sebagai berikut : 

1. Ayunan bayi yang ada saat ini masih menggunakan tenaga manusia untuk 

menggerakkannya. 

2. Belum adanya alat pendeteksi keadaan bayi dalam ayunan. 

C. Batasan Masalah 

      Agar masalah yang dibahas lebih fokus maka permasalahan dibatasi 

sebagai berikut: 

1. Membangun sistem  otomatisasi  yang   dikontrol   oleh    mikrokontroler    

ATMega8535. 

2. Penggunaan  sensor Pir dan sensor Suhu untuk pendeteksi keadaan suhu   

dan gerakan bayi. 
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D. Rumusan Masalah 

  Dari latar belakang dan batasan masalah maka dapat dirumuskan 

permasalahan yaitu : “Bagaimana Perancangan Dan Pembuatan Sistem 

Ayunan Bayi Otomatis Berbasisis  Mikrokontroler ATMega8535 ? ”.   

E. Tujuan 

Adapun tujuan dari Proyek Akhir ini adalah :  

1. Merancang dan membuat suatu alat yang dapat mengontrol Sistem 

Ayunan Bayi Otomatis Berbasisis  Mikrokontroler ATMega8535. 

2. Penggunaan sensor untuk mendukung pengontrolan sistem ayunan bayi 

otomatis.  

F. Manfaat 

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah : 

1. Dengan adanya alat ini dapat membantu pekerjaan ibu rumah tangga 

yaitu dalam mengasuh dan menidurkan bayinya. 

2. Mempermudah suatu pekerjaan yang terdapat dalam menggunakan 

ayunan bayi tradisional (manual). 

 

 


