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ABSTRAK 

 

Herli Berlian 16446:  Sistem Kontrol Alat Pemanggang Ikan Otomatis  

                          Menggunakan Sensor LM35 Berbasis Mikrokontroler  

    Atmega8535 

 Seiring perkembangan kemajuan teknologi telah memberikan kontribusi 

terhada kehidupan manusia untuk mendapatkan data dan kemajuan yang relatif 

cepat serta hemat sesuai yang diinginkan dalam penggunaannya. Misalnya, pada 

saat sekarang ini alat pemanggang ikan masih banyak bekerja sacara manual dan ,. 

Selain itu juga, hanya bisa digunakan pada saat orang tidak ada pekerjaan lain. 

Oleh karana itu penulis merancang sebuah alat pemanggang ikan otomatis yang 

bisa memanggang ikan sesuai yang diinginkan user (penguna) menggunakan 

switch berbasis mikrokontroler ATMEGA8535. 

 Rancangan alat pemanggang ikan menggunakan switch berbasis 

mikrokontroler ini adalah sebuah rancangan alat yang dapat secara otomatis 

memanggang ikan sesuai suhu panas dan waktu yang diinginkan oleh user 

(pengguna). Setelah itu juga, sistem perancangan alat ini juga dapat menampilkan 

proses pemanggangan ikan yang akan di tampilkan berbentuk angka digital 

melalui LCD (Lyquid Cristal Display). 

 Berdasarkan hal tersebut penulis merancang suatu alat pemanggang ikan 

(water heater) menggunakan switch melalui pemrograman Visual Basic berbasis 

mikrokontroler ATMEGA 8535. Untuk merancang dan membuat alat pengendali 

ini menggunakan mikrokontroler ATMEGA8535 sebagai pengontrolnya, sensor 

suhu IC LM35 sebagai pembaca suhu air, switch untuk inputan data suhu yang 

diinginkan, LCD untuk menampilkan input suhu dari switch dan perubahan suhu, 

TRIAC (Triode Alternating Current) sebagai pengendali tegangan AC terhadap 

beban (heater)/ sebagai seklar, heater sebagai pemanas ikan, dan buzzer 

digunakan untuk menandakan pemanggangan sudah selesai. 

 

 

 

Kata Kunci: Mikrokontroler ATMEGA8535, Sensor Suhu LM35, Switch, LCD 

                      (Lyquid  Cristal Display), Buzzer, TRIAC (Triode Alternating Current) 

                       dan heater. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan teknologi yang semakin maju membuat manusia baik di  

Negara maju maupun di Negara berkembang berusaha memanfaatkan dan 

mengembangkan teknologi untuk kesejahteraan umat manusia. Memajukan 

kesejahteraan umat manusia mencakup dalam berbagai bidang kehidupan 

seperti pendidikan, kedokteran, pembangunan, perhubungan, perbankan, 

perkantoran, dan lain-lain. Hal tersebut selain meningkatkan taraf kehidupan 

juga mempermudah pekerjaan. 

Mikrokontroler sebagai salah satu contohnya, yaitu sebagai suatu 

terobosan teknologi mikroprosesor dan mikrokomputer. Sebagai teknologi 

baru yaitu teknologi semikonduktor dengan kandungan transistor yang lebih 

banyak namun membutuhkan ruang yang kecil, mikrokontroler hadir untuk 

memenuhi selera industri dan para konsumen untuk membuat alat-alat bantu 

yang lebih canggih. 

 Dalam rangka menyelesaikan studi diploma 3 di Jurusan Teknik 

Elektronika, kami sebagai mahasiswa diwajibkan menyelesaikan proyek akhir 

dengan membuat sebuah alat tentang elektronika yang dapat dimanfaatkan 

oleh masyarakat maupun industri. Dengan landasan inilah sehingga proyek 

akhir ini dikerjakan yang mana sebagai syarat agar bisa diwisuda, tentunya 

setelah melalui proses komprehensif dari pembuatan alat dan laporan ini. 
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   Disamping sebagai syarat menyelesaikan studi diploma 3, proyek akhir 

ini dibuat agar para mahasiswa dapat berfikir kreatif dalam mengaplikasikan 

matakuliah yang dipelajari di Jurusan Teknik Elektronika. Hal ini karena, 

peralatan baru dibidang elektronika akan lahir melalui para mahasiswa sesuai 

dengan pelajaran yang telah didapat. Proyek akhir ini akan dimanfaatkan oleh 

orang banyak maupun dibidang industri dalam memudahkan manusia. 

   Sistem alat pemanggang ikan pada umumnya yang banyak digunakan  

masyarakat pada saat ini masih sederhana dan manual. Penggunaan sistem  

seperti ini banyak sekali kelemahan-kelemahannya yang terlihat mulai dalam 

proses penggunaannya banyak sekali waktu yang terbuang dalam 

menggunakan alat pemanggangnya dan juga hasil dari pemagangan ikan 

sering kali menghasilkan pemagangan ikan yang kurang bagus. Tidak hanya 

itu saja ikan yang dihasilkan tidak bisa dijamin keberhasihannya bahkan bisa 

dikatakan hasilnya hampir dipastikan tidak bersih akibat dari proses 

pemagangannya. Sistem ini juga hanya bisa digunakan orang saat dia tidak 

ada pekerjaan lain. Akan tetapi tidak dapat digunakan saat seseoarang ada 

pekerjaan lain. Sehingga Untuk itu diperlukan sistem tambahan sebagai 

bentuk sistem otomatisnya. Saya akan membuat sebuah sistem pemanggang 

ikan yang dapat diprogram melalui Switch  berbasis mikrokontroler Atmega 

8535.  

Keutamaan alat yang saya buat dapat dirasakan pada saat orang ada 

pekerjaan lain, hal ini dikarenakan alat pemanggang ikan dapat digunakan 

secara otomatis. Alat pemanggang ikan akan hidup dan mati berdasarkan 
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jadwalnya sesuai dengan waktu yang ada pada jam digital. Oleh Karena itu, 

dengan memanfaatkan alat ini, maka dapat membuat orang bisa mengerjakan 

pekerjaan lain. Karena hidup dan matinya alat pemanggang ikan dapat 

diprogram sesuai keinginan berdasarkan waktu pada jam digital. Berdasarkan 

keutamaan tersebut, maka alat ini bisa digunakan saat seseorang ada pekerjaan 

lain. 

Alat ini tidak begitu sulit untuk digunakan karena media yang dipakai 

sudah umum dipakai yaitu Switch dan sebagai media tampilan akan digunakan 

LCD. Semua perintah-perintah yang akan dibuat sudah dapat dilihat di 

dalamnya, kita hanya mengikuti instruksi-instruksi yang sudah ada. 

Berdasarkan latar belakang diatas dikembangkan alat pemanggang ikan 

dengan memanfaatkan teknologi mikrokontroler ATMEGA8535 agar dapat 

memenuhi kebutuhan pemanggang. Berdasarkan alasan-alasan ini, maka 

penulis dengan berbekal ilmu pengetahuan yang penulis dapat semasa kuliah 

berusaha membuat sebuah alat yang dituangkan dalam sebuah proyek akhir 

yang berjudul “Rancang Bangun Sistem Kontrol Alat Pemanggang Ikan 

Otomatis Menggunakan  Sensor  LM35 Berbasis  Mikrokontroler 

ATMEGA8535”. 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut : 

1. Belum begitu banyak sistem kendali otomatis yang dipakai pada 

pemanggangan ikan. 
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2. Alat pemanggang ikan otomatis yang berbasis mikrokontroler 

ATMEGA8535  

3. Proses Pemanggangan ikan yang kurang bagus 

 

C. Batasan Masalah 

Untuk mempermudah dalam pembahasan alat pemangangg ikan 

otomatis maka penulis memberikan batasan masalah sebagai berikut : 

1. Perancangan dan pembuatan alat sistem pemanggang ikan berbasis 

Mikrokontroler ATMega8535. 

2. Perancangan sensor LM35 sebagai pendeteksi suhu pada ruang alat. 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan Latar belakang masalah diatas, maka dapat dibuat suatu 

perumusan masalah yaitu : “Bagaiman Merancang dan Membuat Sistem 

Kontrol Alat Pemanggang Ikan Otomatis Menggunakan Sensor  LM35  

Berbasis  Mikrokontroler ATMega8535”. 

 

E. Tujuan Proyek Akhir 

     Adapun tujuan dari proyek akhir ini adalah: 

1. Menghasilkan sebuah alat kontrol otomatis yang dapat diimplimentasikan 

untuk mengendalikan alat panggang ikan berbasis mikrokontroller 

ATmega8535  
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2. Membangun simulasi pengendalian pemanggang ikan yang dikendalikan 

melalui switch dengan tampilan LCD 

3. Membentuk sistem otomatisasi pemanggang ikan menggunakan switch 

sebagai alat pemogram pemanggang 

4. Membangun miniatur fisik pengendalian pemanggang ikan berbasis 

mikrokontroller ATmega8535. 

 

F. Manfaat Alat 

                  Manfaat dari pembuatan alat ini adalah : 

1. Memberikan kemudahan masyarakat atau seseorang didalam melakukan 

pemagangan ikan yang selama ini masih sederhana dan dilakukan secara 

manual. 

2. Dapat mengoptimalkan hasil pemagangan ikan yang kurang bagus. 

3. Memberikan nilai kemajuan teknologi khususnya dibidang  pemanggang 

ikan. 

4. Sangat bermanfaat ketika ada pekerjaan lain karena alat ini bekerja secara 

otomatis. 
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