


ABSTRAK

Yolland Harmanda : Pengukuran Kecepatan Putaran Motor Dan Temperatur
Berbasis Mikrokontroler AT89S51.

Motor listrik sering sekali dipakai pada alat elektronik misalnya pada kipas
angin, komputer, pompa air dan lain sebagainya, bahkan sampai mainan anak-
anak pun banyak yang menggunakan motor listrik sebagai aplikasi teknologinya.
Apabila motor berputar secara terus menerus, maka suhu dari motor akan terus
meningkat. Apabila motor telah mencapai suhu yang tinggi dan motor terus
digunakan maka motor akan mengalami kerusakan. Jadi tujuan membuat lat ini
adalah agar motor listrik dapat beroperasi lebih lama dan dapat bekerja secara
efektif maka perubahan temperatur dapat dikendalikan.

Alat ini dilengkapi dengan kipas angin dengan sistem otomatis, sistem ini
dimaksudkan bila temperatur motor meningkat, maka kipas angin akan menyala,
dan diharapkan temperatur motor akan menurun. Bila temperatur motor telah
menurun sesuai yang dengan di inginkan maka kipas ini akan mati. Salah satu
sistem kontrol yang handal adalah berbasis mikrokontroler. Mikrokontroler
AT89S51 di dalamnya terdapat CPU dan 128 x 8 bit internal RAM bertujuan
mengoptimalkan indeks kerja suatu sistem. Untuk mendeteksi kecepatan
putaran motor digunakan sensor infra merah yang dikemas menjadi satu rangkaian
optocopler. Sensor suhu yang digunakan adalah DS 1621.

Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan Alat  Pengukur
Kecepatan Putaran Motor dan Temperatur berbasis mikrokontroler AT89S51
dapat bekerja dengan baik yaitu dapat mengendalikan temperatur motor DC
secara efektif pada suhu yang ditentukan. Adanya pendingin secara otomatis
pada sistem akan dapat menghindari panas pada motor secara berlebihan .
Prosentase kesalahan pengukuran sensor suhu relatif kecil berkisar antara 0%
sampai dengan 1,8 % sedangkan prosentase kesalahan pengukur sensor kecepatan
juga relative kecil berkisar antara 1,5% sampai 2% sehingga alat ini layak
digunakan sebagai alat ukur. Sebagai kesimpulan bahwa perubahan tegangan,
akan berpengaruh pada kecepatan putaran motor dan temperatur.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Motor listrik sering sekali dipakai pada alat elektronik misalnya
pada Kkipas angin, komputer, pompa air dan lain sebagainya, bahkan
sampai mainan anak-anak pun banyak yang menggunakan motor listrik
sebagai aplikasi teknologinya. Pada umum nya apabila motor listrik
berputar secara terus menerus maka suhu dari motor juga akan terus
meningkat. Apabila motor telah mencapai suhu yang tinggi dan motor
terus digunakan maka motor akan mengalami kerusakan.

Dalam skala aplikasi yang lebih besar, agar motor listrik dapat
beroperasi lebih lama dan dapat bekerja secara efektif maka perubahan
temperatur pada motor harus dapat dikendalikan. Berdasarkan
pertimbangan itu maka dibuat alat pengukur kecepatan putaran motor dan
temperatur berbasis mikrokontroler AT89S51, alat ini akan menampilkan
besaran kecepatan putaran motor dan temperatur. Alat ini juga dilengkapi
dengan sebuah kipas dengan sistem otomatis, sistim ini dimaksudkan bila
temperatur motor meningkat maka kipas akan menyala dan diharapakan
temperatur motor akan menurun, bila temperatur motor telah menurun
sesuai dengan yang diinginkan maka kipas akan mati. Pada alat ini akan
ditampilkan temperatur dan kecepatan motor listrik secara bersama dalam

satu tampilan pada LCD.



Dari permasalahan di atas, muncul suatu pemikiran untuk membuat
alat pengukuran kecepatan putaran motor dan temperatur. Oleh karena itu,
pembuatan alat ini di wujudkan kedalam sebuah proyek akhir yang di beri
judul “ Pembuatan Alat Pengukur Kecepatan Putaran Motor Dan

Temperatur Berbasis Mikrokontroler AT89S51 .”

. Batasan masalah.

Adapun batasan masalah pada pembuatan proyek akhir ini adalah:

1. Perancangan perangkat keras pada alat pengukur kecepatan putaran
motor dan temperatur, yang bekerja secara otomatis dan dapat
mengendalikan perubahan suhu pada motor.

2. Mikrokontroler yang digunakan adalah AT89S51.

3. Bahasa pemograman mikrokontroler dengan bahasa assembly.

. Tujuan Proyek Akhir
Adapun tujuan penulisan proyek akhir ini adalah membuat suatu alat

pengukur kecepatan putaran motor dan temperatur berbasis mikrokontroler.



D. Manfaat Proyek Akhir

Dalam pembuatan proyek akhir ini sangat di harapkan alat yang
akan di hasilkan dapat memiliki manfaat, Adapun manfaat dari proyek
akhir yang diusulkan ini diantaranya adalah:

1. Meningkatkan efisiensi kecepatan putaran motor bila motor sudah

beroperasi relatif lama.
2. Dapat mengukur kecepatan putaran motor dan temperaturnya.
3. Dapat menjadi suatu media pembelajaran dan pengembangan

sistem otomasi pendingin terhadap kecepatan putaran motor.





