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ABSTRAK

Ulul Azmi : Pembuatan Alat Penghitung Biaya Berdasarkan Jarak Tempuh
Sepeda Motor Berbasis MC ATMega8535.

Pembimbing  : Hastuti, ST, MT

Pada proyek akhir ini alat penghitung jarak dan biaya (argometer) dirancang
pada sepeda motor berbasis mikrokontroler ATMega8535. Sistem alat yang
dipakai mengadopsi dari sistem argometer pada taxi. Untuk menampilkan jarak
yang telah ditempuh dan biaya yang harus dibayarkan penumpang berdasarkan
jarak tempuh digunakan LCD dengan tampilan 2 baris dan 16 kolom.

Dalam menghitung jarak dan biaya pada proyek akhir ini menggunakan
sensor putaran (mekanik platina). Mekanik platina diberi dudukan dan kap
penutup yang terbuat dari plat besi kemudian dipasang menggunakan empat baut
dan dua reng besi, sehingga terpasang kuat dan tahan goncangan saat sepeda
motor berjalan. Mekanik platina dipasang pada tromol sebelah kiri sepeda motor
akan akan memberikan output berupa pulsa (bernilai 1 putaran) kemudian dikirim
ke mikrokontroler untuk diproses menjadi data jarak dan biaya.

Hasil dari proyek akhir ini menunjukkan bahwa alat yang diprogram
menggunakan bahasa program C telah dapat bekerja menghitung jarak dan biaya.
Pada pemograman alat jarak dan biaya diseting untuk 2 km pertama dikenakan
biaya Rp 2000 dan 100 m selanjutnya dikenakan biaya Rp 100 per 100 m.

Kata kunci : Argometer, mikrokontroler ATMega8535, mekanik platina, bahasa
pemograman C.
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BAB I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Perkembangan teknologi saat ini sudah semakin pesat, hal tersebut
didukung dengan bertambahnya ilmu pengetahuan dan teknologi baik dari
hasil penelitian maupun dari pengembangan teknologi terdahulu. Teknologi
terbaru yang dihasilkan lebih baik dan lebih sempurna dari yang sebelumnya
sehingga dapat membantu pekerjaan manusia menjadi lebih mudah dan tidak
memerlukan biaya yang besar. Salah satu bidang yang sering dikembangkan
teknologinya adalah dibidang otomotif seperti kendaraan roda empat maupun
roda dua. Pada dua jenis transportasi ini sekarang kebanyakan sudah
menggunakan teknologi yang serba otomatis yaitu menggunakan program
untuk menjalankan alat tertentu pada kendaraan tersebut.

Teknologi yang sudah ada pada kendaraan roda empat dan roda dua
seperti alat penghitung kecepatan (speedometer) yang fungsinya untuk
mengetahui kecepatan mobil atau motor saat dikendarai. Selain itu juga ada
alat yang khusus digunakan pada mobil seperti argometer. Alat ini biasanya
digunakan pada mobil zaxi yang fungsinya untuk menghitung jarak dan biaya
perjalanan naik taxi. Argometer juga bisa menjadi acuan pada jasa angkutan
umum untuk menghindari tindak kecurangan pada supir faxi. Teknologi ini
sebenarnya dapat juga diterapkan pada sepeda motor yaitu sepeda motor yang
menggunakan argometer. Teknologi yang dipakai pada argometer

menggunakan suatu chip dikenal dengan Microcontoller (MC), chip ini dapat



diprogram untuk menghitung jarak dan biaya pada sepeda motor. Untuk
aplikasi argometer pada sepeda motor dapat menggunakan jenis chip baik
MCS51 maupun MC AVR (Alf and Vegard’s Risc Processor). Dalam proyek
akhir ini chip yang digunakan MC ATMega8535 yang merupakan keluarga
MC AVR, dimana MC ini yang berfungsi untuk memproses data yang
diperoleh dari argometer sepeda motor. Hasilnya akan berupa data digital
yang memperlihatkan jarak yang telah ditempuh dan biaya perjalanan oleh
pengendara motor.

Sepeda motor merupakan sarana transportasi yang banyak digunakan
masyarakat baik untuk pribadi maupun sarana transportasi umum seperti
sepeda motor yang digunakan sebagai ojek. Transportasi roda dua ini sudah
ada dimana-mana baik di kota maupun di desa. Tarif yang ditetapkan juga
beragam tergantung jarak yang ditempuh sepeda motor. Fakta yang banyak
terjadi sekarang adalah tarif yang ditetapkan tidak sesuai dengan jarak yang
ditempuh seperti jarak dekat tarifnya sama dengan jarak jauh, sehingga
konsumen merasa diperlakukan tidak adil dengan tarif yang ditetapkan
pemilik ojek motor tersebut tapi mereka harus membayar karena sudah sampai
tujuan. Permasalahan ini terjadi karena tidak adanya ketetapan tarif atau harga
yang berlaku pada ojek motor tesebut yang dapat dijadikan acuan oleh
pengguna jenis transportasi umum ini.

Transportasi yang menggunakan argometer pada sepeda motor berbasis
mikrokontroler sebenarnya sudah ada dibuat oleh Amien Santoso Jurusan

Teknik Elektronika Politeknik Negeri Surabaya-ITS. Dalam Proyek Akhirnya



yang berjudul “Argometer Pada Ojek Motor Berbasis Mikrokontroler”, Amien
menggunakan sensor optocoupler sebagai sensor penghitung putaran pada alat
tersebut.

Santoso (2012: 6) mengemukakan bahwa “Alat yang dibuat masih
terdapat kekurangan seperti alat hanya bisa mengkoversi dalam bentuk pulsa
bukan jarak sesungguhnya, sistem dari sensor sangat rentan rusak bila terkena
air karena tidak ada lapisan penutupnya, sensor tidak akan berjalan presisi jika
ada goncangan”.

Untuk mengatasi masalah ini penulis berinisiatif membuat alat yang
berfungsi menghitung jarak yang ditempuh sekaligus dapat menghitung biaya
berdasarkan jarak yang telah ditempuh sepeda motor. Alat penghitung jarak
dan biaya (argometer) ini menggunakan program yang berbasis MC
ATMega8535. Penulis tidak menggunakan sensor optocoupler sebagai
penghitung putaran tetapi menggunakan mekanik platina sepeda motor
sebagai sensor putaran. Kelebihan dari alat yang dibuat dapat mengkoversi
pulsa yang dihasikan mekanik platina menjadi jarak (mendekati jarak
sebenarnya), mekanik platina yang dipasang pada motor menggunakan plat
besi sebagai dudukannya dan mempunyai kap penutup sehingga tahan dari
goncangan maupun air, selain itu mekanik platina tidak mudah rusak dan
tahan terhadap cuaca. Dudukan dan kap penutup dipasang pada skop depan
sepeda motor menggunakan empat baut panjang dan satu reng besi setebal (4

mm) sehingga kap tepasang kuat dan tahan terhadap goncangan.



Dalam pembuatan proyek akhir ini menggunakan MC ATMega8535. MC
adalah sebuah chip yang dapat menyimpan dan memproses data. Kapasitas
penyimpanan MC berbeda-beda sesuai dengan tipenya. Masukan dari MC
berasal dari input yaitu sensor dalam hal ini penulis menggunakan mekanik
platina sebagai sensor putaran, kemudian data diproses dan dihasilkan output
berupa data baik berupa tulisan atau angka-angka sesuai dengan program
yang ingin ditampilkan. Alat ini akan memproses masukan dari sensor yang
diletakkan di tromol roda depan sepeda motor berupa banyak pulsa (satu pulsa
= satu putaran) kemudian MC akan mengalikan dengan keliling roda maka
hasilnya akan menjadi jarak yang telah ditempuh motor. Pada perhitungan dan
setingan biaya pada alat ini telah ditetapkan untuk biaya awal dua ribu rupiah
untuk dua km pertama (Rp 2000 = 2 km pertama), kemudian setelah dua km
akan ditambah seratus rupiah per seratus meter (Rp 100 = 100 m). Dalam
proses perhitungan jarak dan biaya data yang diolah/diproses oleh MC
ATMega8535 menggunakan bahasa program C. Bahasa C merupakan bahasa
tingkat menengah, dimana dalam penyusunan programnya semudah bahasa
tingkat tinggi namun pengeksekusian program secepat bahasa tingkat rendah,
bahasa C ini harus diterjemahkan dulu kebahasa mesin (bahasa yang
dimengerti komputer) oleh compiler dan dalam proyek akhir ini penulis
menggunakan AVR V2.03.4 standar sebagai compiler sekaligus tempat
pembuatan program. Output akan ditampilkan pada LCD yang dipasang pada

stang kemudi sebelah kiri pada sepeda motor berupa yaitu data jarak yang



menunjukan jarak yang telah ditempuh, dan data biaya yang menunjukan
biaya yang harus dibayarkan dalam satuan rupiah.

Dengan adanya alat ini penulis mengharapkan dapat membantu
masyarakat dibidang transportasi umum serta memperbaiki kekurangan alat
yang terdahulu alat sehingga bisa digunakan ditengah masyarakat yang
membutuhkan. Berdasarkan uraian diatas penulis berupaya menyelesaikan
masalah yang terjadi di masyarakat sekaligus merupakan salah satu
persyaratan guna memperoleh gelar Ahli Madya yang berjudul “Pembuatan
Alat Penghitung Biaya Berdasarkan Jarak Tempuh Sepeda Motor

Berbasis MC ATMega8535”.

. Batasan Masalah

Dalam pembuatan proyek akhir ini penulis hanya membatasi masalah

sebagai berikut :

1. Merancang software dan hardware alat penghitung biaya berdasarkan jarak
tempuh sepeda motor.

2. Mikrokontroler yang digunakan adalah MC ATMega8535.

3. Bahasa pemograman mikrokontroler menggunakan bahasa C.

4. Menggunakan mekanik platina sepeda motor sebagai sensor penghitung
putaran roda

5. Jenis sepeda motor yang yang digunakan adalah motor bebek Honda Supra

X 125D.



. Tujuan
Tujuan pembuatan alat ini adalah :

1. Membuat alat yang dapat menghitung jarak dan biaya berdasarkan jarak
tempuh sepeda motor.
2. Membuat dudukan dan kap penutup mekanik platina pada tromol sepeda

motor yang berfungsi sebagai sensor putaran.

3. Membuat program dengan menggunakan bahasa C pada mikrokontroler ATMega8535,

untuk menghitung jarak dan biaya berdasarkan jarak tempuh sepeda motor.

. Manfaat

1. Tersedianya sarana trasportasi (sepeda motor) yang menggunakan
argometer berdasarkan jarak tempuh.

2. Menghasilkan produk berupa

3. alat yang dapat menghitung jarak dan biaya berdasarkan jarak tempuh.

4. Tersedianya informasi bagi mahasiswa tentang alat yang menggunakan

MC pada sepeda motor.





