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ABSTRAK 

 

Rovi Vranata,     2013 : Program pengatur suhu ruangan media tanaman 
jamur    tiram berbasis mikrokontroler At89S51”. 
Proyek Akhir Teknik Elektro Diploma III 
Universitas Negeri Padang. 

Pembimbing                     : Habibullah, S,Pd, MT 

 

 Sistem  pengaturan  suhu  dan  kelembaban  ini  dirancang  untuk  
mempermudah dalam  perawatan  tanaman  jamur.  Sistem  pengaturan  ini  
menggunakan  1  jenis sensor,  yaitu  sensor  SHT11. Dimana sensor ini  berfungsi 
sebagai indikator nilai suhu dan  berfungsi sebagai indikator kelembaban.   

Pada sistem pengaturan suhu dan  kelembaban ini akan diproses masukan 
berupa data dari  sensor  suhu dan  sensor  kelembaban.  Lalu  akan  menghasilkan  
keluaran berupa  pengaturan lampu, kecepatan  kipas angin  dan  menghidukan 
pompa air. Kipas angin  digunakan  untuk memperlancar  sirkulasi udara  tempat 
penanaman  jamur.  Sedangkan  pompa  air digunakan  untuk  menyiram  tanaman  
sampai  batas  kelembaban  normal  pada tanaman  jamur. Dimana  suhu  normal 
pada  jamur  yaitu  20 oC  -  25  oC  dengan kelembaban 65 % - 75 % RH. 

 Sistem ini menggunakan Mikrokontroler AT89S51 yang di terapkan pada 
pengontrolan lampu, kipas angin dan pompa air. Dengan  menggunakan  
Mikrokontroler AT89S51 tersebut,  kinerja lampu, kipas angin dan pompa  air 
lebih  efisien sehingga suhu dan kelembaban  pada tempat penanaman jamur dapat 
diatur sesuai dengan keadaan dan kebutuhan berdasarkan sistem Mikrokontroler 
AT89S51.  

 

Kata Kunci : Suhu, kelembaban, LCD, sensor SHT11, Mikrokontroler AT89S51 
dan bahasa Assembly. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Jamur Tiram disebut juga sebagai Shimeji atau Oyster Mushrooms. 

Jamur Tiram merupakan jenis jamur kayu yang enak dimakan serta 

mempunyai kandungan gizi yang tinggi. Seiring dengan popularitas jamur 

tiram sebagai makanan lezat yang bergizi, maka permintaan konsumen jamur 

tiram di berbagai daerah terus meningkat.Jamur tiram bisa dipanen sekitar 40 

hari dari masa pembibitan. Frekuensi panen jamur tiram bisa dilakukan setiap 

hari sampai habis, namun hasil yang paling optimal biasanya panen antara 4-8 

kali. Setelah media tanam dibuang dandiganti dengan yang baru lagi untuk 

budidaya jamur tiram selanjutnya. 

Suhu dan kelembaban merupakan hal penting yang mempengaruhi 

pertumbuhan jamur tiram. Pada saat ini pemembudayan jamur tiram 

dilakukan secara manual dimana biasanya petani membeli bibit lansung ke 

dinas pertanian dan ada pula yang membeli di pasar, setelah bibit dapat petani 

membuatkan tempatnya, disinilah petani kurang tahu bagaimanacara 

berbudidaya jamur tiram yang benar. Petani tidak tahu disuhu dan 

kelembaban  berapa jamur tiram bisa hidup makan petani sering gagal,  

Dengan mengatur kondisi lingkungan menggunakan ruang inkubator, 

diharapkan dapat memberi kondisi lingkungan seperti yang dibutuhkan jamur 

tiram.Walaupun ruang inkubator untuk pembudidayaan jamur tiram tersebut 

sudah banyak dikembangkan, namun pengaturan kelembapan pada ruangan 
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inkubator tersebut masih bersifat manual. Dengan kemajuan teknologi saatini, 

khususnya di bidang elektronik,maka makin terasa pula kebutuhan akan 

peralatan yang dikontrol secara otomatis. 

Perancangan peralatan elektronik secara otomatis diharapkan dapat 

mempermudah kegiatan-kegiatan yang dilakukan. Pada sistem kontrol 

konvensional diperlukan suatu pemahaman mendetail akan semua variabel 

didalam sistem serta hubungannya satu dengan yang lain. Hal ini tidak 

menjadi masalah untuk pengontrolan yang melibatkan sistem yang sederhana 

dan linier. Tidak semua tempat memiliki lingkungan udara yang sama dan 

kelembabannya sesuai dengan lingkungan hidup tanaman Jamur Tiram,  iklim 

yang tidak pasti yang diakibatkan pemanasan global membuat adanya 

beberapa bentuk gangguan terhadap lingkungan tanaman Jamur Tiram. Maka 

alat pengatur suhu dan kelembaban udara sangat dibutuhkan untuk daerah-

daerah yang beriklim kering guna pencapaian produksi jamur tiram secara 

maksimal. 

Proyek akhir ini sebagai pengatur temperatur dan kelembaban untuk 

ruang budidaya jamur tiram berbasis mikrokontroler. Alat ini menggunakan 

sensor SHT11 yang kemudian data dari sensor tersebut di kirim ke 

mikrokontroler untuk diolah. Setelah itu keluarannya masuk ke dalam driver. 

Keluaran dari driver tersebut menggerakkan kipas angin dan temperatur 

ruangan akan otomatis sesuai dengan yang diinginkan.Alat pengatur 

temperatur dan kelembaban ini dapat mengatur temperatur antara < 200C 

sampai > 250C dan kelembaban antara 65% sampai 75% RH untuk 
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pembudidayaan jamur tiram di daerah dataran rendah.Untuk itulah penulis 

ingin merancang Suatu Program Pengaturan Suhu Pada Media Tanaman 

Jamur Tiram Berbasis Mikrokontroler AT89S51. Hal itu penulis tuangkan 

dalam bentuk ProyekAkhir dengan merancang suatu perangkat lunak dengan 

judul “PROGRAM PENGATUR SUHU RUANGAN MEDIA 

TANAMAN JAMUR TIRAM BERBASIS MIKROKONTROLER 

AT89S51”. 

Sedangkan untuk perangkat keras pada proyek akhir ini dikerjakan 

oleh Muhamad Azad Yusa, Bp/Nim : 2009/97409 dengan 

judul“PEMBUATAN ALAT PENGATUR SUHU RUANGAN MEDIA 

TANAMAN JAMUR TIRAM BERBASIS MIKROKONTROLER 

AT89S51”. 

B. BatasanMasalah 

Agar lebih terarahnya pembahasan sesuai dengan topik yang dibahas, 

maka perlu dilakukan pembatasan masalah yaitu : 

1. Menjelaskan program pengendali menggunakan program assembler 

mikrokontroller AT89S51. 

2. Display untuk menampilkan temperatur digunakan LCD. 

C. Tujuan pembuatan program 

 Adapun tujuan yang hendak dicapai dari pembuatan program  ini antar 

lain : 

1. Merancang suatu program mikrokontroler yang mampu mengatur suhu 

media tanaman jamur tiram. 
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2. Membuat program dengan menggunakan Bahasa basic dan mikrokontroler 

AT89S51 sebagai pengendali utama dari system pengatur suhu ruangan 

media tanaman jamur tiram. 

3. Mengaplikasikan aspek-aspek teoritis dan konsep-konsep yang diperoleh  

di bangku kuliah. 

D. Manfaat 

Dalam pembuatan Proyek Akhir ini sangat di harapkan alat yang akan 

di hasilkan dapat memiliki manfaat, Adapun manfaat dari Proyek Akhirini 

diantaranya adalah: 

1. Memudahkan petani jamur tiram, untuk mengetahui berapa suhu dan 

kelembaban di dalam ruangan jamur tiram. 

2. Dapat Meningkatkan pengetahuan, khususnya mahasiswa dalam 

mengetahui kegunaan–kegunaan program yang akan dipakai dalam 

pembuatan alat ini. 

3. Memperdalam pemahaman mahasiswa dalam pemograman mikrokontroler 

AT89S51. 

4. Diperolehnya suatu perangkat lunak untuk mengatur suhu dan kelembaban 

pada media jamur tiram untuk membantu petani  jamur tiram. 

 

 

 

 




