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ABSTRAK

Ekies Meiby (00564-2008), Pembuatan alat dan perancangan pengaman jarak
pada kendaraan bermotor (mobil) berbasis mikrokontroler
AT89S51

Mobil sangat berperan utama dalam menjalankan aktifitas sehari-hari,
seperti untuk bepergian kesuatu tempat dan membutuhkan tempat untuk
meletakkan mobil yang aman. Banyaknya pengguna mobil dan sempitnya tempat
parkir membutuhkan ketelitian untuk memakirkan mobil, tak jarang pada saat
parkir, mobil sering bersenggolan dengan mobil lain ataupun dinding pembatas
parkir sehingga terjadi gores pada mobil. Apabila semua itu dibiarkan begitu saja,
maka akan banyak kerugian yang terjadi bagi sipengguna mobil.

Banyak sekali cara untuk mengurangi terjadinya goresan pada bodi mobil,
salah satu cara yaitu dengan menempatkan sensor ultrasonik pada masing-masing
sisi mobil, kemudian dari sensor ultrasonik diteruskan kepada mikrokontroler
AT89S51 yang sudah terisi program untuk mengaktifkan alarm apabila sensor
ultrasonic tersebut mendeteksi jarak mobil terlalu dekat. Dan memanfaatkan LCD
sebagai tampilan untuk memudahkan pengguna mengetahui jarak mobil dengan
halangan yang berada di depan, belakang, kiri dan kanan mobil

Pada saat sensor ultrasonik mendeteksi jarak yang telah ditentukan, maka
mikrokontroler AT89S51 akan memberikan instruksi untuk mengaktifkan alarm.
Jarak yang dideteksi oleh sensor ultrasonic akan ditampilakan pada LCD.Jarak
maksimal yang terbaca oleh sensor ini adalah 3M. Sehingga dengan
memanfaatkan sensor ultrasonik dapat mengurangi terjadinya benturan mobil
dengan mobil lainnya ataupun dinding pembatas.

Kata Kunci :sensor ultrasonic ping, mikrokontroler AT89S51, LCD.
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BAB 1
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang

Kendaraan bermotor, khususnya mobil merupakan salah satu sarana yang
menunjang manusia untuk bepergian dari satu tempat ke tempat lainnya, seperti
dari rumah ke tempat kerja, ke kampus, ke pasar dan lain sebagainya. Disamping
itu mobil juga merupakan harta yang memiliki nilai yang relatif lebih mabhal,
sehingga perlu dijaga keutuhannya dari kerusakan akibat goresan pada body mobil
ataupun akibat benturan dengan benda penghalang lain seperti dinding baik dari
sisi depan dan belakang body mobil.

Untuk mencegah hal itu, diperlukan suatu alat yang mampu mendeteksi
halangan baik dari sisi depan, sisi belakang, sisi kanan dan sisi kiri hody mobil.
Disamping itu sistem harus mampu mengaktifkan alarm jika mobil akan
berbenturan dengan benda lain pada jarak yang telah ditentukan.

Pada saat ini sistem pendeteksi halangan pada mobil hanya ditemui pada
mobil berkelas yang harganya relatif sangat mahal. Padahal semua mobil
sebaiknya dilengkapi dengan sistem pendeteksi halangan tersebut. Karena
benturan ataupun goresan terhadap body mobil dapat merugikan pemilik mobil itu
sendiri

Sepeti dapat kita lihat sekarang mobil Honda CRV memiliki sensor
pendeteksi jarak yang hanya dipasang dibelakang mobil saja yang berfungsi
mendeteksi jarak jangkauan digaian belakang. Sedangkan jarak jangakaun dari

Ocm sampai 30cm selain dari jarak itu alat tidak berfungsi. Kelemahan dari alat
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pendeteksi jarak yag telah ada ini adalah sensor yang digunakan hanya satu titik
saja yaitu bagian belakang saja, jarak jangkaunya terlalu singkat sehingga bias
menyebabkan pengendara terlalu kaget dengan rintangan yang ada. Data yang
diinformasikan ke LCD tidak terlalu akurat, kadang sering mengalami kesalahan
teknis.

Untuk itulah penulis ingin merancang suatu alat pendeteksi halangan pada
kendaraan bermotor, khususnya mobil menggunakan mikrokontroler. Yang biasa
digunakan ditempat parkiran maupun ditempat-tempat kemacetan. Hal itu penulis
tuangkan dalam bentuk proyek akhir dengan merancang suatu perangkat lunak
dengan judul “Pembuatan Alat dan Perancangan Pengaman Jarak Pada
Mobil Berbasis Mikrokontroler AT89S51”.

B. Masalah
1. Perumusan Masalah
Dalam penelitian ini masalah-masalah yang diteliti dapat dirumuskan
sebagai berikut :

a. Bagaimana merancang suatu perangkat lunak yang dapat mendeteksi
halangan secara otomatis dan mengaktifkan alaram jika halangan berada
pada jarak jangkauaan 30 cm ?

b. Bagaimana membuat perangkat lunak pengukur jarak mobil dengan

halangan mengunakan sensor ping ?



2. Batasan Masalah
Agar lebih terarahnya pembahasan sesuai dengan topik yang dibahas,
maka perlu dilakukan pembatasan masalah, yaitu :

a. Perancangan suatu perangkat lunak yang dapat mendeteksi halangan-
halangan secara otomatis dan mengaktifkan alaram jika halangan berada
pada jarak antara 0 cm sampai 30 cm dengan menggunakan sensor ping
dan mikrokontroler AT89S51.

b. Alat yang dirancang dipasang pada miniatur mobil dan pada LCD tampil
jarak mobil dengan halangan yang berada di sisi belakang, samping kiri
dan kanan.

c. Alat yang dirancang untuk kehidupan nyata dapat dipasang pada mobil
sedan seperti Corolla DX, Grand Civic, Hyundai avega dan mobil sedan-
sedan yang lainya.

d. Bahasa Assembly sebagai bahasa pemrograman yang akan melakukan

intruksi secara sistematis dalam proses pengukuran jarak.

C. Tujuan dan Manfaat
1. Tujuan
Adapun tujuan penelitian ini adalah :
a. Merancang suatu alat yang dapat mendeteksi halangan secara otomatis dan
mengaktifkan alaram jika halangan berada pada jarak jangkauan 30 cm

b. Terwujudnya perangkat lunak sensor ping sebagai pengukur jarak.



c. Membuat perangkat lunak pengukukuran jarak mobil dengan halangan

mengunakan sensor ping

. Manfaat

Dalam pembuatan Proyek Akhir ini sangat di harapkan alat yang akan di
hasilkan dapat memiliki manfaat, Adapun manfaat dari proyek akhir yang
diusulkan ini diantaranya adalah:

a. Memudahkan pemilik mobil karena pemilik mobil hanya melihat jarak dari

LCD yang dipasang pada bagian mobil dan untuk mengetahui berapa jarak

mobilnya dengan mobil orang lain.

b. Mengamankan jarak terhadap kendaraan dan gangguan yang lain





