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ABSTRAK

Bastolani “otomatisasi dispenser berbasis programmable logic controller (PlC)
omron Cpm2A”. Proyek Akhir Teknik Elektro Diploma III Universitas
Negeri Padang.

Pembimbing: Irma husnaini.ST,MT

Pengambilan air pada dispenser secara manual kurang efisien, yaitu
pengambilan dengan cara menarik kran pada dispenser memerlukan waktu untuk
mendapatkan air, oleh karena itu pada dispenser otomatis yang dibuat pada proyek
akhir ini merupakan pengotomasian yang dapat menghemat waktu dan juga
mempermudah dalam pengambilan air minum pada dispenser, karena serba otomatis
yaitu pengguna hanya perlu meletakkan gelas pada dispenser, maka air akan lansung
kita dapatkan tanpa menarik kran. Gelas akan dideteksi dangan memanfaatkan sensor
limit swicth, sedangkan untuk menentukan air yang akan keluar maka digunakan
sensor berat agar tidak terjadi pemborosan dalam pengambilan air pada dispenser ini,
maka telah disediakan swicht pilihan apakah air yang akan diambil setengah gelas
atau segelas penuh.

Sedangkan untuk mendeteksi persediaan air telah habis maka di manfaatkan
sensor elektroda yang terbuat dari besi stainless agar tidak berkarat sehingga tetap
hieginis .

Dari hasil pengujian yang telah penulis lakukan alat ini telah bekerja sesuai
dengan rancangan , air akan keluar saat gelas diletakkan pada dispenser dan air akan
berhenti keluar apabila sensor berat bekerja yaitu sensor berat akan memberikan
intruksi pada PLC sehingga PLC akan memberikan perintah pada solenoid untuk
menutup.
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BAB1

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Dispenser merupakan suatu peralatan rumah tangga yang berguna

untuk tempat air minum sementara. Perkembangan teknologi pada saat

sekarang ini sudah semakin pesat, hampir semua peralatan yang dimiliki

manusia saat sekarang ini serba otomatis. Dapat dilihat diberbagai media

bahwa peralatan yang sistem kerjanya otomatis sudah sangat banyak

digunakan untuk pekerjaan yang mudah maupun pekerjaan yang sulit.

Peralatan otomatis merupakan sebuah alat yang dapat diatur sehingga dapat

melakukan pekerjaan tertentu untuk memudahkan pekerjaan manusia dan juga

untuk mengurangi tingkat kerugian yang diakibatkan oleh kelalaian manusia.

Untuk memenuhi kebutuhan otomatisasi ini diperlukan peralatan

kontrol yang bisa memenuhi kebutuhan tersebut. Alat-alat kontrol ini

diantaranya alat kontrol berbasis Mikrokontroller, saklar-saklar otomatis,

dan programmable logic controller (PLC).

Penggunaan dispenser bukanlah hal yang baru bagi masyarakat

Indonesia, terutama didaerah perkotaan. Dispenser merupakan tempat

penyimpanan dan pemanasan air yang bersifat sementara. Penggunaan

dispenser ini dapat ditemui pada setiap rumah warga bahkan dengan mudah

ditemui di tempat-tempat umum seperti rumah sakit, apalagi di kantor-kantor
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perusahaan. Penggunaan dispenser oleh masyarakat pada umumnya masih

bersifat konvensional yaitu dengan cara menekan atau menarik kran

dispenser terlebih dahulu untuk memperoleh air. Penggunaan dispenser

konvensional ini tentunya memiliki beberapa kelemahan, antara lain :

membutuhkan waktu antara meletakkan gelas dengan menekan atau menarik

kran pada dispenser, air bisa tumpah saat kita lengah dan lupa melepaskan

kran saat mengambil air sehinga gelas penuh. Dispenser tersebut berfungsi

untuk penyimpanan dan pemanasan air yang bersifat sementara, yang akan

diambil kembali untuk diminum biasanya dalam ukuran gelas. Untuk itulah

penulis akan merancang otomatisasi dispenser yang dikendalikan oleh

Programmable Logic Controller atau disingkat dengan PLC. Pada saat gelas

diletakkan pada dispenser maka sensor akan memberi sinyal pada PLC yang

mengakibatkan PLC akan membuka selenoid valve elektrik, sedangkan pada

tempat gelas telah dipasang sensor berat yang akan menentukan banyaknya

air yang akan keluar dari dispenser. Dispenser ini dipasang switch dengan

pilihan apakah air yang diinginkan segelas penuh atau setengah gelas,

sehingga sangat maksimal jika tidak ada air yang akan terbuang.

Pada perancangan ini dipasang juga sensor elektroda untuk

mengetahui apakah persediaan air dalam galon hampir habis sehingga dapat

mengeluarkan isyarat berupa bunyi pertanda persediaan air hampir habis.
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Dengan adanya sensor berat atau load cell yang akan mendeteksi

banyaknya air yang akan keluar dengan perubahan berat, maka pada

perancangan alat ini gelas yang akan digunakan, mempunyai berat dan ukuran

yang sama dengan gelas yang telah ditentukan pada perancangan, sehingga

alat dapat bekerja dengan semestinya.

Berdasarkan permasalahan yang telah diuraikan, maka penulis perlu

merancang dan membuat suatu otomatisasi dispenser menggunakan

programable logic controller omron CPM2A. Inilah yang menjadi landasan

ide bagi penulis dalam pembuatan proyek akhir yang berjudul “ Otomatisasi

Dispenser Berbasis Programmable Logic Controller (PLC) Omron

CPM2A”.

B. Batasan Masalah

Mengingat luasnya permasalahan pada proyek akhir ini, untuk itu

penulis merasa perlu memberikan batasan-batasan agar permasalahan terfokus

pada beberapa permasalahan yang dianggap lebih penting untuk dibahas.

Berdasarkan masalah diatas maka dibuatlah ruang lingkup masalah yang

mencakup:

1. Membuat suatu otomatisasi dispenser yang berbasis programmable

logic controller (PLC) omron CPM2A.
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2. Merancang program syswin dan membuat dispenser otomatis

dengan ladder diagram.

C. Tujuan

1. Limit switch digunakan untuk mendeteksi adanya gelas

2. Sensor elektroda digunakan untuk mendeteksi persediaan air

dalam dispenser.

3. Load cell digunakan untuk mendeteksi banyak air yang akan

keluar pada dispenser.

4. PLC yang digunakan adalah omron CPM2A.

5. Gelas yang digunakan adalah gelas yang mempunyai berat dan

ukuran yang sama dengan gelas pada saat rancangan, yaitu gelas

yang mempunyai berat 80 gr dan ukuran volume 240 ml.

D. Manfaat.

1. Memudahkan dan Menghemat waktu dalam pengambilan air

minum pada dispenser.

2. Air langsung didapatkan saat meletakan gelas pada dispenser

secara otomatis tanpa menarik atau menekan kran seperti pada

dispenser konvensional.

3. Tidak akan ada air yang akan tumpah walaupun ada kelengahan

dalam pengambilan air pada dispenser.


