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ABSTRAK
ALFARIZ PRAINAWIRA “Perancangan Sistem Otomasi Pemberi Pakan dan
Minum untuk Ayam Petelur Berbasis Mikrokontroler
AT89S52”

Pemberian pakan dan minum ayam petelur adalah rutinitas penting yang
harus dilakukan dalam pengelolaan usaha ayam petelur. Namun, pelaksanaan
rutinitas ini mengalami beberap kendala. Di antaranya yaitu sebagai suatu
rutinitas, pemberian pakan yang dilakukan oleh para karyawan akan menimbulkan
rasa bosan. Terjadinya kontak langsung antara karyawan dengan ayam petelur
pada setiap harinya juga dapat berdampak buruk bagi kesehatan karyawan,
contohnya saja terjangkit penyakit flu burung ( H5N1). Bagi pengusaha ayam
petelur sendiri, biaya yang dikeluarkan untuk membayar upah karyawan sangatlah
besar.

Untuk mengatasi kendala-kendala tersebut, maka dibuatlah prototype
pemberi pakan dan minum untuk ayam petelur. Prototype dibuat dengan
menggunakan batang aluminium, hingga menyerupai sebuah kandang ayam
petelur sistem baterai. Pada prototype digunakan sensor batas Limit switch yang
dipasang pada kedua ujung tempat pakan ayam, dan sensor elektroda yang
dipasang pada tempat minum dan tangki cadangan air minum ayam petelur.
Prototype ini juga menggunakan pompa mini, Solenoid valve dan Stepper motor
sebagai aktuatornya. Pompa mini berfungsi untuk memompakan air ke dalam
tangki cadangan air minum ayam. Solenoid valve berfungsi sebagai katup untuk
menyumbat atau mengalirkan aliran air menuju tempat minum ayam dan Stepper
motor berfungsi sebagai penggerak silo kecil untuk menaburkan pakan ayam di
sepanjang tempat pakan ayam.

Penyetingan waktu dilakukan untuk mengatur kerja dari Stepper motor,
dalam melakukan pemberian pakan dua kali sehari, yaitu pada jam 08.00 dan jam
16.00, yang akan berlangsung setiap hari. Setting waktu dilakukan dengan
menggunakan tombol setting waktu yang telah disediakan. Selanjutnya pengisian
tangki cadangan minum ayam diatur oleh instruksi sensor elektroda 1 dan 2
terhadap pompa mini. Pada saat sensor 2 terkena air maka pompa mini akan aktif
dan memompakan air ke dalam tangki cadangan air minum ayam. Pada saat
sensor 2 terkena air maka pompa mini akan berhenti memompakan air. Pada
pengisian tempat mium ayam petelur diatur oleh instuksi dari sensor elektroda 3
dan 4. Pada saat ssensor elektroda tidak terkena air, maka katup solenoid akan
terbuka sehingga air mengalir ke tempat minum ayam. Pada saat ketinggian air
telah mencapai sensor elektroda 4, katup solenoid akan menutup dan air akan
berhenti mengalir.

Keyword: otomasi, level, high, low, , prototype, mikrokontroler, solenoid.
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BAB I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Seiring dengan kemajuan teknologi, kita dituntut untuk lebih efektif
dan efisien dalam melakukan segala aktivitas, contohnya saja dalam kegiatan
produksi seperti usaha ayam petelur. Usaha ayam petelur ini memerlukan
ketekunan dan kedisiplinan yang tinggi, demi tercapainya hasil produksi yang
memuaskan.

Persoalan pokok yang dihadapi oleh para pengusaha ayam petelur
dalam skala besar adalah dalam hal pemakaian jasa karyawan yang jumlahnya
sekitar 10-15 orang karyawan. Data yang didapatkan dari wawancara dengan
beberapa pengusaha ayam petelur di kota Padang, mereka memiliki rata-rata
15 orang karyawan dan gaji seorang karyawan yang dibayarkan adalah lebih
kurang Rp 800.000,00/bulan.

Jika dikalkulasikan ternyata biaya yang diperlukan untuk membayar
upah karyawan yang banyak tersebut sangatlah mahal. Jika dilihat dari
rutinitas pekerjaannya, pemberian pakan dan minum ayam ini merupakan
pekerjaan yang berulang-ulang dan membosankan yang berpengaruh negatif
terhadap kualitas kerja dari para karyawan. Selain itu, dari segi kesehatan,
rutinitas pemberian pakan dan minum ayam ini bisa mendatangkan penyakit

bagi para karyawan, contohnya saja flu burung ( H5N1).



Untuk mengatasi persoalan tersebut, diperlukanlah teknologi yang dapat
diatur dan disesuaikan dengan kebutuhan yang diinginkan oleh seorang
pengusaha ayam petelur dan dapat mengurangi jumlah karyawan serta
meminimalisir dampak terjangkit penyakit flu burung terhadap karyawan yang
mengelola pemberian pakan dan minum untuk ayam petelur.

Berdasarkan persoalan tersebut, penulis tertarik untuk membuat
miniatur alat pemberi pakan dan minum otomatis untuk ayam petelur.
Pembuatan alat ini penulis wujudkan ke dalam sebuah proyek akhir yang
diberi judul “Perancangan Sistem Otomasi Pemberi Pakan dan Minum
untuk Ayam Petelur Berbasis Mikrokontroler AT89S52 “ .

B. Tujuan Proyek Akhir

Proyek akhir ini mempunyai beberapa tujuan. Adapun tujuan dari
proyek akhir ini adalah :

1. Merancang miniatur sistem otomasi alat pemberi pakan dan minum untuk
ayam petelur.

2. Merancang rangkaian elektronik pendukung agar sistem bekerja dengan
baik.

3. Merancang program dengan menggunakan bahasa Assembly MCS-51 dan
Mikrokontroler AT89S52, sebagai pengendali utama (main controller) dari

sistem pengotomasian pakan dan minum untuk ayam petelur.



C. Manfaat Proyek Akhir
Dalam perancangan proyek akhir ini sangat diharapkan sistem yang
dihasilkan dapat memiliki manfaat, baik bagi pengusaha ayam petelur sendiri
maupun pihak-pihak lain yang membutuhkan. Manfaat dari proyek akhir ini

di antaranya :

1. Membantu pengusaha ayam petelur dalam efisiensi biaya operasional
pengelolaan ayam petelur.

2. Bernilai komersil, jika sistem pengotomasian ini terutama programnya
diproduksi dan diaplikasikan pada kandang ayam petelur yang
sesungguhnya.

3. Menjadi suatu media pembelajaran dan pengembangan sistem otomasi

kandang ayam petelur.





