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ABSTRAK

M.SYAIFUDDIN ERFAN : PEMBUATAN ALAT PENGENDALI PINTU
GERBANG_DAN GARASI SECARA OTOMATIS
BERBASIS MIKROKONTROLLER AT89S52

Laporan akhir ini berjudul ” Pembuatan Alat Pengendali Pintu Gerbang dan
Garasi Otomatis Berbasis Mikrokontroller AT89S52”. Tujuan utama dari
pembuatan tugas akhir ini adalah agar dapat Mempelajari prinsip kerja remote
control, sensor Infra Red dan fungsi mikrokontroler pada rangkaian sehingga dapat
mengendalikan output berupa motor dc yang akan menarik pintu yang bergeser
membuka. dan menutup secara otomatis.

Cara kerja rangkaian pintu gerbang otomatis ini adalah ketika mobil akan
memasuki pintu gerbang, pengguna menekan remote maka pintu gerbang akan
membuka, setelah memasuki halaman ,mobil tadi terdeteksi oleh sensor IR, maka
pintu garasi akan membuka. Isyarat yang diterima kemudian diubah menjadi suatu
keluaran digital dalam bentuk tegangan sebesar 5 Volt, data tegangan sebesar 5 V
tersebut diterima oleh mikrokontroler melalui port-port input yang telah ditentukan
sebelumnya, dan kemudian diolah dengan menggunakan bahasa pemrograman
Basic Compiler, hasil pengolahan data ini adalah data yang aktif tinggi (sebesar 5
V), data ini kemudian dikirimkan ke rangkaian driver relay penggerak motor untuk
mengaktifkan motor melalaui port-port output yang telah ditentukan sebelumnya
dari mikrokontroller. Ketika motor aktif, pintu akan bergeser membuka dan
kembali menutup setelah menyentuh limit switch. Dari pengukuran pada titik-titik
pengukuran, sensor IR dapat efektif mendeteksi gerakan objek dari jarak maksimal
100 cm dan akan semakin sensitif pada jarak yang dekat. Hasil akhir dari alat yang
dibuat adalah bahwa fungsi pintu geser otomatis adalah membuka dan menutup
pintu secara otomatis jika ada objek yang berupa mobil yang akan memasuki
ruangan.

Masuk ke dalam garasi Anda tanpa perlu keluar dari mobil. Tekan remote
control dan garasi Anda akan terbuka segera. Lindungilah keluarga dan harta
benda. Jika hambatan yang mengganjal, pintu akan berhenti otomatis dan berbalik
arah. Ketika ditutup, pintu akan terkunci otomatis dan menjaga keamanan.
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BAB I

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Pada saat ini dibutuhkan beberapa sistem yang dapat membantu
mempermudah pekerjaan manusia. Dalam upaya mendukung kemudahan-
kemudahan itu, ilmu pengetahuan dan teknologi berperan sangat penting.
Penguasaan ilmu pengetahuan dan teknologi diperlukan untuk kemajuan hidup
dan kehidupan umat manusia, yang pada akhirnya dapat dimanfaatkan secara
tepat dan berguna. Disamping itu kemajuan ilmu sains dan teknologi imbasnya
sudah menyentuh diberbagai sektor kehidupan, seperti sektor ekonomi, sosial
kemasyarakatan, budaya, pendidikan, informasi dan komunikasi.

Sehingga dewasa ini kemajuan tersebut sangat berdampak bagi pola hidup
dan kehidupan manusia itu sendiri. Pergeseran pola hidup manusia tersebut
cendrung menjadi masiv dalam artian mereka menginginkan dalam melakukan
sesuatu pekerjaan lebih instan, tidak perlu harus menuggu dan sedapat mungkin
menghemat tenaga. Hal tersebut terkesan sudah menjadi trend dan tuntutan
hidup untuk dipenuhi. Sebagai salah satu contoh pekerjaan yang dapat menjadi
ringan dan cepat tanpa terlalu banyak campur tangan manusia adalah membuka
pintu pagar/gerbang rumah dan garasi mobil. Pintu yang sebelumnya didorong
menggunakan tangan sehingga menguras energi terlalu besar, dengan sentuhan
ilmu pengetahuan dan teknologi, manusia cukup menekan tombol dan

mendekatkan mobil kearah sensor pintu secara otomatis sudah dapat terbuka.



Maka dalam konteks itulah Penulis berupaya memenuhi keinginan sebagian
masyarakat elit yang berkeinginan memanjakan diri tanpa perlu mengotor-
ngotorkan tangan dan menguras tenaga untuk membuka pintu pagar dan pintu
garasi mobil. Melalui Rancang Bangun sebuah miniatur Alat Pintu
Gerbang/Pagar dan Garasi Otomatis Berbasis Mikrokontroler. Sekaligus menjadi
judul dari Proyek Akhir Penulis yang dijabarkan dalam sebuah bentuk penulisan
Proyek Akhir.  Dalam penulisan tersebut Penulis berusaha mengembangkan
fungsi lain dari sebuah pintu biasa menjadi sebuah pintu gerbang geser otomatis
yang dapat membuka dan menutup sendiri melalui remote kontrol, disertai
dengan pintu garasi mobil yang bekerja secara otomatis berdasarkan keberadaan
mobil yang dapat dideteksi oleh sebuah sensor.

1.2. Perumusan masalah

Perumusan masalah yang diambil oleh penulis dalam pembuatan sistem
pengendali pintu gerbang dan garasi secara otomatis berbasis Mikrokontroler
AT89S52 ini, yaitu :

1. Bagaimana cara kerja sensor infra red mengirimkan data ke
mikrokontroller diteruskan ke motor DC sebagai output sehingga pintu
garasi dapat bergerak secara otomatis.

2. Bagaimana membuat rangkaian sensor Infra Red dalam sistem
pengendali pintu gerbang dan garasi.

3. Berapa jarak terjauh untuk sensor pada pengendali pintu otomatis ini .

4. Bagaimana membuat program perancangan sistem kontrol pintu garasi

secara otomatis menggunakan bahasa Basic Bascom.



1.3. Tujuan dan Manfaat
1.3.1.Tujuan

Adapun tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan proyek akhir ini

adalah :

a. Untuk merancang dan membuat sebuah perangkat alat pintu gerbang
dan garasi otomatis yang dapat diprogram menggunakan
mikrokontroler.

b. Merancang rankaian sensor Infra Red.

c. Merancang fungsi mikrokontroler pada rangkaian sehingga dapat
mengendalikan output berupa motor dc yang akan menarik pintu
yang bergeser membuka dan menutup secara otomatis.

1.3.2.Manfaat

Adapun kegunaan dari alat yang dirancang adalah sebagai berikut:

a. Memberikan efesiensi bagi manusia dalam bekerja terutama efisiensi
waktu dan tenaga. Karena dengan adanya perancangan dan
pembuatan alat tersebut manusia tidak perlu bersusah menguras
tenaga untuk mendorong pintu dan mengangkat garasi sehingga
menyita waktu.

b. Dapat meringankan beban pekerjaan manusia

c. Memiliki nilai ekonomis untuk mencapai kesejahteraan umat

manusia.





