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ABSTRAK 

 

Nining Putri (09207/2008) : Kendali Motor DC Sebagai Penggerak Mekanik 

Pada Bracket LCD Proyektor Berbasis Mikrokontroler ATmega 8535 

 

Pembimbing : I. Drs. H. Aswardi , MT 

 II. Fivia Eliza, S.Pd, M.Pd 

 

 

Secara umum penggunaan LCD proyektor adalah untuk mempresentasikan 

materi yang akan disampaikan dan untuk pengoperasiannnya LCD tersebut 

memerlukan suatu dudukan atau yang biasa disebut dengan bracket LCD 

proyektor. Bracket LCD proyektor yang tersedia di kampus Universitas Negeri 

Padang masih berupa operasi manual atau  membutuhkan sentuhan langsung pada 

bracket untuk dapat mengarahkan fokus dari proyektor.  Adapun tujuan dari 

pembuatan tugas akhir ini adalah untuk merancang dan membuat sistem kendali 

motor DC sebagai penggerak mekanik bracket LCD proyektor berbasis 

mikrokontroler ATmega 8535, menguji kinerja motor DC sebagai penggerak 

mekanik bracket LCD proyektor serta membuat sistem hardware penggerak 

bracket LCD proyektor berbasis mikrokontroler ATmega 8535. Alat ini nantinya 

diharapkan dapat dikendalikan dengan menekan tombol pada remote control. 

Pengontrolan bracket LCD proyektor, pada bagian entity input terdiri dari 

bagian pemancar (transceiver) dan penerima (receiver) dari wireless, pada bagian 

ini komunikasi data dari pemancar dan penerima dalam mengantarkan data atas 

penekanan pada tombol selanjutnya dikirimkan melalui media wireless ke bagian 

penerima, data tersebut dikirimkan lagi ke mikrokontroler ATmega8535 untuk 

diproses dan hasil pemprosesan tersebut akan menghasilkan output untuk 

mengaktifkan motor dc 1 dan motor dc 2. Pada bagian peracangan rangkaian ini 

diawali dengan pengujian dan simulasi pada proteus. Setelah dipastikan hasil 

perancangan sesuai atau mendekati teori yang ada maka dilanjutkan dengan 

pembuatan layout rangkaian dengan menggunakan software Eagle 6.1.0 untuk 

dapat dipindahkan ke papan PCB. Untuk desaian mekaniknya dibuat sefleksibel 

mungkin agar dapat mengikuti arah putaran motor. 

Dalam pengoperasiannya, alat ini dapat bergerak naik, turun, kanan atau kiri  

hanya dengan menekan tombol pada remote control. Alat ini dapat dikendalikan 

dari jauh hingga mencapai jarak maksimal yaitu sekitar ± 8 meter. Bracket dapat 

bergerak ke arah yang diinginkan karena  adanya motor DC magnet permanen, 

motor ini memiliki torsi yang besar sehingga mampu mengangkat dan 

menggerakkan bracket LCD proyektor.  

 

Kata kunci : Motor DC, Driver motor DC, Mikrokontroller ATmega8535, Bracket 

LCD Proyektor. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Pendidikan merupakan proses pembelajaran yang berlangsung secara 

kontinuitas/berkelanjutan. Proses pendidikan ini dapat berlangsung dengan 

baik apabila ditunjang oleh banyak faktor, diantaranya sumber daya pendidik 

dan sarana maupun prasarana yang digunakan. Dewasa ini mutu pendidikan 

baik di tingkat sekolah maupun perguruan tinggi sangat diperhatikan. Agar 

mutu pendidikan yang dikembangkan tetap baik, maka perlu diadakan dan 

diciptakan suatu fasilitas yang dapat membantu dan mendorong hasil belajar 

siswa. Sebagai realisasinya Pemerintah membuat beberapa peraturan dan 

perundang-undangan, diantaranya UUSPN No.20 Tahun 2003, yang 

mengatur tentang Sistem Pendidikan Nasional. Dalam Undang-Undang 

tersebut disebutkan fasilitas pendidikan diatur dalam pasal 45 ayat 1 yang 

berbunyi: setiap satuan pendidikan formal dan non formal menyediakan 

fasilitas yang memenuhi keperluan pendidikan sesuai dengan pertumbuhan 

dan perkembangan potensi fisik, kecerdasan intelektual, sosial, emosional, 

dan kewajiban peserta didik. 

Berdasarkan hal di atas jelaslah bahwa penggunaaan media 

pembelajaran sangat membantu pendidik dalam menyampaikan materi 

pelajaran kepada peserta didik. Seiring waktu, dengan berkembangnya 

teknologi pada saat ini telah banyak diproduksi media-media pembelajaran 

yang memudahkan peserta didik untuk mengembangkan potensinya. 

1 
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Komputer, Note book, dan LCD proyektor adalah beberapa contoh dari 

peralatan untuk menunjang proses pembelajaran.  

Berdasarkan studi kasus di kampus Teknik elektro UNP semua 

peralatan di atas telah tersedia. Khusus untuk LCD proyektor, diperlukan 

peralatan tambahan/bracket guna mengoptimalkan proses pembelajaran. 

Bracket ini berfungsi sebagai dudukan dari LCD proyektor sehingga lebih 

mudah saat digunakan, dalam hal ini pihak kampus telah menyediakannya 

dalam bentuk operasi manual, yaitu perlu tenaga manusia untuk mengarahkan 

fokusnya, hal itu tentu dapat mengurangi efisiensi waktu pembelajaran. Saat 

ini, bracket yang tersedia hanya dalam bentuk satu arah atau setelan manual, 

yaitu diperlukan usaha langsung dari manusia untuk dapat mengatur arah dan 

posisi dari bracket tersebut.  

Oleh karena itu penulis merancang sebuah alat untuk mempermudah 

dosen dalam proses pembelajaran. Alat ini dapat diarahkan ke berbagai arah 

dengan cepat tanpa harus memutarnya dengan tangan. Apabila dosen 

pengajar ingin mengarahkan proyektor ke lokasi yang lebih luas, maka hanya 

tinggal menggunakan remote control saja tanpa harus memerintahkan salah 

seorang  mahasiswanya, sehingga efisiensi waktu belajar dapat terjaga atau 

dengan kata lain mutu pendidikan pun cenderung akan menjadi lebih baik. 

Alat tersebut adalah sistem penggerak Bracket LCD Proyektor yang dapat 

dikendalikan dengan remote control berbasis mikrokontroler ATmega 8535, 

alat ini dapat membantu mahasiswa atau dosen dalam mengatur posisi dari 
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proyektor. Alat tersebut nantinya akan ditempatkan di suatu lokasi yang dapat 

dikendalikan oleh dosen pengajar dengan menggunakan remote control. 

Dalam pengoperasiannya, alat ini sebenarnya sudah ada. Untuk lebih 

jelasnya mengenai perbedaan antara bracket yang sudah ada dengan yang 

dirakit dapat dilihat pada tabel berikut: 

Tabel 1. Perbandingan Bracket 

Bracket  yang sudah ada Bracket yang dirakit 

1. Desain yang sukar dimengerti karena 

merupakan rakitan pabrik yang tidak 

menampilkan komponen dan cara 

kerjanya. 

1. Desain yang lebih mudah dimengerti 

dan lebih transparan mengenai 

komponen-komponennya. 

 

2. Gerakan bracket hanya mengarah 

pada satu bidang sisi yaitu vertikal 

(atas-bawah). 

2. Gerakan bracket dapat mengarah ke 

dua bidang sisi yang berbeda baik 

vertikal (atas-bawah) maupun 

horizontal (kanan-kiri), hal itu 

dikarenakan bracket ini menggunakan 

dua buah motor DC 

 

3.  Gerak maksimum putaran bracket ± 

900 (atas-bawah). 

 

3. Gerak maksimum putaran bracket ± 

3600 (kiri-kanan) dan 900 (atas-bawah). 

 

Pengaturan posisi tergantung pada penekanan tombol keypad remote 

control. Jangkauan maksimum remote control untuk dapat mengatur  gerakan 

bracket yaitu ± 8 meter. Pada posisi maksimum motor DC sama dengan 

posisi semula. 
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B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan uraian latar belakang di atas dapat diidentifikasikan 

masalahnya menjadi: 

1. Rangkaian driver motor DC yang akan digunakan untuk menggerakkan 

mekanik  dari bracket LCD proyektor. 

2. Batasan/limit gerakan bracket tiap satu kali penekanan tombol dan gerakan 

maksimal bracket LCD proyektor. 

3. Penggunaan rangkaian driver (pembalik) pada bracket LCD proyektor. 

4. Jumlah motor DC yang akan digunakan untuk menggerakkan bracket 

LCD proyektor. 

 

C. Batasan Masalah 

1. Penggunaan rangkaian driver dengan komponen utama yaitu transistor dan 

relai untuk dapat memutar motor DC. 

2. Membatasi gerakan bracket pada posisi terjauh yaitu 900 untuk gerakan 

atas-bawah dan 50 untuk masing-masing gerakan bracket tiap satu kali 

penekanan tombol pada remote control. 

3. Penambahan rangkaian driver (pembalik putaran) sehingga dapat 

mengatur arah gerakan saat kiri-kanan ataupun atas-bawah. 

4. Penggunaan dua buah motor DC, yaitu untuk gerakan kiri-kanan dan atas-

bawah 

. 
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D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan pada latar belakang dan identifikasi masalah, maka perumusan 

masalahnya adalah “Bagaimana Merancang dan Membuat Penggerak Bracket 

LCD Proyektor Berbasis Mikrokontroler ATmega 8535”? 

 

E. Tujuan Pembuatan Alat 

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Merancang dan membuat sistem kendali motor DC sebagai penggerak 

mekanik bracket LCD proyektor berbasis mikrokontroler ATmega 8535. 

2. Menguji kinerja motor DC sebagai penggerak mekanik bracket LCD 

proyektor. 

3. Membuat sistem hardware penggerak bracket LCD proyektor berbasis 

mikrokontroler ATmega 8535. 

 

F. Manfaat 

1. Memberikan kemudahan dalam penggunaan LCD proyektor dengan 

memanfaatkan kendali elektronik. 

2. Sebagai bahan masukan bagi pembaca mengenai cara merakit suatu alat 

kendali. 

3. Arah putaran bracket LCD proyektor dapat diatur sesuai keinginan tanpa 

harus memindahkan proyektor tersebut. 
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