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ABSTRAK 

 

Expedisi pengiriman barang sangat banyak dibutuhkan oleh masyarakat 

Indonesia. dalam jasa pengiriman barang di Indonesia memiliki beberapa expedisi 

yang di ada. Salah satunya  expedisi TIKI, pada expedisi TIKI melakukan pemilahan 

barang yang akan dibagikan kepada kurir dengan cara pekerja akan memperkirakan 

lebar, tinggi dan berat dari barang tersebut. Pada penelitian ini dibuat Alat Konveyor 

Untuk Sistem Sortir Barang  mengunakan arduino uno dengan sensor load cell dan 

sensor utrasonik. Pada pembacaan lebar mengunakan dua sensor ultrasonik yang di 

tempatkan di bagian luar tempat pengukuran alat. Dan mengunakan satu sensor 

ultrasonik mengukur tinggi dan satu sensor load cell mengukur berat. Pada saat benda 

di tempat pengukuran semua sensor akan membaca dan setelah itu barang akan di 

bawa oleh konveyor dan palang mengarahkan benda ke tempat yang di tentukan. Dari 

hasil yang penelitian barang yang di pilah dan bawa sesuai kereteria yang di tentukan. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan teknologi banyak di aplikasi kan pada bidang industry,jasa dan 

usaha lain nya.Salah satu nya pada proses pemilah barang,merupakan sebuah proses 

yang bertujuan untuk memisahkan barang yang tidak sesuai dengan kriteria. Saat ini 

sudah banyak pengembangan konveyor yang dilakukan untuk mempermudah 

pekerjaan manusia dengan sistem sortir benda dengan nilai berat yang di baca untuk 

dapat memilah benda dengan tepat serta pengembangan konveyor yang dilakukan 

untuk sistem pemilahan barang dengan nilai yang dibaca lebar dari barang tersebut 

 

Expedisi pengiriman barang sangat banyak di butuhkan oleh seluruh masyarakat 

Indonesia dalam jasa pengiriman barang. di Indonesia memiliki beberapa expedisi 

yang sering di gunakan oleh masyarakat seperti, JNE, post Indonesia, J&T, wahana, 

Dakota,TIKI dan masih banyak lainnya. pada expedisi TIKI barang yang dapat di 

kirim memiliki berbagai ukuran . TIKI melakukan pemilahan barang dengan tenaga 

manusia secara manual, dimana pemilahan barang yang di lakukan  masih 

mengunakan tenaga manusia untuk memilahan barang. sehingga memerlukan tenaga 

karyawan yang lebih banyak untuk memilah barang. 

 

Berdasarkan wawancara yang di lakukan untuk memilah barang di lakukan 

secara menual.dengan cara memilah barang yang berukuran maksimal 30cm3 dan 

berat maksimal 5Kg akan di bawa ke tempat roda dua dan lebih dari kreteria tersebut 

akan di pindahkan ke tempat roda empat. Masalah yang sering di temukan oleh 

pekerja yang betugas adalah untuk dapat mengetahui ukuran yang sesuai. 
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Dikarenakan pemilahan barang secara manual mengunakan logika pekerja dimana 

untuk mengetahui ukuran benda dan berat benda tersebut. 

 

Untuk mengatasi permasalahan yang terdapat pada jasa expedisi yang salah 

satunya cabang JNE yang terletak di Jl. Nipah No.42C, Berok Nipah, Kec. Padang 

Barat., Kota Padang, Sumatera Barat yang perlu dibuatkannya sebuah system yang 

dapat menyelesaikan permasalahan yang ada. Maka dari itu penulis tertarik 

mengangkat judul “Rancang Bangun Konveyor Pemilah Barang Berbasis 

Microcontroler” 

 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang di kemukakan penulis dapat diidentifikasi 

beberapa masalah sebagai berikut.   

1. Belum adanya alat pemisah barang otomatis berdasarkan ukuran volume 

barang. 

2. Belum adanya pengaplikasian teknologi dalam memisahkan barang secara 

otomatis yang di gunakan pusat pengiriman atau industry. 

3. Belum adanya penerapan pengolahan microcontroler dalam pemisahan buah 

brang berdasarkan tingkat ukuran dan volume. 

 

 

C. Batasan Masalah 

Batasan masalah ini bertujuan agar pokok dari pembahasan masalah pada 

penelitian ini tidak meluas. Dalam pembuatan tugas akhir ini masalah-masalah yang 

dibatasi sebagai berikut. 

1. Merancang alat pemisah barang otomatis berbasis microcontroler. 

2. Menggunakan sensor ultrasonik Untuk Mendeteksi ukuran dan volume 

barang. 
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3. Merancang sistem program alat pemisah menggunakan microcontroler 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang, identifikasi masalah, dan batasan masalah di atas, 

maka rumusan masalah pada tugas akhir ini adalah. 

1. Bagaimana merancang alat pemisah barang otomatis berbasis microcontroler? 

2. Bagaimana mengaplikasikan sensor ultrasonic untuk pendeteksi dan 

mengukur volume barang? 

3. Bagaimana merancang sistem program pada alat coveyor pemilah barang 

berbasis microcontroler? 

 

E. Tujuan Penulisan 

Beberapa tujuan dari  pembuatan tugas akhir ini yaitu sebagai berikut. 

1. Membuat alat pemisah barang otomatis berbasis microcontroler 

2.  Dapat mengaplikasikan sensor ultrasonic sebagai pendeteksi dan pembeda 

ukuran dan volume barang 

3. Menghasilkan program alat conveyor pemilah barang otomatis dengan 

microcontroller 

 

F. Manfaat 

Berikut beberapa manfaat yang dapat diperoleh dari tugas akhir ini. 

1. Penelitian alat conveyor pemilah barang ini dapat mempermudah kinerja 

manusia terutama dalam hal pemisahan barang berdasarkan ukuran dan volume 

nya. 

2. Penerapan alat ini yang akan bekerja secara otomatis dapat menghemat waktu 

dan tenaga pada melakukan pemilahan barang. 

3. Menggunakan microcontroller dan sensor sehingga alat yang di buat dapat 

membedakan ukuran dan volume secara otomatis. 
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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

A.KESIMPULAN 

 Dari hasil pengujian yang telah dilakukan pada Alat Konveyor untuk Sistem 

Soltir Barang Berbasis Mikrikontroler Arduino Uno dapat disimpulkan sebagai 

berikut  

a. Dalam merancang dan Alat Konveyor untuk Sistem Soltir Barang Berbasis 

Mikrikontroler Arduino Uno memiliki beberapa tahapan, yaitu. tahapan 

perancangan sistem, tahapan perakitan sistem, tahapan pembuatan program, 

tahapan proses memasukkan program ke arduino dan tahapan proses 

pengujian komponen sampai pengujian system keseluruhan. 

b. Secara keseluruhan sistem Alat Konveyor untuk Sistem Sortir Barang dapat 

bekerja dengan baik. Sensor dapat membaca kondisi dengan baik. 

B.SARAN 

 Adapun saran dari perancangan dan Alat Konveyor untuk Sistem Sortir 

Barang Berbasis Mikrikontroler Arduino Uno yang telah di implementasikan pada 

tugas akhir ini mengingat banyaknya kekurangan pada alat ini, maka perlu 

pengembangan lebih lanjut pada waktu yang akan datang. Adapun saran-saran  untuk 

tugas akhir ini adalah. Diharapkan bagi mahasiswa yang akan mengembangkan 

penelitian ini dapat lebih meningkatkan ke akuratan sensor load cell pada saat 

pembacaan berat, dan keakuratan pembacaan sensor ultrasonik. Mengembangkan 

sistem sehingga dapat memilah benda ngengan terus menerus tanpa menunggu proses 

sembelumnya hingga selesai. Serta membuat tampilang konveyor lebih menarik. 
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