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ABSTRAK 

         Adi Robes  (14470/2009) : Rancang Bangun Sistem Pengaman Rumah  

Berbasis Mikrokontroler Avr ATMega 8535  

Menggunakan  Sensor Infra Red 

Pembimbing I :  Drs Aswardi, MT 

PembimbingII :  Irma Husnaini, ST,MT 

 

 

 Melalui perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang saat ini 

semakin pesat terutama dalam bidang elektronika dan telekomunikasi, maka 

banyak perangkat elektronik yang sederhana dapat dimodifikasi dan 

dikembangkan, misalnya penggunaan sensor yang dikembangkan dari sensor pelat 

sederhana, sensor infra merah, sensor panas, sensor suhu, sampai penggunaan 

laser sebagai pengganti sensor infra merah. Didalam pengembangan sistem 

keamanan diperlukan berbagai perlengkapan sensor sebagai alat input yang selalu 

dimonitor oleh sistem. Tulisan ini bertujuan untuk merancang dan membuat 

sistem pengaman rumah berbasis mikrokontroler AVR ATMega 8535 

menggunakan  sensor infra red 

 Dalam tugas akhir ini telah dirancang suatu sistem pengaman rumah  yang 

terdapat pintu pengaman otomatis akan menutup ketika terjadi gangguan 

keamanan yang mana pintu tersebut mampu menjebak pencuri terkurung dalam 

pintu pengaman tersebut. Rancang bangun sistem tersebut dengan memanfaatkan 

mikrokontroler sebagai pusat kendali dan kontrol, motor DC sebagai motor 

penggerak pintu pengaman dan alarm sebagai peringatan telah terjadinya 

gangguan keamanan. Penggunaan 3 buah sensor peka terhadap objek diletakkan 

pada kiri dan kanan pintu. 

 Hasil percobaan menunjukkan bahwa motor DC mampu menarik pintu 

pengaman hingga tertutup selama 0,5 detik, dengan respon keceptan tersebut 

dapat dipastikan pencuri tidak akan sempat meloloskan diri dari pintu pengaman 

tersebut setelah pintu tertutup dengan rapat baru alarm berbunyi, dengan demikian 

pemilik rumah akan merasa aman dari ancaman pencuri tersebut. 

 

Kata kunci : Mikrokontroler, infrared, Motor DC 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar belakang 

      Melalui perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang saat ini 

semakin pesat terutama dalam bidang elektronika dan telekomunikasi, 

maka banyak perangkat elektronik yang sederhana dapat dimodifikasi dan 

dikembangkan, misalnya penggunaan sensor yang dikembangkan dari 

sensor pelat sederhana, sensor infra merah, sensor panas, sensor suhu, 

sampai penggunaan laser sebagai pengganti sensor infra merah. Didalam 

pengembangan sistem keamanan diperlukan berbagai perlengkapan sensor 

sebagai alat input yang selalu dimonitor oleh sistem.  

Idealnya suatu pengamanan rumah dengan menggunakan teknologi 

ialah bertujuan untuk  memberi hasil yang maksimal bagi pemilik rumah 

agar pemilik rumah merasa puas dengan sistem keamanan tersebut, namun 

dari pengamatan penulis terhadap sistem pengaman rumah yang pernah 

dirancang oleh Andika Jaya Jurusan Teknik Eektro Polteknik Negeri 

Seriwijaya Program Studi Teknik Elektronika, penulis melihat sistem 

pengaman rumah  yang dibuat hanya berupa alarm ketika terjadi gangguan 

keamanan (terjadi pencurian)  dengan demikian pencuri bisa saja melarikan 

diri saat alarm menyala  oleh karena itu penulis melihat ada fungsi otomatis 

yang perlu ditambahkan  agar sistem pengaman rumah tersebut bisa 

menjadi sistem pengaman rumah yang ideal dan efektif untuk 

menanggulangi gangguan keamanan . 
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      Sistem yang akan di tambahkan oleh penulis ialah pintu pengaman yang 

secara otomatis akan menutup ketika terjadi gangguan keamanan ( terjadi 

pencurian)  tujuannya adalah untuk menjebak pencuri supaya terkurung 

oleh pintu tersebut setelah pintu tertutup dengan rapat pencuri telah terjebak 

didalam pintu pengaman dan tidak bisa melarikan diri baru alarm berbunyi, 

dengan demikian pemilik rumah akan merasa aman dari ancaman pencuri 

tersebut,  sedangkan pengaman rumah yang telah dibuat oleh saudara Andi 

Jaya Jurusan Teknik Eektro Polteknik Negeri Seriwijaya Program Studi 

Teknik Elektronika  sistem pengaman rumah hanya berupa alarm 

peringatan yang mana saat seorang pencuri ketika mendengar bunyi alarm 

akan melarikan diri atau bisa saja  menjadi panik kemudian nekat untuk 

mengancam pemilik rumah tersebut. 

      Dengan latar belakang dan pertimbangan tersebut maka penulis 

mencoba membuat “Sistem Pengaman Rumah Berbasis Mikrokontroler 

AVR ATmega 8535”, dimana pada sistem pengaman tersebut digunakan 

sensor infra merah sebagai pengindera. Ketika pancaran sinar inframerah 

terhalang maka  Photodioda sebagai penerima inframerah akan  menerima 

sinyal tersebut. Kemudian sinyal dikirimkan oleh photodioda ke 

mikrokontroler ATmega 8535 berupa logika 1 atau 0 menyebabkan 

rangkaian bekerja secara otomatis sesuai dengan program yang telah dibuat 

untuk menjalankan suatu perangkat berupa Motor DC digunakan sebagai 

penggerak pintu pengaman dan alarm peringatan bekerja yang secara 

berurutan. 
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B. Identifikasi masalah 

      Dari latar belakang masalah diatas maka dapat diidentifikasi masalah 

sebagai berikut: 

1. Pengaman Rumah yang hanya berupa alarm peringatan dinilai  belum 

maksimal dalam mengamankan rumah karena pencuri bisa saja 

melarikan diri atau malah nekat untuk melakukan perampokan yang 

bisa mengancam keselamatan pemilik rumah 

2. Pengaman rumah yang sudah ada belum bisa memberikan rasa aman 

bagi pemilik rumah dikarenakan belum ada pintu pengaman untuk 

mengurung pencuri 

C. Batasan masalah 

      Perlunya pembatasan ruang lingkup untuk menghindari kerancuan dan 

pembahasan yang meluas dalam Tugas Akhir ini diantaranya adalah: 

1. Pada pembuatan sistem elektronika, mikrokontroler yang digunakan 

adalah mikrokontroler AVR produk Atmel, yaitu ATMega 8535 

sebagai otak kendali dari sistem. 

2. Dalam perancangan alat ini mekanisme gerak digunakan adalah motor 

DC sebagai penggerak pintu pengaman menutup otomatis untuk 

menjebak pencuri supaya terkurung oleh pintu tersebut. 

3. Pencuri hanya melewati pintu utama 

4. Sensor yang digunakan adalah sensor inframerah 

5. Alat ini belum dilengkapi oleh baterai cadangan.  
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D. Rumusan masalah 

      Berdasarkan uraian dari identifikasi masalah, dan batasan masalah dapat 

dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu bagaimana merancang dan 

membuat suatu sistem pengaman rumah yang efektif  yang bisa 

memberikan rasa aman bagi pemilik rumah yang menggunakan sistem 

pengaman rumah tersebut yaitu pengaman rumah yang bisa mengurung 

pencuri berbasis mikrokontroler AVR Atmega 8535. 

E. Tujuan 

1. Mengaplikasikan mikrokontroller ATMega8535 sebagai penerima dan 

pemroses data serta pemberi perintah pada alat sistem pengaman rumah 

2. Mengaplikasikan sensor infra red sebagai pendeteksi objek yang 

menghalangi cahaya inframerah pada alat sistem pengaman rumah 

3. Menguji dan menganalisa  sistem Pengaman Rumah yang telah dibuat. 

F. Manfaat 

      Dengan merencanakan dan mengimplementasikan sebuah alat sistem 

Pengaman Rumah, nantinya diharapkan dapat mempunyai manfaat sebagai 

berikut:  

1. Menjadi peralatan yang bisa digunakan sebagai pengaman rumah yang 

ideal dan efektif. 

2. Memberikan kemudahan dan kenyamanan bagi pengguna peralatan 

(pemilik rumah) untuk menanggulangi jika ada pencurian. 

 



 
 

61 

 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

  

A. Kesimpulan 

 Berdasarkan Hasil Pengujian Dan Analisa Pada Pembuatan Alat 

Sistem Pengaman Rumah Secara Keseluruhan, Maka Dapat Disimpulkan 

Beberapa Hal Sebagai Berikut: 

1. Penggunaan Bahasa Basic Pada Mikrokontroler Atmega 8535 Telah 

Bekerja Dengan Baik Sebagai Pengendali Utama Dari Sistem 

Pengotomasian Alat Sistem Pengaman Rumah. 

2. Pengontrolan Sistem Keamanan Pada Rumah Telah Berjalan Dengan Baik. 

Objek Juga Telah Berhasil Dibaca Oleh Sensor Infra Red 

3. Analisa Terhadap Pengujian Sistem Pengaman Rumah Menunjukkan Hasil 

Yang Sesuai Dengan Perencanaan  Dan Berjalan Dengan Baik. 
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B. Saran 

  Dalam Pembuatan Tugas Akhir Ini, Penulis Menyadari 

Banyaknya Kekurangan Yang Ditemukan. Berikut Akan Dipaparkan 

Beberapa Saran-Saran Yang Diharapkan Dapat Bermanfaat Untuk 

Mengembangkan Aplikasi Ini Diantaranya Adalah: 

1. Pada Alat Yang Telah Dibuat Diperlukan Alat Tambahan Untuk 

Komunikasi Dengan Pemilik Rumah 

2. Untuk Pengembangan Selanjutnya, Sebaiknya Ditambahkan Sistem 

Keamanan Pada Jendela Dan Jalur Masuk Lainnya. 
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