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. 

Masih kurangnya konsep pengamanan pemindahan dan penyusunan pada drum 

minyak, sering terjadinya permasalahan dalam suatu pekerjaan saat operator memindahkan 

drum minyak dan operator mengalami kelalaian saat pemindahan drum sehingga terjadinya 

minyak tertumpah dan drum tersebut rusak. Dalam hal ini penyusunan drum minyak otomatis 

dibuat dalam bentuk prototipe, tidak membahas tentang pengisian drum minyak dan drum 

yang disusun sebanyak dua buah. 

Pembuatan prototipe penyusunan drum minyak tugas akhir ini,   menggunakan 

mikrokontroler ATmega8535, lalu menggnakan motor DC dan loadcell sebagai data berat 

timbangan  yang  diterima  ATmega8535.  Setelah  power  supply  dihidupkan  lalu  drum 

diletakan di tempat penaikan, drum minyak dibaca oleh loadcell dan berat drum minyak 

harus sesuai dengan yang telah ditentukan setelah drum minyak dinaikan maka motor DC 1 

hidup kemudian motor DC 2 akan menggerakan magnet untuk mengangkat drum minyak dan 

motor DC 3 akan bergerak menuju tempat penyusunan drum minyak yang telah ditentukan. 

Apabila drum minyak terbaca oleh loadcell kosong maka drum minyak akan diturunkan, 

motor DC 3 dan motor DC 2 bergerak menuju ketempat drum kosong maka motor DC 2 akan 

menurunkan magnet untuk mengangkut drum minyak kosong lalu motor DC 3 akan bergerak 

ketempat penurunan dan magnet akan menurunkan drum minyak maka motor DC 1 bergerak 

untuk menurunkan drum minyak tersebut. 

Berdasarkan   hasil   pengujian   prototipe   penyusunan   drum   minyak   ini   mampu 

menyusun drum sesuai tempat yang telah ditentukan dengan pengontrolan yang diinginkan. 

Dalam tugas akhir ini tidak membahasa tentang kecepatan pada motor DC. 

 
Kata kunci: Load Cell5, ATmega8535, Motor DC, Lampu indikator
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BAB I 

 
PENDAHULUAN 

 
 

A.  Latar Belakang 
 

Bahan bakar fosil merupakan salah satu sumber energi yang 

membutuhkan proses hingga dapat dikonsumsi oleh masyarakat. Salah satu 

bahan bakar fosil yaitu minyak. Minyak fosil berasal dari perut bumi yang 

diangkat menuju permukaan bumi (eksploitasi) dan diolah menjadi minyak 

mentah (crude oil) yang siap untuk diproses lebih lanjut. Proses untuk 

memperoleh jenis-jenis bahan bakar yang diinginkan dari crude oil disebut 

dengan oil refinery. 

Oil refinery atau disebut petroleum refinery merupakan sebuah proses 

industri dimana minyak mentah (crude oil) diproses atau disuling menjadi 

produk yang lebih berguna seperti bensin, solar, aspal, kerosin, dan Liquid 

Petroleum Gas (LPG). Salah satu wadah hasil penyulingan atau penampungan 

minyak mentah tersebut adalah drum logam . 

 

Drum logam umumnya terbuat dari baja atau aluminum. Drum baja 

banyak digunakan untuk minyak solar, goreng, oli, bensin dan lain-lain. 

Bentuk drum yang lain yaitu jemblung dibuat dari kaleng dengan bahan dasar 

seng, biasanya digunakan untuk krupuk atau makanan jajan kering lainnya. 

Drum  logam  untuk  minyak  solar,  biasanya  dipakai  secara  berulangan 

sehingga jarang ditemui drum masih baru. Pada dinding drum biasanya 

dibentuk gelang-gelang (simpay) dengan menekan keluar dinding sisi, agar 

drum mudah digelindingkan. Bagian penutup mempunyai dua lubang, yaitu 

1



2  

 
 
 
 
 

 

lubang  kecil  untuk  lubanga  ngin,  dan  lubang  besar  untuk  mengeluarkan 

produk (Herman, AS, 1990). 

 

Di perusahan biasanya untuk memindahkan drum minyak dari lantai 

satu kelantai dua memerlukan lift atau jenjang kantrol untuk mengangkat 

drum minyak. Pada penempatan untuk meletakan drum ketempat lainnya, 

operator memerlukan tenaga yang sangat besar untuk memindahkan drum 

ketempat yang diinginkan dan biasanya operator mengalami kecelakan kerja 

akibat  tertimpa  drum,  minyak   drum  tumpah  dan  hal  lainnya.   Masih 

kurangnya keselamatan pada operator saat pemindahan dan penyusunan drum 

minyak   tersebut.   Pada   saat   penyususan   drum   minyak   operator   tidak 

meletakan drum minyak di tempat posisi yang mana telah ditentukan. 

 

Berdasarkan masalah yang terjadi, maka salah satu solusi untuk 

mengatasi masalah tersebut dengan membuat sebuah Tugas Akhir dengan 

judul Prototipe Penyusunan Drum Minyak Otomatis Berbasis 

Mikrokontroler Atmega8535. Sehingga dengan adanya alat ini, diharapkan 

dapat membantu mempermudah penyusunan dan pemindahan drum minyak 

serta   dapat   memberikan   dampak   positif   pada   maksimalnya   pekerjaan 

operator.
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B.  Identifikasi Masalah 
 

Berdasarkan latar belakang masalah maka dapat diidentifikasi kan masalah 

yang terdapat dalam pembuatan tugas akhir ini yaitu: 

1.   Masih kurangnya konsep pengamanan pemindahan dan penyusunan pada 

drum minyak. 

2.   Sering terjadinya kecelakan kerja pada operator saat pemindahan drum 

minyak. 

3.  Sering  terjadinya  kelalaian  operator  saat  pemindahan  drum  terjadinya 

minyak tertumpah dan drum tersebut rusak. 

C.  Batasan Masalah 
 

Agar lebih terarah pembahasan sesuai  topik  yang dibahas, maka perlu 

dilakukan batasan masalah yaitu : 

1.   Penyusunan drum minyak otomatis dibuat dalam bentuk prototipe. 

 
2.   Tidak membahas pengisian minyak tersebut. 

 
3.   Drum yang disusun sebanyak dua buah. 

 
4.   Tidak membahas kecepatan motor. 

 
D.  Rumusan Masalah 

 
Berdasarkan uraian dari idenfikasi masalah dan batasan masalah, dapat 

dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu bagaimana merancang dan 

membuat suatu prototipe penyusunan drum minyak otomatis berbasis 

mikrokontroler Atmega8535.
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E.  Tujuan 
 

Adapun tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah sebagai berikut : 

 
1.   Membuat  rancangan  hardware  dan  software  penyusunan  drum  minyak 

otomatis berbasis mikrokontroler Atmega8535. 

2.   Membuat   cara   kerja   penyusunan   drum   minyak   otomatis   berbasis 

mikrokontroler Atmega8535. 

3.   Melakukan   pengujian   dan   menganalisa   cara   kerja   prototipe   sistem 

penyusunan drum minyak otomatis berbasis Atmega8535. 

 

F.  Manfaat 
 

Manfaatyang diambil dari pembuatan alat ini adalah sebagai berikut: 

 
1.   Agar terhindar dari kecelakan kerja yang akan dialami oleh para operator 

tersebut. 

2.   Sebagai alat bantu untuk penyusunan dan pemindahan drum minyak solar 

tanpa menggunakan tenaga operator yang bertugas. 

3.   Untuk mengaplikasikan ilmu yang didapat selama di bangku kuliah dan 

menerapkan ilmu secara nyata. 

4.   Dapat   digunakan   sebagai   bahan   referensi   atau   pembelajaran   dan 

menambah wawasan.



 

 
 

 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 
 

 
 

A.  KESIMPULAN 
 

 

Berdasarkan  hasil  pengujian  dan  analisa  hardware,  software,  dan 

mekanik pada pembuatan Rancang Bangun Prototype Penyusunan Drum 

Minyak OtomatisBerbasis ATmega8535, maka dapat diperoleh kesimpulan 

sebagai berikut : 

1. Berdasarkan   hasil   pengujian   yang   dilakukan   alat   ini   melakukan 

pengoperasian  seperti  yang direncanakan  pada  bab  sebelumnya  yaitu 

mampu mengangkat beban drum minyak dengan berat 250 gram sesuai 

kebetuhan dengan pergerakan yang selalu konstan dan pengontrolan 

dilakukan melalui mikrokontroler Atmega 8535, sehingga secara 

keseluruhan dapat dikatakan sistem ini bekerja sesuai dengan rancangan 

yang dibuat. 

2.      Pada pengujian dan perhitungan perbandingan skla bisa diteraplan pada 

 
industri. 
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B.  SARAN 
 

 

Selama proses pembuatan Tugas Akhir ini, ditemukannya berbagai keterbatasan. 

Berikut akan dipaparkan beberapa saran-saran yang diharapkan dapat bermanfaat untuk 

mengembangkan sistem ini. 

1. Disarankan untuk melakukan penggantian motor dengan spesifikasi motor yang 

lebih besar sehingga bisa diterapkan pada peralatan yang sebenarnya. 

2. Diperlukannya sistem interface timbal balik agar monitoring dapat dilakukan hanya 

dengan cara yang lebih baik. 

3. Disarankan  pada  pengembangan  alat  selanjutnya  lebih  memperhatikan  bentuk 

mekanik dari alat tersebut.
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