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ABSTRAK 
 

Intan Maisa Tania. 2017. “Rancang Bangun Alat Peraga Sensor Indukrtif Berbasis 
Arduino ” Tugas Akhir. Padang: Program Studi Teknik Otomotif 
(DIII), Jurusan Teknik Otomotif, Fakultas Teknik, Universitas Negeri 
Padang.  

 

Bagaimana proses dari rancang bangun alat peraga sensor induktif berbasis 

arduino. Media pembelajaran sensor induktif di laboratorium otomotif 

menggunakan prosesor anolog saja. Media pembelajaran sensor induktif prosesor 

analog tidak bisa menampilkan input dan ouput pada media pembelajaran sensor 

induktif tersebut Media pembelajaran sensor induktif prosesor analog untuk 

menampilkan input dan ouput dilakukan secara manual. Untuk mendiskripsikan 

rancang bangun alat peraga sensor induktif berbasis arduino. Sensor induktif 

banyak dipakai dan diaplikasikan diotomotif contohnya pada sensor CKP, CAM 

sensor, vilocity (kecepatan). Untuk itu mahasiswa  harus memahami konsep 

prinsip serta cara kerja sensor induktif terlebih dahulu agar memudahkan 

mahasiwa mempelajari tentang sensor yang lain  yang  menggunakan prinsip kerja 

sensor induktif. 

Induktif berfungsi untuk mendeteksi objek besi atau logam, meskipun terhalang 

oleh benda non-logam, sensor akan tetap dapat mendeteksi objek selama dalam 

jarak sensing distance atau jangkauan toleransinya 

Sensor ini hanya mendeteksi dua kondisi ketika mendeteksi adanya objek dan 

ketika tidak mendeteksi adanya objek. Karena hanya diberikan dua kondisi yaitu 

“high” dan “low” dengan logika 1 dan 0. Sensor yang digunakan bisa mendeteksi 

logam, jika logam terdeteksi maka kondisinya yang akan ditampilkan pada LCD 

ON. Jika sensor tidak terdeteksi benda sejenis logam maka tampilan di LCD OFF. 

 

Kata kunci: Media Pembelajaran Sensor Induktif,Berbasis Arduino 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Sensor dan tranduser adalah salah satu mata kuliah yang wajib diikuti 

oleh mahasiswa jurusan Teknik Otomotif Fakultas Teknik Universitas Negeri 

Padang yang berbobot 2 SKS (Satuan Kredit Semester). Sesuai dengan 

silabus mata kuliah sensor dan tranduser,  terdapat beberapa jenis sensor yang 

menjadi pokok kajian salah satunya adalah sensor induktif.  

Sensor induktif banyak dipakai dan diaplikasikan diotomotif 

contohnya pada sensor CKP, CAM sensor, vilocity (kecepatan). Untuk itu 

mahasiswa harus memahami konsep prinsip serta cara kerja sensor induktif 

terlebih dahulu agar memudahkan mahasiwa mempelajari tentang sensor 

yang lain  yang  menggunakan prinsip kerja sensor induktif. Sensor induktif 

digunakan untuk mempermudah mahasiswa dalam mempelajari konsep, 

karakteristik, dan cara kerja . Media pembelajran Sensor induktif yang ada di 

laboratorium teknik otomotif  menggunakan prosesor analog. Maka dari itu 

dengan teknologi yang semakin canggih dikembangkan dalam bentuk digital 

yang memakai alat peraga sensor induktif berbasis (menggunakan prosesor  

arduino).  

 
Gmbar 1. Sensor induktif prosesor analog  
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Media pembelajaran sensor induktif prosesor analog yang ada di 

laboratorium Teknik Otomotif tentang sensor induktif input sensor 

mendeteksi benda. Jarak antara benda dan sensor bisa didapatkan dengan cara 

menggunakan penggaris langsung tidak bisa dimunculkan di media 

pembelajaran analog tersebut. Ouput sensor media pembelajaran anolog di 

laboratorium bisa didapatkan dengan cara menggunakan multimeter tidak 

bisa dimunculkan secara langsung di media pembelajaran analog sensor 

induktif. Sensor induktif prosesor analog hanya memakai relay. Prinsip 

kerjanya jika diberikan stimulus benda yang berbahan konduktor maka sensor 

akan menghasilkan medan magnet. Input benda yang berbahan konduktor 

(prinsip sensor mendeteksi benda) output sensor (medan magnet). 

 
Gambar 2.  Sensor induktif Prosesor Digital  

 

Media pembelajaran sensor induktif yang dibuat input dan ouput 

sensor bisa ditampilkan melalui LCD (liquid crystal display) dengan 

menggunakan sistem digital berbasis arduino. Sehingga pembelajaran lebih 

efektif dan efisien. Beberapa penjabaran diatas menjadi latar belakang penulis 

untuk membuat sebuah media pembelajaran yang dapat membantu proses 

pembelajaran dan diharapkan akan dapat meningkatkan hasil belajar 
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mahasiswa otomotif. Adapun judul dari Tugas Akhir ini adalah “Rancang 

Bangun Alat Peraga Sensor Induktif Berbasis Arduino” 

B. Identifikasi Masalah 

Adapun masalah yang teridentifikasi dari latar belakang diatas adalah 

sebagai berikut: 

1. Media pembelajaran sensor induktif di laboratorium otomotif 

menggunakan prosesor anolog saja. 

2.  Tampilan output pada media sensor induktif yang ada dilaboratorium 

belum maksimal (input dan output tidak langsung tampil dalam media) 

3.  Media pembelajaran sensor induktif prosesor analog untuk menampilkan      

input dan ouput dilakukan secara manual 

C. Batasan Masalah 

Dari identifikasi masalah diatas penulis membatasi masalah yang akan 

dibahas yaitu  mengenai rancang bangun alat peraga sensor induktif berbasis 

arduino. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan identifikasi dan batasan masalah diatas, maka muncul 

permasalahan yaitu: Bagaimana proses dari rancang bangun alat peraga 

sensor induktif berbasis arduino. 
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E. Tujuan proyek akhir 

Berdasarkan rumusan masalah diatas maka tujuan proyek akhir ini 

adalah sebagai berikut. 

Untuk mendiskripsikan rancang bangun alat peraga sensor induktif berbasis 

arduino. 

F. Manfaat Proyek Akhir 

Manfaat yang diharapkan dari proyek akhir ini adalah sebagai berikut. 

untuk mempermudah mahasiswa dalam mempelajari konsep, karakteristik, 

dan cara kerja sensor induktif. 
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BAB IV 

KESIMPULAN 

 
A. Kesimpulan 

1. Sensor induktif tipe PNP adalah sensor Jika metal mendekat tegangannya 

4,16 v tinggi jika metal menjauh teganggannya rendah 0,0 v. Sensor tipe 

PNP mendeteksi dua kondisi ON dan OFF. kondisi on apabila sensor 

mendeteksi objek sejenis logam. Kondisi off terjadi apabila sensor tidak 

mendeteksi sejenis logam seperti kertas dan plastik. 

2. Sensor tipe NPN adalah sensor Jika metal mendekat tegangan  rendah 0,62 

v dan jika metal menjauh teganggan tinggi 4,38 v. Sensor tipe  NPN ini 

adalah sensor kebalikan dari sensor tipe PNP. Sensor ini juga mendeteksi 

dua kondisi on dan OFF. kondisi ON apabila objek logam jauh dari sensor 

maka akan terdeteksi. Kondisi OFF apabila sensor dekat dengan objek 

logam maka tidak terdeteksi. Selain objek jenis logam pada tipe NPN ini 

juga tidak terdeteksi. 

3.  (Sensor Jarak Induktif) Sensor Jarak Induktif atau Inductive Proximity                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                       

Sensor adalah sensor jarak yang digunakan untuk mendeteksi keberadaan 

logam, baik logam jenis Ferrous maupun logam jenis non-Ferrous dengan 

tanpa adanya kontak fisik. Prinsip Kerja Karakteristik dari sensor ini 

adalah mendeteksi objek benda sejenis logam  dengan jarak yang cukup 

dekat. Sensor ini dapat digunakan untuk mendeteksi keberadaan (ada atau 

tidak adanya objek logam), menghitung objek logam dan aplikasi 

pemosisian. 
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B. Saran  

Berdasarkan tugas akhir yang telah diselesaikan penulis menyarankan 

beberapa hal. 

1. Penggunaan media pembelajaran sensor induktif berbasis arduino dapat 

digunakan selain dari matakuliah sensor dan tranduser. 

2. Diharapkan agar media pembelajaran sensor induktif dapat digunakan 

dengan baik dan terawat agar bisa dijadikan perbandingan untuk membuat 

media pembelajaran yang lebih canggih lagi. 
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