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ABSTRAK 

Achmad Ilman Yoni (1302550/2013) : Garasi Mobil Bawah Tanah Berbasis  

        PLC(Programmable Logic Controler)  

 

 Pembimbing  : Dr. Ta’ali, M.T 

 

Teknologi otomasi industri berkembang dengan sangat cepat. Sehingga 

banyak sekali penggunaan PLC baik untuk industri maupun untuk sehari-hari. 

Pengontrolan garasi mobil bawah tanah ini adalah merancang dan membuat 

program untuk prototype garasi mobil dengan PLC dan HMI. Dan melakukan 

pengujian terhadap program pada alat garasi mobil ini bekerja secara otomatis. 

Sensor infra merah digunakan untuk mendeteksi mobil. Limit switch berfungsi 

untuk mengetahui posisi lantai saat garasi dibuka. Motor induksi berfungsi 

sebagai penggerak garasi untuk naik turun garasi. Sedangkan Pada monitor 

terdapat info yang indikatornya untuk pemberitahuan ‘Available’ dan ‘Full’ yang 

mana indikator available memberitahukan masih adanya tempat garasi masih 

kosong yang jumlah areanya 3 lantai, sedangkan Full untuk indikator bahwa 

tempat garasi telah penuh dimana jumlah mobil yang masuk sudah mencapai 

kondisi dimana semua area telah terisi sebanyak 3 mobil. 

 Hasil pengujian alat untuk sistem pengontrolan garasi mobil mengunakan 

PLC dengan HMI berjalan dengan baik, sesuai yang telah di program yaitu jika 

sensor infra red mendeteksi adanya mobil maka ditampilan monitor akan tampil  

tulisan full yang menandakan garasi tersebut terisi atau penuh. Jika sensor tidak 

mendeteksi adanya mobil maka tampilan monitor akan tampil tulisan available 

yang artinya tersedia atau masih kosong. Untuk menentukan garasi yang mau kita 

yaitu dengan memilih push button yang mau kita tekan sesuai garasi yang mau di 

buka. Terdapat 3 push button, push button 1.push button2 dan push button3. Dari 

semua sistem kerja alat tersebut semua telah terkoneksi ke HMI/PC dan dipantau 

serta bisa dikontrol melalui HMI/PC.berdasarkan keadaan tersebut pengukuran 

dan pengujian kerja alat secara keseluruhan maka alat bisa dikatakan dapat  

bekerja dengan baik 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Sistem kendali secara otomatis di bidang ilmu pengetahuan dan teknologi 

belakangan ini berkembang dengan pesat. Teknologi merupakan suatu ilmu 

yang mempelajari tentang suatu alat hasil ciptaan manusia yang digunakan 

untuk mempermudah dalam kegiatan sehari-hari,  saat ini banyak sekali 

dikembangkan teknologi untuk menunjang aktivitas manusia baik dari segi 

fungsi maupun keamanannya. Salah satunya adalah diciptakannya garasi 

otomatis bawah tanah.Garasi ini biasa diterapkan bila seseorang memiliki 

lahan garasi yang terbatas namun memiliki kendaran mobil pribadi lebih dari 

satu.Tentunya setiap orang yang memiliki mobil pribadi pasti akan 

memaksimalkan faktor keamanan tentang kendaraannya, baik ketika berada 

diluar rumah maupun ketika berada di rumah. Mobil yang berada di rumah 

tidak menutup kemungkinan bisa luput dari tindak kejahatan oleh oknum yang 

tidak bertanggung jawab.  

Dari alat yang sudah dibuat sebelumnya Sistem kontrol alat ini  

menggunakanPLC sebagai pengendali keseluruhan kerja sistem.Dimana 

sensor yang digunakan untuk mengetahui keberadaan miniatur mobil adalah 

sensor inframerah dan motor yang digunakan untuk menaikkan dan 

menurunkan  garasi adalah motorAC.  

Berdasarkan hal diatas, dirasa perlu adanya peningkatan sistem pada alat 

yaitu monitoring yang merupakan keunggulan dari alat ini.monitoring ini 
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dapat mengetahui keadaan alat yang sedang berjalan tanpa memantau 

langsung pada area garasi tersebut. Dengan adanya monitoring ini pemelik 

garasi juga bisa mengetahui segala kondisi yang ada pada garasi dan dengan 

adanya monitoriong memudahkan pemilik untuk mengetahui kerusakan atau 

masalah pada alat.Hal ini dirasa perlu untuk menciptakan sistem yang 

memudahkan manusia dalam fungsi maupun keamanannya.Kendali yang 

digunakan yaitu PLC dan Human Machine Interface yang digunakan 

yaituPC.Alat ini juga memiliki keunggulan seperti penambahan indikator 

penuh atau tersedianya area berupa lampu, sehingga memudahkan pengemudi 

jika ingin memasukan mobil ke garasi maka lampu Full yang memberitahukan 

pengemudi bahwa kondisi pada area garasi telah penuh. 

Maka dari itu dengan penerapan pada sistem garasi mobil bawah tanah ini 

menggunakan PLC, diharapkan adanya peningkatan kualitas dalam 

penguasaan dengan menggunakan PLC sebagai sistem kontrol. Selain itu akan 

menggandengkan kinerja PLC dengan HMI (Human Machine Interface). 

HMI ini sudah sangat dibutuhkan pada industri sebagai monitoring suatu 

plant.Pengontrolan sistem garasi mobil menggunakan PLC dengan 

menggunakn HMI dapat memudahkan memantau keadaan pada area 

garasi.Dengan adanya pengembangan ini diharapkan adanya peningkatan dari 

bidang otomasi dan terciptanya banyak praktisi yang menguasai penggunaan 

PLC dan HMI. 
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B. Identifikasi Masalah 

Mengacu pada latar belakang diatas, maka dapat di indentifikasi 

beberapa masalah sebagai berikut: 

1. Memiliki mobil lebih dari satu tapi tidak mempunyai lahan yang besar 

untuk menyimpan mobil pada garasi. 

2. Kurangnya informasi berupa tampilan yang dapat membantu mereka 

untuk memudahkan  menentukan tempat meletakan mobil di garasi 

sesuai yang dinginkan. 

3. Garasi ini masih menggunakan panel pada area garasi untuk 

mengoperasikan sistem.  

 

C. Batasan Masalah 

 Pembuatan tugas akhir ini membatasi masalah yang akandihadapi

 agar tidak meluasnya pembahasan-pembahasan yang timbul. Adapun

 batasan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini adalah : 

1. Alat yang dibuat berupa prototype dengan panajang 25cm x 15cm x 

75cm. 

2. Menggunakan PLC sebagai kontrol alat dan PC sebagai HMI yang 

berfungsi untuk tatap muka manusia dengan alat. 

3. Menggunakan bahasa program dengan bahasa Ladder Diagram pada 

software Cx-programer. 

4. Menggunakan type PLC Omron SYSMAC CP1E-E40DR 

5. Spesifikasi motor sebagai penggerak garasi yang menggunakan motor 

AC induksi 220 volt 1400rpm 
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6. Sensor yang digunakan yaitu Modul sensor Infra Merah E18-D80NK-

N. 

 

D. Rumusan Masalah 

  Dari latar belakang diatas, maka dapat diambil rumusan masalah 

 pada Tugas Akhir ini adalah : 

1. Bagaimana merancang Prototype sistem garasi bawah tanah berbasis 

PLC (Programmable Logic Contoller )?dan HMI (Human Machine 

Interface ) ? 

2. Bagaimana merancang dan membuat sistem kontrol garasi 

mengguanakan PLC dan HMI ? 

3. Bagaimana sistem kerja dari pengontrolan garasi mobil menggunakan 

PLC dan HMI ? 

 

E. Tujuan 

 Tujuan yang ingindicapaidalampembuatantugasakhiriniadalah: 

1. Merancang program/software (perangkat lunak) untuk pengontrolan 

sistem kontrol  garasi mobil bawah tanah berbasis PLC Omron 

SYSMAC CP1E dan Human Machine Interface. 

2. Merancang alat/hardware(perangkat keras)untuk pengontrolan sistem 

kontrol  garasi mobil bawah tanah berbasis PLC Omron SYSMAC 

CP1E dan Human Machine Interface. 

3. Mengetahui unjuk alat pengontrolan sistem kontrol garasi mobil 

berbasis PLC Omron SYSMAC CP1E dan Human Machine Interface. 
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F. Manfaat 

 Dalampembuatantugasakhirinisangatdiharapkanalat yang akan

 dihasilkandapatmemilikimanfaat, yaitu: 

1. Memudahkan menggunakan garasi untuk melakukan maintenance atau 

mengetahui terjadinya kerusakan. 

2. Kemudahan memberikan informasi untuk lokasi area garasi yang 

masih kosong. 

3. Menciptakan garasi bawah tanah 2 tingkat  padalahannya yang terbatas 

namun memiliki mobil lebih dari satu. 

4. Dengan menggunakan PLC sebagai pengontrolan, memudahkan dalam 

perwatan serta mengurangi sistem mengalami kerusakan yang lebih 

fatal. 
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BAB V 

PENUTUP 

 

• Kesimpulan 

Berdasarkan hasil pengujian dan analisa terhadap pembuatan alat 

perancangan bangun prototype garasi mobil bawah tanah, maka dapat 

disimpulkan beberapa hal sebagai berikut: 

• Berdasarkan hasil dari pengujian yang dilakukan, garasi mobil ini telah 

bekerja dengan baik,Hasil pengujian alat yang sudah dibuat yaitu 

menyimpan dan mengeluarkan mobil dari garasi bawah tanah yang 

memiliki 3 tingkat sudah berjalan dengan baik. Program yang dibuat juga 

sudah sesuai dengan Input dan Output pada tampilan HMI yang 

menampilkan indikator full atau available sesuai dengan kondisi garasi. 

• Saran 

Dalam pembuatan tugas akhir ini penulis menyadari banyaknya 

kekurangan yang ditemukan, berikut dipaparkan beberapa saran-saran yang 

diharapkan dapat bermanfaat untuk pengembangan tugas akhir diantaranya: 

• Untuk pengembangan lebih lanjut dalam proses pembuatan garasi ini 

masih menggunakan kabel untuk menyambungkan monitor HMI ke PLC,  

sehingga membuat jarak yang digunakan sangat terbatas. Alangkah 

baiknya jika menggunakan jaringan wifi supaya bisa terkoneksi dan dapat 

digunakan dimana saja.   
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