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ABSTRAK 

Jefri Gusra                : Kendali Motor DC sebagai Penggerak Kamera                        

Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis 

Arduino 

Pembimbing  : Irma Husnaini, S.T, M.T 

 

Sistem pengawasan dan keamanan sangat dibutuhkan di semua tempat, 

baik di gedung perkantoran, industri, jalan raya, maupun kampus. Oleh karena itu, 

pengawasan sangat diperlukan untuk meningkatkan keamanan suatu tempat. 

Tujuan penulisan ini adalah untuk merancang dan membuat kamera pengawas 

yang bisa diakses menggunakan Smartphone Android dan juga langsung 

mengontrol arah pergerakan kamera pengawas kearah yang diinginkan.  

Perancangan dari alat pengendali kamera pengawas ini menggunakan 

beberapa komponen seperti Smartphone Android, Motor DC Servo, Kamera, dan 

Modul Bluetooth HC-05. Perancangan penggerak kamera pengawas ini 

menggunakan Arduino Uno sebagai komponen utama yang berisikan program-

program untuk menjalankannya. 

Perancangan penggerak kamera pengawas ini menggunakan Smartphone 

Android sebagai keluaran kamera dan juga untuk menggerakkan motor servo yang 

terhubung ke kamera. Hasil pengujian alat ini menunjukkan kamera bisa bergerak 

kearah yang diinginkan dengan menekan kombinasi tombol-tombol pada aplikasi 

android. Kemampuan alat terhubung dengan Smartphone Android maksimal 

berada pada jarak 10 meter. Berdasarkan hasil pengukuran dan analisa 

keseluruhan dan analisa alat bekerja dengan baik untuk menggerakkan kamera 

pengawas dan langsung menampilkan tampilan kamera pada Smartphone 

Android. 

Kata Kunci :Kamera Pengawas, Arduino uno, Smartphone Android, Motor Servo,  

dan Bluetooth HC-05. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Pada saat ini, perkembangan teknologi sudah memberikan dampak 

yang besar bagi kehidupan manusia. Salah satu contoh teknologi tersebut 

adalah kontrol kecepatan motor listrik menggunakan beberapa media seperti 

mikrokontroler dan arduino (Setiawan, 2017). Era persaingan global yang 

ketat saat ini, populasi pertumbahan dan perkembangan perdagangan dunia 

usaha yang makin banyak dan cepat, kejahatan pun meningkat, juga 

kecurangan banyak terjadi, oleh sebab itu pengawasan yang efektif dan 

efisien, harus dilakukan. Sistem keamanan menggunakan kamera sebagai 

pengawas atau yang biasa disebut dengan CCTV akhir-akhir ini semakin 

marak dipergunakan di gedung-gedung ataupun di jalan protokol kota besar 

(Putra, dkk, 2015). Tujuannya adalah untuk memantau keadaan sekitar dari 

segala tindak kriminal, kecurangan maupun kemacetan jalan sehingga 

memudahkan dalam pemantauan langsung. Teknologi diciptakan untuk 

memberikan manfaat dan kemudahan bagi penggunanya. Salah satunya adalah 

kamera pengawas yang digunakan untuk sistem keamanan dan pengawasan, 

baik untuk di rumah, sekolah, gedung perkantoran, industri,  jalan raya dan 

lain lain.  
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Pemantauan kamera pengawas biasanya hanya terfokus pada satu arah 

saja. Pada saat dipasang pada posisi awal dan di arahkan pada satu arah, maka 

kamera pengawasnya hanya bisa menampilkan tampilan yang itu-itu saja, 

hanya bisa diubah arahnya secara manual. 

Di sisi lain, perkembangan perangkat mobile device semakin 

mengalami kemajuan dan marak digunakan seperti smartphone dan tablet. 

Kemudahan untuk dibawa dan beragam aplikasi yang tersedia serta harga 

yang terjangkau menyebabkan perangkat mobile device ini makin diminati 

oleh masyarakat(Daeng , dkk, 2017). 

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan diatas, maka timbul 

suatu ide penulis membuat Tugas Akhir dengan judul “Kendali Motor DC 

Sebagai Penggerak Kamera Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis 

Arduino”. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah diatas, dapat diidentifikasikan 

beberapa masalah , yaitu: 

1. Pertumbuhan dan perkembangan dunia usaha dan yang lainnya 

semakin cepat, kejahatan dan kecurangan pun meningkat sehingga 

diperlukan sebuah pengawasan yang efektif dan efisien. 
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2. Pemantauan kamera pengawas biasanya hanya terfokus pada satu 

arah saja. 

3. Kamera pengawas dapat dirancang untuk mobile device  seperti 

smartphone maupun tablet. 

 

C. Batasan Masalah 

Dalam pembuatan tugas akhir ini penulis membatasi masalah yang 

ditemukan agar tidak meluasnya pembahasan-pembahasan yang timbul. 

Adapun batasan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini diantaranya : 

1. Membuat prototype kamera pengawas dengan gabungan 2 motor servo 

untuk penggerak kamera. 

2. Dalam pembuatan alat tugas akhir ini menggunakan Arduino. 

3. Menggunakan Motor DC Servo sebagai aktuator penggerak kamera 

pengawas. 

4. Aplikasi ini hanya bisa dijalankan pada smartphone dengan operasi 

android. 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan uraian dari identifikasi masalah , dan batasan masalah 

dapat dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu bagaimana merancang 

program dan pengendalian motor DC servo untuk sebuah Kendali Motor DC 
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Sebagai Penggerak Kamera Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis 

Arduino. 

 

E. Tujuan 

Alat ini dibuat karena memiliki beberapa alasan sehingga tujuan dari 

penelitian ini menjadi dasar dari perancangan ini adalah : 

1. Merancang dan membuat prototype Kendali Motor DC Sebagai Penggerak 

Kamera Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis Arduino. 

2. Membuat program Kendali Motor DC Sebagai Penggerak Kamera 

Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis Arduino. 

3. Melakukan pengujian Kendali Motor DC Sebagai Penggerak Kamera 

Pengawas Menggunakan Smartphone Berbasis Arduino. 

 

F. Manfaat 

Adapun manfaat yang ingin didapat dari pembuatan tugas akhir ini 

adalah: 

1. Menciptakan alat pengendali kamera pengawas menggunakan smartphone 

berbasis arduino. 

2. Mempermudah pengguna melakukan pengawasan pada arah lain yang 

biasanya tidak terjangkau kamera pengawas biasanya. 

3. Meningkatkan keamanan di berbagai tempat pemasangan alat. 
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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

A. Kesimpulan 

Setelah melakukan pengujian dan menganalisa rangkaian dari alat 

pengontrol kamera pengawas menggunakan smartphone berbasis arduino ini, 

maka dapat diperoleh kesimpulan yakni:  

1. Perancangan dan pembuatan alat pengontrol kamera pengawas 

menggunakan smartphone berbasis arduino telah sesuai dengan yang 

diinginkan yaitu menggunakan Smartphone sebagai pengontrol motor 

servo dan juga sebagai penampil hasil keluaran dari kamera. 

2. Program yang dibuat telah sesuai dengan dengan algoritma pemograman 

pada alat pengontrol kamera pengawas menggunakan smartphone berbasis 

arduino dengan aplikasi pengaturan gerakan motor servo untuk 

menggerakkan kamera pengawas. Pemograman menggunakan software 

Arduino IDE dan Aplikasi Program dibuat menggunakan media APP MIT 

Inventor. Tombol control yang digunakan berupa: “Panah Kiri dan Kanan 

untuk servo 1” dan “Panah Atas dan Bawah untuk servo 2”. Program 

penggerak kamera bekerja dengan baik, sehingga kamera bisa bergerak ke 

arah yang diinginkan. 

3. Berdasarkan dari hasil pengukuran dan analisa keseluruhan alat bekerja 

dengan baik sesuai dengan program yang telah dibuat untuk 
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menggerakkan motor servo dan menampilkan tampilan kamera di 

Smartphone. 

B. Saran 

Berikut akan dipaparkan sedikit saran-saran yang diharapkan dapat 

bermanfaat untuk pengembangan lebih lanjut, penulis menyarankan sebaiknya 

pada penggerak kamera pengawas ini digunakan penghubung internet, supaya 

jarak penggunaan alat menjadi tidak terbatas asalkan berada ditempat yang 

ada jaringan internetnya. 
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