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ABSTRAK 

Rajes Suganda (2021)   : PERANCANGANPENYEMPROT HANDSANI- 

TIZER OTOMATIS BERBASIS ARDUINO 

DENGAN KOMUNIKASI SMS GATEWAY 

 

           Severe acute respiratory syndrome coronavirus 2 (SARS-CoV-2) yang 

lebih dikenal dengan nama virus Corona yang menular melalui pernafasan, 

percikan dahak (droplet) mendorong masyarakat untuk  selalu menjaga 

kesehatan dan kebersihan dengan cara memakai masker dan mencuci tangan. 

Salah satu cara mencuci tangan yang praktis adalah menggunakan cairan 

handsanitizer.  Pada saat ini sudah banyak sekali handsanitizers yang 

disediakan di tempat umum yang bisa digunakan bersama oleh masyarakat. 

Pembuatan alat ini bertujuan menghasilkan hardware dan software penyemprot 

handsanitizer otomatis menggunakan sensor berat, sensor jarak  dan arduino 

nano sebagai pusat kendali. Alat ini dibuat untuk mengoptimalkan pengguna 

handsanitizer dalam kehidupan sehari-hari. Proses pembuatan dimulai dengan 

pemasangan perangkat keras yang terdiri dari masukan, pemroses, keluaran. 

Pada bagian masukan digunakan sensor jarak yang digunakan untuk 

mendeteksi tangan pengguna handsanitizer dan sensor berat untuk mendeteksi 

pengurangan dan penambahan cairan handsanitizer.  Pada bagian pemrosesan 

digunakan- arduino nano untuk mengatur seluruh kerja system. Sedangkan 

pada bagian keluaran digunakan motor servo untuk menggerakan kepala botol 

handsanitizer untuk mengeluarkan cairan handsanitizer ke tangan pengguna. 

Serta pompa yang digunakan sebagai pengisi botol handsanitizer dengan cara 

memindahkan cairan handsanitizer dari tabung besar cairan handsanitizer 

ke botol semprot handsanitizer. Hasil pembuatan alat ini adalah terciptanya 

alat penyemprot handsanitizer otomatis berbasis arduino dengan 

komunikasi sms gateway. Setelah melakukan percobaan dinyatakan bahwa 

penyemprot handsanitizer otomatis berbasis arduino ini bekerja sesuai 

rancangan.    

 

   Kata Kunci : Arduino nano, Corona Virus, Sensor Berat, Sensor Jarak,  

                          Handsanitizer 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Severe acute respiratory syndrome coronavirus 2 (SARS-CoV-2) yang 

lebih dikenal dengan nama virus Corona adalah jenis baru dari coronavirus 

yang menular ke manusia. Virus ini bisa menyerang siapa saja, seperti lansia 

(golongan usia lanjut), orang dewasa, anak-anak, dan bayi, termasuk ibu hamil 

dan ibu menyusui. Penyakit yang disebabkan oleh virus ini disebut COVID-19 

(Coronavirus disease 2019). Coronavirus adalah virus yang bisa menginfeksi 

sistem pernapasan Virus ini menular melalui percikan dahak (droplet) dari  

saluran pernapasan, misalnya ketika berada di ruang tertutup yang ramai 

dengan sirkulasi udara yang kurang baik atau kontak langsung dengan droplet. 

Sehingga masyarakat harus ekstra menjaga kebersihan agar udara yang 

masyarakat hirup bersih atau setidaknya steril dari virus dimasa pandemi 

covid-19.  

Dimasa pandemi covid-19 sekarang ini mendorong masyakat untuk selalu 

menjaga kesehatan dan kebersihan. Saat ini masyarakat diwajibkan untuk 

selalu menggunakan masker dan rajin mencuci tangan dengan sabun agar 

dapat terhindar dari penyebaran virus tersebut. Mencuci tangan dengan sabun 

merupakan hal yang sangat penting, karena sabun dapat membunuh kuman, 

bakteri dan virus. Mencuci tangan juga butuh waktu agar dapat membunuh 

organisme di tangan secara menyeluruh. Menurut ahli kesehatan, hanya butuh 
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20 detik untuk membunuh organisme di tangan saat mencuci tangan dengan 

sabun. 

Saat sekarang ini penggunaan handsanitizer dapat menjadi salah satu 

alternatif utama pengganti sabun. Pemakaian handsanitizer berbasis alkohol 

lebih disukai daripada mencuci tangan menggunakan sabun dan air pada 

berbagai situasi di tempat pelayanan kesehatan. Penyanitasi tangan umumnya 

lebih efektif membunuh mikroorganisme dan lebih ditoleransi oleh tangan 

dibandingkan sabun dan air. Walaupun demikian, mencuci tangan harus tetap 

dilakukan jika kontaminasi dapat terlihat atau setelah menggunakan toilet.  

Handsanitizer berbasis alkohol biasanya mengandung beberapa kombinasi 

isopropil alkohol, etanol (etil alkohol), atau n-propanol. Kandungan alkohol 

60 hingga 95% terbukti paling efektif. Namun, penggunaannya harus berhati-

hati karena mudah terbakar. Handsanitizer berbasis alkohol efektif melawan 

berbagai mikroorganisme tetapi tidak untuk spora. Beberapa jenis penyanitasi 

tangan mengandung senyawa seperti gliserol untuk mencegah kulit kering. 

Memakai handsanitizer diharuskan pengguna untuk menekan botol 

mengunakan tangan. Sehingga menyebabkan botol handsanitizer tersebut 

menjadi tidak steril. Tidak sedikit juga diantara pengguna yang menggunakan 

handsanitizer secara berlebihan. Menyebabkan handsanitizer terbuang 

percuma dan pemborosan dan tidak bisa mengontrol berapa banyaknya cairan 

handsanitizer yang keluar dari dalam botol, masalah ini bisa kita atasi dengan 

membatasi jumlah cairan handsanitizer yang keluar dari botol penyemprot saat 

digunakan, yaitu saat penyemprot mengeluarkan cairannya dari dalam botol 
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cairan yang keluar dibatasi sebanyak 3 detik lamanya penyemprotan semprot 

sehingga kita bisa meminimalizir pemborosan cairan handsanitizer. Masalah 

lain dalam penggunaan handsanitizer adalah ketidaktahuan pengguna maupun 

operator apabila handsanitizer telah habis. 

Berdasarkan  pemikiran di atas maka dibuatlah alat yang dapat digunakan 

untuk mengatur keluaran dari botol handsanitizer dengan notifikasi SMS 

apabila handsanitizer didalam botol telah habis dan notifikasi berapa banyak 

pengguna handanitizer setiap harinya. Berdasarkan permasalahan di atas 

penulis tertarik untuk mengangkat judul “Perancangan Penyemprot 

Handsanitizer Otomatis Berbasis Arduino dengan Komunikasi SMS 

Gateway”. Perancanga alat ini diperlukan untuk mengoptimalkan penggunaan 

handsanitizer dalam kehidupan sehari-hari. 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang ada, maka dapat diidentifikasi 

beberapa masalah sebagai berikut: 

1. Menekan botol handsanitizer secara langsung dapat menyebabkan botol 

menjadi tidak steril. 

2. Banyak pengguna dari handsanitizer tidak memperhatikan takaran 

pemakaian handsanitizer. 

3. Tidak ada system pemberi informasi kalau botol handsanitizer telah 

kosong dan berapa banyak pengguna handsanitizer 
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C. Batasan Masalah 

Dalam penyusunan tugas akhir ini penulis menentukan batasan 

masalah sebagai berikut: 

1. Untuk penyemprotan Handsanitizer ketelapak tangan digerakkan menggu- 

nakan motor servo 

2. Sistem pengendalian Handsanitizer menggunakan mikrokontroler arduino 

uno pro mini 

3. Bahasa yang digunakan untuk pengendali menggunakan bahasa program C 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan permasalahan yang telah diuraikan, maka penulis dapat 

merumuskan masalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana cara kerja motor servo bisa mengendalikan alat penyemprotan 

Handsanitizer?  

2. Bagaimana cara kerja sensor HCSR04 untuk mendeteksi bahwa ada yang 

menggunakan Handsanitizer? 

3. Bagaimana cara sensor loadcell mendeteksi berat Handsanitizer? 

4. Bagaimana cara komunikasi sms gateway ke android untuk bisa diterima? 
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E. Tujuan 

Adapun tujuan dari pembuatan Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut: 

1. Dapat mengetahui cara kerja motor servo bisa mengendalikan alat 

penyemprotan Handsanitizer 

2. Dapat mengetahui cara kerja sensor HCSR04 untuk mendeteksi bahwa ada 

yang menggunakan Handsanitizer 

3. Dapat mengetahui cara sensor loadcell mendeteksi berat Handsanitizer 

4. Dapat mengetahui cara komunikasi sms gateway ke android untuk bisa 

diterima 

 

F. Manfaat 

Adapun manfaat yang ingin dicapai pada perancangan dan pembuatan 

alat otomatis ini adalah sebagai berikut: 

1. Supaya memudahkan pengguna dalam penggunaan handsanitizeri dan 

menjaga botol agar tetap steril. 

2. Bagi penyedia layanan dapat dengan mudah memantau kondisi ketersedian 

handsanitizer. 
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BAB V 

PENUTUP 

 

A. Kesimpulan 

Setelah proses perancangan pembuatan handsanitizer otomatis 

berbasisa arduino dengan komunikasi sms gateway dan berdasarkan hasil 

kerja dari alat beserta program yang dirancang maka dapat ditarik kesimpulan 

sebagain berikut : 

1. Motor servo bekerja pada botol handsanitizer otomatis ketika sensor jarak 

mendeteksi adanya benda atau tangan yang menghalangi sensor jarak, 

motor servo bekerja sesuai dengan sudut yang diinginkan yaitu dari sudut 

0o ke sudut 90o
 yang akan bergerak secara otomatis nantinya.  

2. Sensor jarak HCSR04 bekerja pada botol handsanitizer otomatis ketika 

adanya benda yang menghalangi sensor tersebut, sensor jarak yang terdiri 

dari transmitter dan receiver. Pada saat transmitter mengirimkan 

gelombang ultrasonic ke benda yang terdapat di hadapannya dan benda 

tersebut memantulkan gelombang ultrasonic yang di deteksi atau diterima 

oleh receiver maka nanti akan terdeteksi berapa jarak benda dari sensor 

jarak HCSR04 lalu nilai tersebut akan dijadikan acuan untuk 

memeprogram arduino nano agar menggerakkan motor servo untuk 

menekan kepala botol handsanitizer.  

3. Sensor Loadcell atau sensor berat bekerja pada botol handsanitizer 

otomatis ketika adanya tekanan yang menimpa lalu tekanan tersebut 
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dikeluarkan berupa resistansi. Besarnya resistansi tersebut akan di conversi 

oleh modul ic hx711 menjadi tegangan.  

4. Komunikasi sms gateway disini menggunakan modul SIM 800L dimana 

modul SIM 800L akan bekerja secara otomatis setelah di perintah oleh 

mikrokontroller untuk mengirimkan pesan ketika tidak adanya sinyal 

perubahan berat yang terjadi selama 10 detik yang di tangkap oleh sinyal 

sensor berat. 

 

B. Saran 

Berdasarkan pengalaman yang diperoleh selama perancangan dan 

pembuatan handsanitizer otomatis berbasisa arduino dengan komunikasi sms 

gateway ada beberapa kendala yang dihadapi dan disini akan disampaikan 

beberapa saran yang bermanfaat untuk pengembangan dan penyempurnaan 

rancangan alat ini selanjutnya. 

1. Desain semprotan air yang keluar dari kepala botol handsanitizer kurang 

kuat 

2. Kedepannya diharapkan agar sistem kerja alat ini bisa juga ditambahkan 

dengan pengukur suhu. 
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