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ABSTRAK

Budiman Haris Nugraha : Rancang Bangun Prototype Pembersih Kaca
Otomatis Pada Gedung Bertingkat Berbasis
Mikrokontroler Atmega8535

Perlunya membuat prototype pembersih kaca bertujuan untuk mengurangi
tingkat resiko jatuhnya orang ketika membersihkan kaca gedung. Sistem kendali
atau system control menjadi solusi efisiensi dan efektif baik waktu maupun
tingkat resiko dalam melakukan proses pembersihan kaca. ATMega8535
merupakan seri mikrokontroler CMOS 8-bit buatan Atmel, berbasis arsitektur
RISC (Reduced Instruction Set Computer). Hampir semua instruksi dieksekusi
dalam satu siklus clock. AVR mempunyai 32 register general-purpose,
timer/counter fleksibel dengan mode compare, interrupt internal dan eksternal,
serial UART, programmable Watchdog Timer, dan mode power saving, ADC dan
PWM internal. Alat akan bekerja pada jam 8, pompa penyemprot akan
menyemprotkan cairan sabun pada kaca, lalu motor akan bekerja naik turun untuk
membersihkan kaca, limit switch berfungsi sebagai pembatas naik turunnya motor,
penggunaan sensor photodioda berfungsi sebagai pendeteksi kotoran yang
menempel pada kaca, dan apabila sensor photodioda tidak mendeteksi kotoran
pada kaca maka proses pembersihan kaca selesai dan motor akan berhenti.

Kata Kunci : Pembersih Kaca Gedung, ATmega8535, Sensor Photodioda, RTC.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi membuat hidup manusia
lebih efektif dan efisien. Karena faktor keefektifan dan efisiensi sangat
diutamakan untuk memperoleh kemudahan dalam penggunaan, pengoperasian
berbagai peralatan serta hemat dalam penggunaannya. Prinsipnya manusia
selalu berusaha mencari kemudahan dalam melakukan suatu pekerjaan dengan
harapan hasil yang diperoleh semakin baik dan sesuai yang diinginkan dengan
bantuan komponen-komponen semikonduktor dan rangkaian terpadu yang
telah dimodifikasi sedemikian rupa untuk dapat menghasilkan suatu peralatan
yang sederhana yang mempunyai keakuratan dan kecepatan serta kehandalan
yang tinggi.

Salah satu kemajuan tersebut, adalah dalam bidang pengendali atau
system control. Sebagai pusat pengontrolnya digunakan mikrokontroler
ATMEGAS8535 yang merupakan pengendali dari setiap komponen-komponen
yang digunakan komponen elektronik yang dapat digunakan untuk memenuhi
kebutuhan teknologi dibidang elektronika. Mikrokontroler ini pada prinsipnya
dapat dipakai dan didisain dengan penerapan komponen-komponen
elektronika yang canggih, dilengkapi dengan Flash Programable and
Erasable Read Only Memory (PEROM) sebagai media memori program,

mikrokontroler bekerja sesuai dengan program yang diberikan padanya.



Mikrokontroler adalah salah satu terobosan teknologi mikroprosesor
dan mikrokomputer. Mikrokontroler hadir untuk memenuhi selera industri dan
para konsumen untuk membuat alat-alat bantu yang lebih canggih, salah
satunya pekerjaan untuk membersihkan kaca pada gedung bertingkat.
Membersihkan kaca digedung bertingkat biasanya masih memerlukan tenaga
manusia dan memerlukan waktu, karena letak kaca yang terlalu tinggi
membuat tingkat keselamatan orang yang membersihkannya kurang terjaga.
Diakibatkan orang yang membersihkannya hanya bergantung pada harness
(tali pengikat pinggang).

Untuk menghindari resiko jatuhnya orang yang membersihkan kaca
dan menghemat waktu pembersihan kaca bisa dibuat sebuah alat yang bisa
membersihkan kaca secara otomatis dengan waktu yang bisa diatur sesuai
dengan jadwal pembersihan kaca menggunakan Real Time Clock (RTC). RTC
adalah jenis pewaktu yang bekerja berdasarkan waktu yang sebenarnya
dengan waktu yang ada pada jam. Agar dapat berfungsi, waktu membutuhkan
dua parameter utama yang harus ditentukan, yaitu pada saat mulai (start) dan
pada saat berhenti (stop).

Berdasarkan latar belakang maka dirancang dan dibuat suatu tugas
akhir dengan judul “Rancang Bangun Prototype Pembersih Kaca Otomatis

Pada Gedung Bertingkat Berbasis Mikrokontroler ATMEGAS8535”



B. ldentifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah, maka permasalahan dapat di

identifikasikan sebagai berikut :

1.

Membutuhkan waktu yang lama untuk membersihkan kaca pada gedung
bertingkat.

Tingginya tingkat resiko kecelakaan terjatuhnya orang yang
membersihkan kaca pada gedung bertingkat.

Masih belum ada alat pembersih kaca otomatis pada gedung bertingkat.

C. Batasan Masalah

Agar lebih terarahnya perancangan dalam pembuatan alat ini maka

penulis memberi batasan masalah sebagai berikut :

1.

2.

Mikrokontroler ATMEGAS8535 sebagai pengendali dan pengirim data.
Perancangan dan pembuatan program  untuk  Mikrokontroler
ATMEGAS8535 dengan menggunakan BASCOM-AVR.

Menggunakan rangkaian Real Time Clock (RTC) sebagai pengatur waktu

pembersih kaca.

4. Perancang dan pembuatan mekanik alat pembersih kaca.



D. Rumusan Masalah

Berdasarkan batasan masalah yang dikemukakan maka dapat

dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu:

1.

Bagaimana merancang dan membuat alat pembersih kaca otomatis
berbasis Mikrokontroler ATMEGAS8535 ?

Bagaimana merancang dan membuat rangkaian real time clock (RTC)
untuk mengatur waktu pembersihan kaca?

Bagaimana merancang dan membuat mekanik pembersih kaca otomatis
pada gedung bertingkat ?

Bagaimana merancang program dengan menggunakan BASCOM-AVR

pada mikrokontroler ATMEGA8535 ?

E. Tujuan

Berdasarkan rumusan masalah yang dikemukakan maka tujuan

pembuatan tugas akhir ini adalah sebagai berikut:

1.

Merancang dan membuat alat pembersin kaca otomatis berbasis
Mikrokontroler ATMEGAS8535.

Merancang dan membuat pengendali Real Time Clock (RTC) sebagai
pengatur waktu pembersih kaca.

Merancang dan membuat mekanik alat pembersih kaca otomatis.
Merancang dan membuat program pengontrolan alat pembersih kaca

dengan menggunakan BASCOM-AVR.



F. Manfaat
Adapun manfaat dari perancangan dan pembuatan tugas akhir ini
adalah sebagai berikut:

1. Memudahkan dan memberikan kenyamanan apabila teknologi tersebut
diterapkan dalam dunia nyata.

2. Memberikan nilai kemajuan khususnya dibidang teknologi karena saat ini
kebanyakan membersihkan kaca gedung bertingkat masih menggunakan
tenaga manusia.

3. Mengurangi resiko kecelakaan kerja dan menghemat waktu untuk

membersihkan kaca pada gedung bertingkat.



BAB V

PENUTUP

A. Kesimpulan
Setelah melakukan tahap perencanaan, pembuatan dan proses pengujian
serta analisa terhadap hardware, maka dapat ditarik kesimpulan sebagai
berikut:
1. Menghasilkan rancangan produk pembersih kaca otomatis pada gedung
bertingkat .berbasis mikrokontroler ATMEGA8535
2. Menghasilkan pengaturan waktu pembersihan kaca yang diinginkan
menggunakan Real Time Clock (RTC).
3. Perancangan mekanik bekerja dengan baik untuk mendapatkan hasil yang
maksimal.
4. Terbentuknya rancangan program prototype pembersih kaca otomatis pada
gedung bertingkat berbasis mikrokontroller menggunakan BASCOM-

AVR.

B. Saran
Meskipun proses perancangan dan pembuatanpembersih kaca otomatis
berhasil, namun masih membutuhkan banyak pengembangan dari beberapa
bagian, sehingga disarankan untuk:
1. Dalam alat ini untuk menambahkan fungsi alat pada masa akan datang ada

baiknya untuk pengoperasiaan ini harus dimaksimalkan.
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2. Dalam keadaan baterai habis alat tidak akan bekerja, sebaiknya
ditambahkan untuk untuk mengecas batrai saat keadaan stand by.

3. Dalam pembuatan mekanik pembersih kaca diharapkan dapat lebih baik
dan kompleks, agar proses pembersihan kaca bekerja maksimal.

4. Sebaiknya menggunakan jenis sensor yang jangkauannya lebih besar untuk

mendeteksi kotoran apabila kotoran masih ada menempel pada kaca.
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