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ABSTRAK

Irfan Risqi (1206303/2012) : Rancang Bangun Alat Pengaman Kendaraan
Roda Empat Menggunakan Sensor RFID
Berbasis Mikrokontroller Arduino Uno

Pembimbing | : Ali Basrah Pulungan, ST, MT
Pembimbing |1 : Habibullah, S.Pd,M.T

Beberapa tahun terakhir ini aktifitas pencurian kendaraan roda empat begitu
tinggi. Faktor yang menyebabkan pencurian itu terjadi selain kelalaian pemilik
kendaraan dan juga di karenakan keamanan kendaraan standar tidak efisien.
Tingginya angka pencurian kendaraan roda empat membuat pemilik kendaraan
memerlukan keamanan tambahan menjadi mutlak.

Tugas akhir sistem pengamanan kendaraan roda empat ini bertujuan untuk
menghidupkan kendaraan roda empat menggunakan tag RFID jika bukan pemilik
kendaraan yang mencoba menghidupkan kendaraan roda empat tersebut alat
pengaman ini akan bekerja dengan menggunakan arduino UNO. Sistem ini
menggunakan relay sebagai pemberi logika jika kendaraan roda empat dihidupkan
oleh orang lain (pencuri). Wavecom digunakan sebagai pengirim notifikasi (SMS)
kepada pemilik kendaraan. Jika waktu yang telah ditentukan habis maka sistem
otomatis mematikan kendaraan roda empat dan dilengkapi alarm.

Hasil pengujian dari tugas akhir ini telah berjalan dengan baik. Jika sistem
mendapat logika kendaraan roda empat sedang dihidupkan oleh orang lain
(pencuri) maka sistem akan mengirim notifikasi (SMS) ke handphone pemilik
kendaraan sehingga pemilik kendaraan bisa langsung ke parkiran untuk menangkap
pencuri kendaraan roda empat, jika waktu yang telah di tentukan habis setelah
mobil di hidupkan pencuri maka sistem akan otomatis mematikan kendaraan roda
empat, tidak akan bisa dihidupkan kembali dan alarm kendaraan akan hidup. Hanya
akan bisa hidupkan kembali dengan tag RFID yang benar.

Kata kunci : Arduino UNO, Wavecom, SMS, RFID, Pengaman, dan Mobil
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Beberapa tahun terakhir ini aktifitas pencurian mobil begitu tinggi. Karena
itu pemilik kendaraan dituntut untuk lebih berhati-hati serta memasang alat
keamanan ekstra pada mobil. Walaupun pada mobil sudah dipasang sistem
alarm anti maling, tetapi perasaan was-was sewaktu meninggalkan atau

meletakkan mobil di tempat umum masih merasuki pikiran pemilik kendaraan.

Penggunaan sistem alarm pada kendaraan umumnya hanya menggunakan
bunyi alarm dan lampu yang berkedip, padahal tidak di semua tempat bunyi
alarm akan efektif untuk memberi informasi kepada pemilik kendaraan,
contohnya apabila berada pada tempat yang ramai seperti di dalam pasar
sedangkan mobil diparkir di tempat yang cukup jauh di luar pasar sehingga
bunyi alarm tidak terdengar dengan jelas oleh pemilik kendaraan. Apabila
alarm mobil hidup sebagian besar masyarakat yang berada di sekitar kendaraan
tidak menghiraukan bunyi alarm tersebut dan dianggap sebagai kesalahan

system saja.

Keamanan ini masih jauh dari sempurna karena jika alarm mobil tersebut
dapat dilumpuhkan atau diatasi oleh pencuri, maka tidak ada lagi indikator
yang digunakan untuk memberikan informasi kepada pemilik mobil mengenai

kondisi kendaraannya. Setelah itu mesin kendaraan dapat dengan leluasa



dioperasikan oleh pencuri mobil. Kondisi seperti ini dirasakan kurang efektif
jika pemilik mobil berada diluar jangkauan suara alarm yang dihasilkan
tersebut atau suara yang dihasilkan alarm dapat diatasi oleh pencuri, ini

merupakan suatu masalah untuk sebuah sistem keamanan kendaraan.

Dari masalah yang ditimbulkan dari sistem keamanan kendaraan, penulis
menggunakan handphone. Pada umumnya handphone digunakan untuk
kegiatan komunikasi. Namun didalam pembuatan tugas akhir ini, handphone
tidak hanya digunakan untuk berkomunikasi saja, tetapi digunakan sebagai
pengamanan atau pemberitahuan bagaimana keadaan mobil saat ada maling.
Dengan menggunakan modem GSM ditambah dengan rangkaian berbasis
mikrokontroler Arduino UNO yang telah diprogram, maka pemilik kendaraan
menerima dua kali SMS dengan keadaaan yaitu jika mobil dihidupkan dengan
paksa oleh pencuri maka rangkaian ini akan bekerja untuk memberi SMS
kepada handphone pemilik kendaraan. Setelah mobil dihidupkan pencuri,
kemudian waktu yang ditentukan habis mobil tidak akan bisa dihidupkan lagi

maka akan mengirimkan SMS lagi kepada pemilik kendaraan.

Penulis juga menambahkan RFID(Radio Frequency Identifycation)
sebagai pengaman mobil. RFID(Radio Frequency Identifycation) adalah
sensor yang mengidentifikasi suatu objek dengan menggunakan frekuensi
radio. Dimana RFID ini berfungsi untuk membedakan pemilik mobil dengan
orang yang tidak dikenal atau pencuri. Jika hanya memasang sensor seperti
sensor pir atau infra merah, maka alat akan bekerja ketika terdeteksi oleh

sensor tersebut dan tidak bisa membedakan mana pemilik mobil dengan



pencuri. Dengan menggunakan RFID ini walaupun kunci mobil telah
diduplikasikan, tetapi tanpa menggunakan chip RFID orang yang
menghidupkan mobil tersebut maka sistem akan menganggap sebagai aksi
pencurian mobil. Berdasarkan pertimbangan tersebut, maka dirancanglah
sebuah tugas akhir dengan judul “RANCANG BANGUN PENGAMAN
KENDARAAN RODA EMPAT MENGGUNAKAN SENSOR RFID

BERBASIS MIKROKONTROLLER ARDUINO UNO .

B. ldentifikasi Masalah

Berdasarkan dari uraian latar belakang masalah dapat dilakukan identifikasi

masalah antara lain:

1. Jauhnya jarak antara pemilik kendaraan dengan mobil maka alarm mobil
tidak terdengar oleh pemilik kendaraan, sehingga pencuri lebih leluasa
menjalankan aksi pencuriannya.

2. Belum adanya SMS yang diterima oleh pemilik kendaraan ketika
terjadinya pencurian mobil.

C. Batasan Masalah
Dalam perancangan Tugas Akhir ini diperlukannya pembatasan ruang
lingkup untuk menghindari kerancuan dan pembahasan yang meluas

diantaranya adalah :

1. Sistem dikendalikan oleh sebuah mikrokontroler Arduino UNO.
2. Modem GSM vyang dipakai adalah modem yang dapat mengirimkan
informasi kepada pemilik kendaraan.

3. Sistem dirancang dengan menggunakan sensor RFID sebagai kunci



tambahan dan chip RFID berbentuk gantungan kunci.

4. Dalam perancangan program pada alat ini, penulis menggunakan
pemograman bahasa C pada IDE arduino yang merupakan software
arduino.

5. Alat pengaman ini bisa dihidupkan atau dimatikan sesuai keinginan
pemilik kendaraan.

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan uraian dari identifikasi masalah, dan batasan masalah
dapat dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu bagaimana
perancangan dan pembuatan sistem pengamanan kendaraan roda empat

menggunakan sensor RFID berbasis mikrokontroler arduino UNO.

E. Tujuan

Tujuan pembuatan tugas akhir ini adalah

1. Membuat alat pengaman kendaraan roda empat menggunakan sensor
RFID berbasis mikrokontroller Arduino UNO.

2. Membuat program untuk pengamanan kendaraan roda empat
menggunakan RFID berbasis mikrokontroller Arduino UNO.

F. Manfaat

1. Memberi pengaman dan peringatan dini terhadap aksi pencurian mobil.

2. Bagi masyarakat umumnya, diharapkan dapat mengurangi tingkat
kriminalitas pencurian dan perampasan kendaraan di masyarakat

dengan menerapkan sistem pengamanan ini.



BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan
Berdasarkan hasil pengujian dan analisa terhadap sistem pengaman
kendaraan roda empat menggunakan sensor RFID berbasis mikrokontroler
arduino UNO ini secara keseluruhan, maka dapat disimpulkan beberapa hal
sebagai berikut :

1. Pembuatan alat menggunakan mikrokontroler arduino UNO dengan
software IDE arduino telah berfungsi sesuai perancangan. Sensor RFID
dapat mengenali pemilik kendaraan. Wavecom dapat mengirimkan SMS
kepada pemilik kendaraan ketika mobil hidup dan mobil mati.

2. Untuk kerja alat pengaman kendaraan roda empat menggunakan sensor
RFID berbasis arduino UNO secara keseluruhan sudah sesuai dengan
fungsi yang diterapkan yaitu pemilik kendaraan akan menerima SMS jika
terjadi pencurian kemudian mobil tidak dapat dihidupkan dan alarm aktif.

3. Kelemahan dari alat ini saat kita menghidupkan alat, kita menunggu
selama setengah menit terlebih dahulu karena wavecom memerlukan

tegangan suplay terlebih dahulu supaya alat ini bekerja dengan baik.

B. Saran
Setelah dilakukan pengujian alat dan pembahasan hasil maka penulis
menyarankan dalam pengembangan pembuatan alat ini kedepannya yaitu
sebagai berikut:

1. Untuk pengembangan yang lebih Ilanjut, penulis menyarankan
menghidupkan mobil menggunakan RFID sehingga tidak menggunakan
kunci mobil lagi.

2. Penulis meyarankan dengan adanya layanan berbasis lokasi (Location
Based Service) yang menggunakan teknologi GPS (Global Positioning

System), aplikasi ini dapat memberitahukan posisi keberadaan mobil.
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