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ABSTRAK

Wahyu Febrian, 98802: Rancang Bangun Sistem Pengisian Bahan Bakar
Pada Mobil tangki Bebrbasis Mikrokontroller
ATMmega 16

Pembimbing : 1. Oriza Candra, ST, MT
2. Irma Husnaini, ST, MT

Pengisian bahan bakar ke dalam tangki mobil dilakukan secara manual
yaitu dengan cara melihat ketinggian bahan bakar pada indikator tangki atau
melihat langsung ke bak ukur yang tertulis pada dinding tangki. Pengisian
secara manual memiliki banyak keterbatasan terutama menyangkut masalah
efisiensi. Sistem operasional secara manual tidak efesien, hal tersebut sering
menimbulkan kerepotan bagi petugas dilapangan, sebab dengan sistem
manual akan lebih banyak menggunakan waktu.

Kekurangan dari sistem manual dapat diatasi dengan merancang suatu
sistem pengisian bahan bakar ke dalam tangki mobil secara otomatis berbasis
mikrokontroler ATmegal6. Sistem ini menggunakan sensor ultrasonik dan sensor
infra red. Sensor ultrasonik berfungsi sebagai pendeteksi bahan bakar yang
terdapat di dalam depot sedangkan sensor infra red berfungsi sebagai pendeteksi
posisi mobil pada saat pengisisan. Penggunaan mikrokontroler bertujuan untuk
pengontrol sistem pada pengisian bahan bakar. Data yang diperoleh keluaran
sensor tersebut akan diinput ke mikrokontroller untuk diproses dan digunakan
untuk mengontrol ketinggian bahan bakar pada depot.

Dari hasil pembuatan dan pengujian didapatkan bahwa tugas akhir
Rancang Bangun sistem Pengisian Bahan Bakar Pada Mobil Tangki Berbasis
Mikrokontroler Atmega 16 yang telah dibuat dapat bekerja dengan baik, dimana
dengan adannya sensor ultrasonik dan sensor infra merah tingkat kekosongan
pada depot dan posisi pada mobil tangki dapat dideteksi.

Kata kunci : Sensor Ultarsonik, Sensor Infra Red, Mikrokontroller ATMega 16,
Minyak Tanah
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Kontrol proses di Industri sangat beragam diantaranya adalah kontrol
proses yang terkait dengan proses pengisian bahan bakar dari tempat
penyimpanan sementara (depot) ke dalam tangki mobil. setiap pengisian
bahan bakar ke dalam tangki mobil, petugas harus melihat dan mencatat
setiap ketinggian bahan bakar yang tertampung di dalam tangki mobil,
untuk pengontrolan petugas masih melakukan tugasnya secara manual
dengan cara melihat ketinggian bahan bakar pada tangki dengan melihat
langsung ke bak ukur yang tertulis pada dinding tangki.

Begitu pula halnya dengan persediaan bahan bakar pada tempat
penyimpanan sementara (depot). Selama ini untuk mengontrol tingkat
kekosongan dan tingkat kepenuhan saat pengisian bahan bakar pada depot
pertamina masih dilakukan secara manual, dimana petugas harus pergi ke
atas depot untuk melihat ketinggian bahan bakar yang ada didalamnya. hal
ini sudah tentu sangat tidak efisien dan membutuhkan banyak waktu. Untuk
itu perlu dibuat suatu alat yang dapat melakukan pengisian dan mengontrol
tingkat cairan yang terdapat pada depot secara otomatis.

Pengendalian operasional memiliki banyak keterbatasan terutama
menyangkut masalah efisiensi. Sistem operasional secara manual tidak

efesien, hal tersebut sering menimbulkan Kkerepotan bagi petugas
1



dilapangan, sebab dengan sistem manual akan lebih banyak menggunakan
waktu.

Kekurangan dari sistem diatas dapat diatasi dengan merancang suatu
sistem pengisian bahan bakar ke dalam tangki mobil secara otomatis
berbasis mikrokontroler ATmegal6. Sistem ini menggunakan sensor
ultrasonik dan sensor infra red. Penggunaan mikrokontroler bertujuan untuk
mengefisienkan energi listrik. Data yang diperoleh keluaran sensor tersebut
akan diinput ke mikrokontroller untuk diproses dan digunakan untuk

mengontrol ketinggian bahan bakar pada depot

B. Identifikasi Masalah
Adapun perumusan masalah adalah sebagai berikut :
1. Keterbatasan operator yang diperlukan dalam melakukan pengontrolan
dalam pengisian bahan bakar.
2. Bahan bakar dalam depot sering kosong karena keadaan di dalam depot

tidak diketahui.

C. Batasan Masalah
Perlunya pembatasan ruang lingkup untuk menghindari kerancuan dan
pembahasan yang meluas dalam Tugas Akhir ini diantaranya adalah:
1. Alat hanya mendeteksi tingkat ketinggian cairan dan tidak menghitung
volume cairan yang berada di depot dan dalam tangki.

2. Mikrokontroller yang dipakai adalah AVR ATmega 16
2



3. Menggunakan sensor ulrasonik tipe paralax 28015 dan infra merah.
4. Sensor ultrasonik untuk mendeteksi ketinggian bahan bakar didalam depot
dan sensor infra red untuk mendeteksi posisi dari mobil tangki.

5. Bahan bakar yang digunakan adalah Minyak Tanah.

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan uraian dari identifikasi masalah, dan batasan masalah
dapat dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu “Bagaimana
Memanfaatkan Sensor Jarak Pada Proses Pengisian Bahan Bakar pada
Mobil Tangki dan Depot secara Otomatis Menggunakan

Mikrokontroler.”

E. Tujuan
Adapuan tujuan yang ingin dicapai dalam penulisan tugas akhir ini
adalah:
1. Membuat prototipe sistem pengisian bahan bakar pada mobil tangki
berbasis mikrokontroller Atmega 16.
2. Melakukan pengujian dan analisa sistem pengisian bahan bakar pada

mobil tangki berbasis mikrokontroller Atmega 16.



F. Manfaat
Dalam perancangan Tugas Akhir ini sangat diharapkan sistem yang
dihasilkan dapat memiliki manfaat baik bagi penulis sendiri maupun bagi
pihak-pihak lain yang membutuhkan. Manfaat dari Tugas Akhir ini adalah:
1. Dapat mempermudah pekerjaan dalam hal pengisian bahan bakar pada
tangki mobil dan depot bahan bakar.
2. Dapat mempermudah dalam hal pengontrolan ketinggian bahan bakar di

dalam tangki persediaan (depot).



BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan
Dari hasil pembuatan pengisian bahan pada mobil tangki otomatis
secara keseluruhan, serta dari hasil percobaan yang telah dilakukan, maka
dapat disimpulkan beberapa hal sebagai berikut:

1. Dari hasil pengujian dan analisa didapatkan bahwa tugas akhir Rancang
Bangun sistem Pengisian Bahan Bakar Pada Mobil Tangki Berbasis
Mikrokontroler Atmega 16 yang telah dibuat dapat bekerja dengan baik
sesuai dengan yang diprogramkan dimana sensor ultrasonik dapat
medeteksi tingkat kekosangan pada depot dan sensor infra red mendeteksi
posisi pada mobil tangki.

2. Pada pengujian sensor ultrasonik terdapat perbedaan dari pengukuran asli
dengan jarak pembacaan pada sensor ultrasonik pada pengukuran jarak 2
cm. hal ini dikarenakan karakteristik dari sensor ultrasonik itu sendiri
yang menyebabkan error yang dihasilkan akan sangat besar yaitu 23 %

karena dengan jarak yang sangat dekat.
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B. Saran
Dalam pembuatan tugas akhir ini, penulis menemukan beberapa
kelemahan — kelemahan yang terdapat dalam sistem ini. Untuk kesempurnaan
sistem ini, penulis memberikan saran dalam penyempurnaan sistem ini.
Disarankan kedepannya alat pengisian bahan bakar pada mobil tangki dapat
medeteksi jumlah volume yang terdapat pada penyimpanan bakar sementara

(depot) dan tangki mobil.

96
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