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ABSTRAK

Khalilurrakhman : PENGGUNAAN MIKROKONTROLLER ARDUINO
MEGA 2560 PADA SISTEM CLOSED HOUSE AYAM
BROILER

Tujuan pembuatan sistem Closed House ayam broiler adalah untuk
mengaplikasikan penggunaan penggunaan arduino mega 2560 dan sensor DHT22
pada bidang peternakan. Alat ini dirancang untuk mengontrol suhu dan
kelembaban kandang serta menyediakan udara sehat bagi ayam. Hal ini dilakukan
dengan menjaga sirkulasi udara didalam kandang ayam. Metode perancangan alat
dimulai dengan perancangan blok diagram, pemilihan spesifikasi komponen
sesuai dengan blok diagram, penggabungan antar blok diagram, pembuatan
flowchart dan pemograman sistem. Alat ini terdiri dari lampu pijar sebagai
pemanas, kipas sebagai alat pendingin dan penjaga sirkulasi udara. Pompa
mengalirkan air pada jaring-jaring agar dihasilkan udara segar ketika kipas
pendingin bekerja. Udara segar yang dihasilkan meningkatkan kelembaban udara
didalam kandang. Alat ini dilengkapi dengan Modul SIM800L yang bertujuan
untuk monitoring keadaan kandang. Data yang dikirim kepada pemilik berupa
pesan singkat data suhu, kelembaban, umur ayam broiler dan keterangan apakah
suhu telah sesuai dengan suhu acuan. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem
yang telah dirancang mampu mempertahankan suhu 30-33°C pada siang hari dan
26-33°C pada malam hari. Hal ini menunjukkan sistem bekerja dengan baik
sesuai dengan rancangan.

Kata kunci : Closed House, DHT22, Modul SIM80O0L.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Pada saat ini perkembangan teknologi sudah menjamah semua bidang,
termasuk bidang peternakan. Penerapan teknologi elektronika dalam bidang
peternakan dapat membantu masyarakat dalam meningkatkan hasil
peternakan. Manusia selalu berusaha untuk menciptakan sesuatu yang dapat
meringankan aktifitasnya dengan memanfaatkan teknologi. Teknologi
menjadikan sesuatu yang dilakukan menjadi lebih efektif dan efisien.

Ayam broiler merupakan jenis ayam unggul hasil perkawinan silang,
seleksi dan rekayasa genetik ayam yang memiliki produtifitas tinggi.
Karakteristik ayam diantaranya pertumbuhan cepat sebagai penghasil daging,
konversi pakan irit, siap dipotong pada usia relatif muda, serta menghasilkan
kualitas daging berserat lunak. Karakteristik tersebut membuat jenis ayam ini
dikatakan sebagai ayam ekonomis.

Keberhasilan pemeliharaan ayam broiler sangat dipengaruhi faktor
lingkungan. Kandang merupakan tempat ayam beraktivitas, oleh karena itu
kandang yang nyaman sangat berpengaruh terhadap pencapaian produktivitas.
Ayam adalah ternak yang cenderung menjaga suhu tubuhnya supaya tetap
konstan. Berdasarkan pengamatan terhadap kandang ayam broiler, sistem

kandang Open House [/ kandang panggung terlihat peternak



B.

kesulitan dalam mengatur suhu dan kelembaban kandang sehingga

berpengaruh terhadap produktifitas ayam.

Berdasarkan uraian tersebut muncullah keinginan pemanfaatan
teknologi untuk mewujudkan kandang yang nyaman bagi ayam yaitu
pemanfaatan DHT22 sebagai sensor suhu dan kelembaban, maka data suhu
dan kelembaban yang terbaca sensor DHT22 dapat di olah oleh
Mikrokontroller Arduino Mega 2560 dapat mengendalikan suhu yang terlalu
tinggi maupun terlalu rendah.

Dari hasil pengamatan tersebut muncullah keinginan untuk membuat
sebuah alat yang berjudul “Penggunaan Mikrokontroller Arduino Mega
2560 Pada Sistem Closed House Ayam Broiler”. Dengan perancangan alat
ini diharapkan dapat mengatasi permasalahan pemeliharaan ayam broiler agar
pemeliharaan ayam broiler lebih efektif dan kondusif untuk meningkatkan
pertumbuhan ayam broiler yang produktif.

Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah

sebagai berikut :

1. Kurang maksimalnya pemeliharaan ayam broiler menggunakan sistem Open

House / kandang panggung.

2. Adanya kelemahan dalam hal pengontrolan suhu, dan kelembaban sehingga

produktifitas ayam menurun.



3. Adanya kelemahan dalam pengendalian gas-gas berbahaya seperti Carbon
monoksida (CO), Carbon dioksida (CO2), dan Amonia (NH3) yang tidak
dibutuhkan oleh ayam broiler.

C. Batasan Masalah

Agar lebih terarahnya perancangan dalam pembuatan alat ini maka

penulis memberi batasan masalah sebagai berikut:

1. Perancangan dan pembuatan perangkat keras dan perangkat lunak Closed
House ayam broiler.

2. Mikrokotroller Arduino Mega 2560 sebagai pengendali Sensor DHT22,
Kipas pendingin, pompa air dan pemanas.

3. Sensor DHT22 sebagai pendeteksi suhu dan kelembaban.

4. Kipas pendingin 12V Dc sebagai pendingin dan pensirkulasi udara dalam
kandang.

5. Pompa air 220VAC sebagai pendingin dan pelembab ruangan.

S

Lampu Pijar sebagai pemanas udara.
D. Rumusan Masalah
Berdasarkan batasan masalah yang dikemukakan maka dapat
dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu:
1. Bagaimana merancang dan membuat perangkat keras dan perangkat lunak
sistem Closed House ayam broiler.
2. Bagaimana Mikrokontroller Arduino Mega 2560 sebagai pengendali

Sensor DHT22, kipas pendingin, pompa air dan pemanas.



3. Bagaimana memposisikan Sensor DHT22, kipas pendingin, pompa air

dan pemanas.

. Tujuan

Berdasarkan batasan dan rumusan masalah di atas, maka tujuan tugas

akhir ini adalah untuk :

1.

Merancang dan membuat perangkat keras dan perangkat lunak sistem
Closed House ayam broiler.

Memanfaatkan Mikrokontroller Arduino Mega 2560 sebagai pengendali
Sensor DHT22, kipas pendingin, pompa air dan pemanas.

Menerapkan Sensor DHT22, kipas pendingin, pompa air dan pemanas

sesuai dengan fungsinya.

. Manfaat Tugas Akhir

Manfaat yang dapat di peroleh dari perancangan tugas akhir ini

adalah:

1.

Memberikan masukan kepada peternak ayam broiler, tentang teknologi
sistem kandang Closed House lebih menguntungkan bagi peternakan
ayam broiler.

Mampu meningkatkan produktifitas pertumbuhan ayam broiler dengan
sistem Closed House.

Menghemat waktu dan mempermudah pekerjaan peternak dalam
memelihara ayam broiler.

Memberi masukan bagi peternak yang memiliki lahan terbatas untuk

beternak ayam broiler.
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BAB V
PENUTUP

Berdasarkan penggunaan Mikrokontroller Arduino Mega 2560 pada sistem

closed house ayam broiler dapat diambil kesimpulan dan saran yang merupakan hasil

dari penulisan proposal ini.

A. Kesimpulan

Berdasarkan analisa kinerja dari sistem dan program yang dirancang

maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut :

1.

Perangkat keras dan perangkat lunak sistem Closed House dapat
mempertahankan suhu kandang 30 — 33 °C pada siang hari dan 26 - 33°C
pada malam hari.

Arduino mampu mengontrol output dari pembacaan suhu yang dibaca oleh
sensor DHT22 sesuai dengan program yang dirancang.

Modul SIM800L mengirim sms data suhu kepada pemilik kandang telah
sesuai dengan perintah program setia satu jam, ketika modul tidak
mendapatkan sinyal yang bagus maka modul tidak bisa mengirim sms.
Pemanas lampu pijar mampu menaikkan suhu ketika suhu lebih kecil dari
suhu acuan.

Air yang dialirkan pada jaring-jaring cukup meberikan efek dingin dan
memperbaiki kualitas udara didalam kandang ketika kipas pendingin

bekerja.

61
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B. Saran

Berdasarkan pengalaman yang diperoleh selama perancangan dan

pembuatan Sistem Closed House ayam broiler, dalam penggunaan Arduino

Mega 2560 tentu ada beberapa kendala yang dihadapi, untuk pengembangan dan

penyempurnaan rancangan alat kedepan maka disarankan:

1.

Agar pendinginan pada kandang maksimal maka sebaiknya tambahkan
elemen-elemen pendingin yang lebih maksimal menghasilkan dingin agar
ketika suhu kandang terlalu tinggi mampu diturunkan dalam waktu singkat.
Pilihlah modul SIM yang lebih sensitif dalam mendapatkan sinyal agar
pengiriman data monitoring kandang tidak terkendala, sebaiknya pilih
Modul SIM800L V2 atau monitoring menggunakan Internet Of Things
(107).

Dalam pemilihan microcontroller pastikan terlebih dahulu kebutuhan pin
yang akan kita perlukan dalam pebuatan sebuah alat, sehingga tidak terjadi
kelebihan pin atau kekurangan pin.

Lebih berinovasi lagi membuat sistem yang mampu menurunkan

kelembaban dengan baik.
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