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ABSTRAK

Febri Hidayat (98859/ 2009): Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Ayam
Potong Otomatis Dengan Pengendali
Mikrokontroler Arduino

Pembimbing I : Dr. Ridwan, M. Sc. Ed
Pembimbing II : Irma Husnaini, ST, MT

Abstrak

Pemberian pakan ayam potong menggunakan tenaga manusia kurang efisien
karena memakan waktu lama dan tidak maksimal. Salah satunya pemberian pakan
ayam potong yang tidak tepat waktu. sehingga akan mempengaruhi pertumbuhan
ayam potong, dan keterlambat pada waktu panen.

Berdasarkan hal tersebut maka dirancang dan dibuat alat pemberi pakan ayam
potong otomatis menggunakan mikrokontroler arduino uno. Pada alat ini digunakan
beberapa komponen agar sistem ini dapat bekerja sesuai dengan rancangan yang
diinginkan. Adapun komponen tersebut diantaranya adalah mikrokontroler arduino
uno sebagai otak kontroler, motor servo sebagai penggerak untuk membuka dan
menutup katup pada proses pemberi pakan ayam, real time clock sebagai penghitung
waktu, tanggal, bulan, tahun, hari, dan minggu pengisian yang ditampilkan melalui
Lcd. Dengan menggunakan alat ini, pemberian pakan ayam potong akan diberikan
secara otomatis sesuai dengan waktu pemberian pakan ayam, umur ayam dan jumlah
pakan yang dibutuhkan.

Hasil uji coba alat pemberi pakan ayam potong otomatis dengan kapasitas
penyimpanan pakan ayam maksimal 15kg ini setelah di uji alat pemberi pakan ayam
telah bekerja secara maksimal tanpa ada kerusakan yang berarti selama proses
pemberian pakan ayam.

Kata kunci : Mikrokontroler Arduino, Motor Servo, RTC, LCD
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BAB I
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang

Roni Fadilah (2013 : 11) mengatakan “Prospek yang menjanjikan dalam usaha
industri peternakan unggas berdampak positif terhadap perkembangan industri yang
menunjang peternakan unggas, terutama ayam broiler (potong)”. Sedangkan peralatan
yang digunakan untuk pemberian pakan ayam potong di daerah kita (sumbar) masih
menggunakan tempat pakan gantung (hanging feeder). Pada usaha ayam potong ini
peternak masih menggunakan cara manual untuk memberi pakan ayam dengan
menggunakan tenaga manusia. Proses pemberian pakan ayam potong menggunakan

tenaga manusia ini masih banyak terdapat kekurangan.

Menggunakan tenaga manusia dalam proses pemberian pakan ayam potong
ini kurang efisien karena memakan waktu lama dan tidak maksimal. Salah satunya
pemberian pakan ayam potong yang tidak tepat waktu. Pemberian pakan yang tidak
tepat waktu akan mempengaruhi pertumbuhan ayam potong, sehingga waktu panen
ayam potong akan terlambat. Ayam potong seharusnya di panen setelah 28 hari
dengan berat ideal 1,5 kg menjadi 30-32 hari dengan berat yang sama (Sumber :
Pintir Kayu, Sunur, Kec.Nan Sabaris, Kab. Padang Pariaman), sehingga akan
menyebabkan pemborosan pakan ayam potong dan tidak maksimalnya hasil panen

atau keuntungan yang diperoleh oleh pemilik ayam potong.



Dengan melihat adanya persoalan penggunaan cara manual tersebut, penulis
mencoba untuk mencari solusi atas persoalan tersebut dengan sistem yang lebih maju.
Dalam hal ini penulis tertarik pada perancangan dan pembuatan alat pemberi pakan
ayam potong otomatis dengan pengendali mikrokontroller arduino. Dimana alat ini
dirancang untuk dapat mempermudah kegiatan manusia dalam proses pemberian
pakan ayam potong.

Perancangan alat pemberi pakan ayam potong otomatis ini menggunakan
mikrokontroller arduino sebagai pengendali sistem atau proses, RTC sebagai
pengatur kapan waktu pengisian pakan. Arduino akan menentukan lama delay buka
katup waktu pemberian pakan sesuai dengan jatah makan tiap tiap har perminggunya.
Delay waktu yang akan diberikan akan disesuaikan dengan banyak jatah makanan
yang telah ditentukan tiap hari perminggunya. Dengan demikian tidak akan ada lagi

keterlambatan dalam proses pemberian pakan ayam potong.

B. Identifikasi Masalah

1. Pemberian pakan ayam potong selama ini hanya secara manual.

2. Pemberian pakan ayam secara manual tak tepat waktu sehingga mempengaruhi
pertumbuhan ayam potong.

3. Peralatan pemberian pakan ayam potong yang masih manual.

4. Pemberian pakan ayam yang tidak sesuai dengan takaran yang seharusnya.



C. Batasan Masalah
Agar lebih terarahnya pembahasan sesuai dengan topik yang dibahas, maka

perlu dilakukan pembatasan masalah, yaitu:

1. Pembahasan alat ini hanya berkaitan dengan pegujian simulasi alat pemberi pakan
ayam potong otomatis dengan pengendali mikrokontroler arduino.

2. Menggunakan software IDE Arduino untuk pemograman mikrokontroler
Arduino.

3. Penggunaan motor servo sebagai aktuator katup pemberi pakan ayam.

4. Menggunakan RTC (real time clock) sebagai pengatur waktu pengisian pakan

ayam.

D. Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah maka penulis merumuskan
permasalahan pada tugas akhir ini bagaimana merancang dan membuat alat pemberi

pakan ayam potong otomatis dengan pengendali mikrokontroller Arduino.

E. Tujuan
Dalam penulisan tugas akhir ini mempunyai tujuan sebagai berikut :
1. Merancang dan membuat hardware alat pemberi pakan ayam otomatis berbasis
mikrokontroller arduino.
2. Merancang dan membuat program alat pemberi pakan ayam otomatis

menggunakan bahasa pemograman C.



3. Melakukan unjuk kerja alat dan menganalisa peforma alat pemberi pakan ayam
otomatis

F. Manfaat
Manfaat penelitian ini adalah sebagai berikut:

1. Memberikan kemudahan kepada peternak dalam proses pemberian pakan ayam

potong.

2. Membantu para peternak dan masyarakat mempermudah pekerjaanya,

menghemat waktu dan tenaga dalam pemberian pakan ayam.

3.  Membantu peternak untuk mencapai mencapai hasil panen yang maksimal.



BABV

KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan
Dari hasil pembuatan alat pemberi pakan ayam potong otomatis secara
keseluruhan, serta dari hasil percobaan yang telah dilakukan, maka dapat

disimpulkan beberapa hal sebagai berikut:

1. Hardware alat pemberi pakan ayam potong otomatis berbasis mikrokontroler

arduino telah bisa dirancang dan dibuat.

2. Program alat pemberi pakan ayam potong otomatis menggunakan bahasa

pemograman bahasa C telah dapat dirancang dan dibuat.

3. Setelah melakukan, dan melihat unjuk kerja alat pemberi pakan ayam
otomatis ini dapat bekerja dengan baik sesuai dengan perancangan, serta alat
pemberi pakan ayam potong otomatis ini dapat dianalisa peformanya dengan

baik.
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B. Saran
Dalam pembuatan tugas akhir ini, penulis menemukan beberapa kelemahan —
kelemahan yang terdapat dalam sistem ini. Untuk kesempurnaan sistem ini,
penulis memberikan saran dalam penyempurnaan sistem ini.

1. Disarankan kedepannya alat pemberi pakan ayam potong otomatis ini
dilengkapi dengan keypad untuk mengkalibrasi waktu, tanggal dan jam
pada RTC sehingga saat alat pertama dihidupkan operator bisa mengatur
waktu pada RTC sesuai dengan waktu yang sesungguhnya.

2. Untuk perkembangan alat ini kedepannya Pemberian pakan ayam

diharapkan bisa diberikan 3 kali sehari.
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