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Abstrak

Banyak peralatan yang dirancang untuk membantu pekerjaan manusia.
Peralatan eletronik ini diantaranya alat pengenal, pemisah, dan pengelompokan
benda. Hal ini dapat diperoleh melalui sifat benda seperti warna, massa dan
bentuknya. Berbagai alat elektronik yang berbasis mikrokontroler yang diciptakan
ini sangat membantu dalam kehidupan masyarakat khususnya membantu
pekerjaan mereka. Kehidupan sehari - hari masih banyak sistem yang masih
mempergunakan tenaga manusia sehingga membutuhkan waktu yang relative
lebih lama. Tidak efektifnya memisahkan sebuah benda berdasarkan warna yang
dilakukan oleh manusia dan terlalu memakan banyak waktu.

Dibuatlah sebuah alat yang dapat mengatasi masalah tersebut dengan cara
merancang dan membuat alat pemisah dan penghitung berdasarkan warna. Sistem
ini bekerja secara open loop dimana untuk mendeteksi warna menggunakan
sensor TCS230, dan untuk menghitung benda menggunakan sensor infrared.
Kontroller yang digunakan vyaitu Atmega8. Pemisahan warna dilakukan
menggunakan sebuah motor servo yang dikendalikan oleh mikrokontroler.

Menghasilkan alat yang dapat memisahkan warna antara warna merah,
biru, atau tidak berwarna. Sensor TCS230 telah bisa menentukan antara warna
merah, biru atau tidak terdeteksi, selanjutnya motor servo akan memisahkan
warna tersebut ke tempat masing-masing yang telah disediakan. Dan sensor
Inframerah juga telah bisa menghitung benda dengan baik. Program yang dibuat
telah bisa mengaktifkan motor DC, mengkonversi nilai RGB, menampilkan benda
yang telah dihitung ke LCD, serta mengaktifkan motor servo.

Kata kunci : Sensor TCS230, ATmega8, Sensor infrared, kontrol open loop
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Dengan perkembangan teknologi di bidang elektronik saat ini, telah
banyak peralatan yang dirancang untuk membantu pekerjaan manusia. Pada
bidang industri, peralatan-peralatan manual digantikan dengan peralatan
elektronik yang dapat bekerja secara otomatis. Peralatan- peralatan ini
diantaranya digunakan untuk mempermudah pekerjaan, memperkecil biaya,

meminimalisasi waktu, dan menghemat tenaga.

Salah satu contoh peralatan eletronik ini adalah alat pengenal, pemisah,
dan pengelompokan benda. Hal ini dapat diperoleh melalui sifat benda seperti
warna, massa dan bentuknya. Kehidupan sehari - hari masih banyak sistem
yang masih mempergunakan tenaga manusia sehingga membutuhkan waktu
yang relative lebih lama. Berbagai alat elektronik yang berbasis mikrokontroler
yang diciptakan ini sangat membantu dalam kehidupan masyarakat khususnya
membantu pekerjaan mereka. Dengan alasan tersebut mahasiswa dituntut untuk
bisa lebih berkreasi, berpikir kreatif, dan menghasilkan produk yang dapat

memberikan banyak manfaat.

Dikarenakan tidak efektifnya memisahkan sebuah benda berdasarkan
warna yang dilakukan manusia dan terlalu memakan banyak waktu maka
penulis ingin membantu dan menyalurkan ide dalam membantu merancang alat

yang mampu memilah benda berdasarkan warna dengan alat yang digunakan



B.

untuk mendeteksi benda/objek ini menggunakan sensor warna TCS230, dan
mikrokontroler Atmega8. Diharapakan dengan alat ini nantinya dapat

meringankan pekerjaan manusia.

Dalam pendeteksiannya ketika conveyor belt berjalan yang diatasnya
diletakkan benda/objek, akan dipasang juga sensor warna TCS230 yang
terletak diatas conveyor belt secara terpisah. Setelah sensor warna mendeteksi
benda/objek diatas conveyor belt maka sensor TCS230 ini akan mengirimkan
hasil deteksi ke mikrokontroler yang akan mengatus letak benda/objek ke
masing-masing wadah yang telah ditentukan, dan LCD akan menampilkan
apakah objek tersebut telah dipisahkan sesuai tempatnya dan nantinya juga
akan ditampilkan jumlah benda yang dipisahkan di LCD, Untuk pendeteksi

tersebut maka alat ini diperlukan hardware dan software.

Berdasarkan persoalan tersebut, penulis tertarik untuk membuat
perancangan alat pemisah dan penghitung benda berdasarkan warna dengan

pengendali arduino uno disertai tampilan lcd.

Identifikasi Masalah
Identifikasi masalah yang dapat ditarik dari kesimpulan latar belakang
perancangan tugas akhir ini adalah:
1. Sistem pemisahan benda/objek yang masih banyak bertumpuk-tumpuk.
2. Sistem pemisah benda/objek yang ada tidak bisa menghitung banyaknya

benda/objek berdasarkan pengelompokan warna.



C. Batasan Masalah

Agar lebih terarahnya pembahasan sesuai dengan topik yang

dibahas, maka perlu dilakukan pembatasan masalah, yaitu:

. Sistem pemisah benda/objek berdasarkan warna menggunakan sensor

warna TCS230.

. Sistem menghitung benda/objek yang telah dikelompokan berdasarkan

warna dengan menggunakan sensor infrared.

Menggunakan software BASCOM AVR untuk pemograman mikrokontroler
Arduino Uno.

Menggunakan bahasa pemograman C untuk pemorgraman mikrokontroler.
Menggunakan LCD LMB162A untuk tampilan hasil penghitungan
benda/objek.

Dan pada saat uji coba alat ini menggunakan 2 buah kotak sebagai objek
deteksi yang mempunyai perbedaan warna dari setiap masing-masing

kotak yang memiliki jarak antara kotak dan sensor 3cm.

D. Perumusan Masalah

E.

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah maka penulis

merumuskan permasalahan pada tugas akhir ini bagaimana merancang dan
membuat Alat Pemisah Serta Penghitung Benda Berdasarkan Warna Dengan
Pengendali Arduino Uno Disertai Tampilan Lcd.

Tujuan Penelitian

Dalam penulisan tugas akhir ini mempunyai tujuan sebagai berikut :

1. Merancang dan membuat hardware alat pemisah dan penghitung

benda/objek berdasarkan warna.



2. Merancang dan membuat program alat pemisah dan penghitung
benda/objek berdasarkan warna.

Manfaat Penelitian

Manfaat penelitian ini adalah sebagai berikut:

1. Untuk memberikan kemudahan dalam proses pemilahan benda/objek

berdasarkan warnanya.

2. Untuk menambah efisiensi waktu dalam menghitung jumlah benda/objek

yang telah dipisah berdasarkan warna.

3. Untuk membantu para masyarakat mempermudah pekerjaannya dan

menghemat waktu dan tenaga dalam pensortiran sebuah benda/objek.



BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan
Berdasarkan hasil pengujian dan analisa terhadap sistem kontrol
warna menggunakan sensor TCS230, maka dapat disimpulkan beberapa hal
sebagai berikut:

1. Hardware alat pemisah dan penghitung benda telah dapat bekerja dengan
baik. Dimana sensor TCS230 telah bisa menentukan antara warna merah,
biru atau tidak terdeteksi, selanjutnya motor servo akan memisahkan
warna tersebut ke tempat masing-masing yang telah disediakan. Dan
sensor Inframerah juga telah bisa menghitung benda dengan baik.

2. Software alat pemisah dan penghitung benda telah dapat bekerja dengan
baik. Dimana Program yang dibuat telah bisa mengaktifkan motor DC,
mengkonversi nilai RGB, menampilkan benda yang telah dihitung ke
LCD, serta mengaktifkan motor servo.

B. Saran

Dalam pembuatan Tugas Akhir ini, penulis menyadari banyaknya

kekurangan yang ditemukan yaitu sebagai berikut:

1. Perlunya tambahan sensor infrared pada tempat benda yang telah
dipisahkan sehingga memudahkan menghitung benda yang telah dipisah.
2. Mengganti motor servo dengan motor yang putarannya lebih cepat seperti

motor dc magnet permanen agar pemisahan warna bisa berlangsung cepat.
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3. Diharapkan adanya pengembangan lebih lanjut mengenai rancang bangun
alat pendeteksi warna sesuai tujuan baik dari segi pemanfaatan
mikrokontroler, lcd, sensor warna dan komponen lainnya, seperti

pemisahan warna yang lebih banyak memisahkan warna, tidak hanya dua

warna.
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