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ABSTRAK

Adhitia Pramana Putra (2009-14492) : Perancangan Sistem Parkir Rotasi
Mobil Otomatis Berbasis
Mikrokontroler ATmega32

Pembimbing I : Drs. H. Aslimeri, MT
Pembimbing I1 : Drs. Ta’ali, MT

Seiring membaiknya kondisi perekonomian Indonesia, pertumbuhan
jumlah kendaraan bermotor terutama mobil dan sepeda motor juga semakin
meningkat. Bukti nyatanya bisa ditemukan di wilayah perkantoran dan
supermarket di pusat kota. Di wilayah tersebut banyak ditemukan area parkir liar
dan juga banyak kendaraan yang berputar-putar lebih lama ketika mencari area
parkir. Hal ini disebabkan karena berkurangnya area parkir, sehingga sering
membuat terjadinya parkir liar.

Pada tugas akhir ini dibuat sistem parkir rotasi mobil otomatis menggunakan
mikrokontroler atmega 32. Pada keadaan normal sensor Photodioda akan
mengirimkan logika 0 ke mikrokontroller Atmega32. Jika mobil memasuki area
parkir dan terdeteksi oleh sensor Photodioda maka akan mengirimkan logika 1 ke
mikrokontroller Atmega32. Prinsip kerja alat ini yaitu, pada saat RFID
mendeteksi tag-RFID, sensor photodioda akan aktif mendeteksi parkir kosong,
maka motor 1 akan menjalankan alat rotasi mobil menuju pintu masuk, kemudian
motor 2 akan aktif untuk membuka pintu parkir, setelah itu mobil dipersilahkan
masuk menuju tempat parkir.

Hasil pengujian dan percobaan pada alat menunjukan bahwa Sensor
Photodioda selalu dalam kondisi ON namun mempunyai dua fungsi, yaitu
pendeteksian ruangan kosong dan pendeteksian posisi ruangan. Sensor
Photodioda akan berubah fungsi menjadi pendeteksian ruangan kosong apabila
ada kartu RFID yang terbaca kemudian data akan tersimpan dalam
mikrokontroller dan akan berubah fungsi menjadi pendeteksian posisi ruangan
jika ada mobil dalam ruangan tersebut. Pada saat keluar kartu RFID yang telah
tersimpan data tadi mengirim sinyal pada sensor untuk mencari posisi keberadaan
mobil.

Kata kunci : RFID, Photodioda, Mikrokontroller ATMega 32, Motor DC dan
LCD.
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BABI

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Seiring membaiknya kondisi perekonomian Indonesia, pertumbuhan
jumlah kendaraan bermotor terutama mobil dan sepeda motor juga semakin
meningkat. Bukti nyatanya bisa ditemukan diwilayah perkantoran dan
supermarket di pusat kota. Di wilayah tersebut banyak ditemukan area parkir
liar dan juga banyak kendaraan yang berputar-putar lebih lama ketika mencari
area parkir. Hal ini disebabkan karena berkurangnya area parkir, sehingga
sering membuat terjadinya parkir liar. Jika kita lihat sepertinya tempat tempat
perbelanjaan dan tempat perkantoran tidak terlalu memperdulikan masalah
tempat parkir. Padahal tempat parkir sering kali menjadi kendala konsumen
pemilik kendaraan beroda empat.

Salah satunya jika pengguna kendaraan masuk ke tempat parkir untuk
mencari tempat parkir yang kosong tapi kesulitan untuk menemukannya
karena telah penuh. Mungkin saja pemilik kendaraan ingin mencari hiburan di
tempat perbelanjaan, akan tetapi karena telah susah mencari tempat parkir
maka pengguna kendaraan tersebut keluar dari tempat parkir dengan perasaan
yang kecewa dengan fasilitas yang telah diberikan.

Pada tahun 2008, Chandra Wijaya telah merancang “Pendeteksi Lahan
Parkir Otomatis Berbasis Mikrokontroler”. Kelemahan pada perancangan ini
adalah hanya sebatas pendeteksian sensor untuk mencari ruangan kosong,

Kemudian pada tahun 2014, Mutia Arifah Juga Merancang ‘Perancangan
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Prototype Tempat Parkir Bertingkat Berbasis Alamat Menggunakan
Mikrokontroller Atmega32”. Kelemahan pada perancangan ini adalah kurang
maksimalnya sistem parkir pada alat tersebut, sistem ini masih menggunakan
alamat yang kosong sedangkan si pengemudi harus mencari area parkir yang
kosong sambil membawa mobilnya. Berdasarkan masalah di atas penulis
mengembangkannya dalam bentuk sistem parkir yang otomatis. Ide sistem
parkir tersebut penulis tuangkan dalam sebuah tugas akhir “Perancangan
Sistem Parkir Rotasi Mobil Otomatis Berbasis Mikrokontroler
ATmega32”.

Pada tugas akhir ini, area parkir rotasi mobil berbentuk lingkaran yang
bisa difungsikan untuk 6 mobil. Pembuatan miniatur parkir mobil ini
menggunakan motor DC sebagai penggerak tempat parkir, beberapa sensor
photodioda untuk mendeteksi keberadaan mobil, RFID sebagai media input
untuk melakukan proses masuk dan keluar mobil serta mikrokontroller sebagai

kontroler yang mengontrol semua perangkat keras.

B. Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang diatas, dapat diidentifikasikan beberapa
masalah, yaitu:
1. Kurangnya area parkir sering menyebabkan banyak terjadinya parkir
sembarangan.
2. Tidak teraturnya pengguna parkir dalam memarkirkan kendaraannya,
sehingga pengguna lain sulit untuk mencari tempat parkir yang kosong.

3. Kurangnya keamanan, sehingga dapat menyebabkan resiko pencurian.



C. Batasan Masalah

Pada penyusunan tugas akhir ini penulis membatasi pokok- pokok

bahan yang berkaitan dengan elektro industri yang terdapat pada mesin yang

dibuat. Hal ini dimaksudkan agar tidak terjadi pelebaran masalah dalam

penyajian dan pembahasan tugas akhir. Adapun rincian dari rangkaian yang

menjadi pembahasan yaitu :

1.

Merancang prototype parkir mobil dalam bentuk lingkaran dengan
diameter 40 cm.

Membuat 6 ruangan sebagai tempat parkir mobil

Objek dalam bentuk mobil mainan.

Menjadikan photodioda dan infrared sebagai sensor pendeteksi mobil.
Menggunakan LCD sebagai media untuk tampilan proses parkir.
Menggunakan RFID sebagai media input dalam proses masuk dan keluar
mobil.

Menggunakan ATmega32 sebagai pusat kendali sistem kontrol secara

keseluruhan.

Perumusan Masalah

Adapun perumusan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini adalah:

1.

2.

Bagaimana membuat desain miniatur dari sistem parkir rotasi.
Bagaimana mengendalikan sistem parkir rotasi menggunakan RFID
sebagai pengontrol, sensor photodioda dan infrared sebagai pendeteksi

objek mikrokontroller ATmega32.



E. Tujuan

Adapun tujuan yang hendak penulis capai dalam penulisan Tugas

Akhir ini adalah merancang dan membuat alat sistem parkir rotasi mobil

otomatis serta menganalisa sistem parkir rotasi menggunakan RFID, sensor

photodioda, dan mikrokontroller atmega32 sebagai kontrolnya.

F. Manfaat

Adapun manfaat dari pembuatan tugas akhir ini adalah sebagai berikut :

1.

Memberikan sistem keamanan yang lebih ketat untuk menghindari
terjadinya pencurian.

Menpermudah pengemudi mencari parkiran.

Menghemat anggaran (karena kartu id card dengan kartu parkir cuma
memakai 1 kartu)

Susunan atau tata letak mobil yang diparkir menjadi lebih rapi.



BAB YV

KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan

1.

Perancangan dan pembuatan hardware miniature rotary parkir dan pintu
parkir digerakkan oleh motor DC magnet permanen telah berfungsi dengan
tegangan kerja DC 12V dimana driver motor L298N sebagai pembalik
arah putar motor. Sensor infrared diletakkan pada ruangan parkir untuk
identifikasi pemilik mobil dan keberadaan mobil dengan tegangan DC 5V.
Mikrokontroller ATMEGA32 diletakkan di dalam miniatur parkir sebagai
pusat kendali kontrol sensor RFID, sensor [Infrared dan LED telah

berfungsi dengan baik dengan tegangan DC 5V.

Pembuatan program dengan bahasa BASCOM AVR dalam pembuatan
prototype rotary parkir dan pintu parkir otomatis untuk mikrokontroler

ATMEGA juga telah berjalan dengan sesuai dengan tampilan pada LCD.

. Hasil pengujian alat yang sudah dibuat, telah diperoleh analisa dan kinerja

dari alat prototype otomasi sistem parkir rotasi ini. rotary parkir dan pintu
parkir otomatis akan aktif setelah menerima input dari RFID dan sensor
infra merah juga akan aktif untuk mencari ruangan yang kosong dan
mendeteksi posisi ruangan parkir yang digerakkan oleh motor DC dengan

tegangan kerja sebesar 12V.
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B. Saran

Setelah dilakukan pengujian alat dan pembahasan hasil maka penulis

menyarankan dalam pengembangan pembuatan alat ini kedepannya yaitu

sebagai berikut:

1.

Alat ini dapat dikembangkan kedalam kehidupan sehari-hari dalam bentuk

sistem parkir otomatis asli dengan menggunakan motor AC.

. Untuk pengembangan selanjutnya, sebaiknya sistem parkir ini dapat dibuat

bertingkat agar bisa lebih menghemat lahan parkir.

Pemasangan sensor infrared harus bagus dan tepat agar dapat memberikan
nilai yang baik. Karena pada saat pembacaan data sering kacau di
akibatkan oleh area untuk pembacaan sensor sangat kecil sehingga

mengurangi ke akuratan pembacaan data.
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