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ABSTRAK 

 

RIDWAN SAPUTRA DINATA :  Perancangan Alat Pemantauan Level Air 

Menggunakan Wireless Zigbee 

 

Pembuatan Proyek Akhir ini bertujuan mengaplikasikan Mikrokontroler 

berbasis Arduino Uno yang digunakan untuk merancang dan membuat alat 

pemantauan level air menggunakan Wireless Zigbee sebagai transmisi jarak jauh 

dan sensor Ultrasonik sebagai pemantauan level air. Prinsip kerja alat ini adalah 

ketika sensor ultrasonik telah mendekteksi kedalaman air, yang kemudian 

arduino akan mengirimkan data yang telah dibaca oleh sensor ultrasonik melalui 

XBee Router yang kemudian dikirim ke XBee Coordinator yang berfungsi 

sebagai jembatan data atau penghubung ke XBee End Device, lalu arduino akan 

membaca data tersebut dan data tersebut akan ditampilkan pada PC atau Laptop. 

Manfaat dari pembuatan alat ini adalah yang pertama sensor Ultrasonik dapat 

mengukur ketinggian air, sedangkan Wireless Zigbee dapat mengirimkan data 

dari jarak jauh.  

 

Kata kunci : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, Wireless Zigbee 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Manusia selalu berusaha untuk menciptakan sesuatu yang dapat 

meringankan aktifitasnya dengan memanfaatkan teknologi. Karena dengan 

teknologi menjadikan segala sesuatu yang dilakukan menjadi lebih mudah. 

Hal ini yang mendorong perkembangan teknologi yang telah banyak 

menghasilkan alat sebagai sarana untuk mempermudah kegiatan manusia 

bahkan menggantikan peran manusia dalam suatu fungsi tertentu. Adanya 

teknologi yang berkembang saat ini membuat manusia ingin melakukan 

sesuatu dengan mudah, salah satunya yaitu dalam hal pemantauan ketinggian 

level air menggunakan Wireless. 

Kebutuhan manusia akan hal air cenderung meningkat sejalan dengan 

pertumbuhan dan perkembangan kehidupan manusia. Untuk menjaga 

keseimbangan air maka perlu kebijaksanaan dalam pemanfaatan sumber daya 

air. Salah satu cara menjaga agar keseimbangan air di alam ini tetap stabil 

yaitu dengan bak penampung air.  

Bak penampung atau Reservoir atau lebih tepatnya Ground Reservoir 

berfungsi sebagai penampung atau penyimpan air, baik dari hasil olahan (jika 

menggunakan pengolahan) maupun langsung dari sumber mata air. 

Selain itu, bak penampung berfungsi untuk mengatasi masalah naik turunnya 

kebutuhan air dan merupakan bagian dari pengelolaan distribusi air di 

masyarakat. Bak penampung dapat digunakan untuk pengambilan air langsung 
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(seperti hidran umum). Bak penampung juga dapat memperbaiki mutu air 

melalui proses pengendapan. 

Bangunan bak penampung dapat berupa beton cor, pasangan bata, atau 

bak plastik (Fiber) yang disesuaikan dengan kebutuhan dan kondisi. Bak 

penampung harus kedap air dan tidak mudah bocor. 

Saat ini pemantauan ketinggian level air masih banyak menggunakan 

cara manual dengan menggunakan tenaga manusia, seperti mengukurnya 

dengan meteran atau lain sebagainya. Cara manual tentu masih memerlukan 

usaha lebih untuk melakukanya. Ada kalanya ketika cuaca buruk sedang 

terjadi dan ingin mengetahui level air saat itu, maka seseorang harus pergi 

untuk melakukan pemantauan tinggi air tersebut. Maka akan ada dampak atau 

akibat yang akan terjadi jika kita tidak berhati – hati saat melakukannya. Jarak 

yang harus ditempuh oleh seseorang untuk melakukan pemantauan tinggi air 

juga menjadi penyebab, sebab ada beberapa orang yang mengeluh karena 

jarak yang cukup jauh dan membutuhkan waktu yang cukup lama untuk 

melakukan pemantauan tinggi air. Untuk mengatasi masalah-masalah tersebut, 

diperlukan pemantauan tinggi air sistem irigasi yang bersifat praktis dan 

mudah.  

Oleh karena itu penulis merancang dan membuat proyek akhir dengan 

judul “Perancangan Alat Pemantauan Level Air Menggunakan Wireless 

Zigbee”. Sedangkan bagian Software dibuat oleh M. Fauzan Al Farizi, NIM : 

15066026/2015 dengan judul “Perancangan dan Pembuatan Program 

Pemantauan Level Air Menggunakan Wireless Zigbee”. 
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B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut: 

1. Pada umumnya melakukan pekerjaan pemantauan air dilakukan dengan 

cara manual seperti menggunakan meteran yang menyita waktu untuk 

melakukannya. 

2. Pada saat cuaca yang sedang buruk maka seseorang harus melakukan 

pemantauan level air secara manual. 

3. Jarak yang lumayan jauh membuat orang jadi malas untuk melakukan 

pemantauan tinggi air. 

 

C. Batasan Masalah 

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir ini tidak terlalu luas 

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan alat 

ini penulis membatasi beberapa hal yaitu : 

1. Pemanfaatan Mikrokontroler sebagai pengontrol utama menggunakan 

Arduino. 

2. Pemanfaatan sensor ultrasonik HC-SR04 untuk mendektesi ketinggian air. 

3. Pemanfaatan Zigbee sebagai alat komunikasi jarak jauh. 

4. Menggunakan Power Supply sebagai sumber tegangan. 
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D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah, maka dapat dibuat suatu 

perumusan masalah yaitu: “Bagaimana merancang alat untuk melakukan 

pemantauan level air menggunakan Wireless Zigbee ?” 

 

E. Tujuan 

Tujuan yang akan dicapai dalam pengerjaan proyek akhir ini adalah 

sebagai berikut : 

1. Dapat merancang dan membuat alat pemantauan level air jarak jauh 

menggunakan Mikrokontroler Arduino. 

2. Dapat merancang dan membuat alat untuk pemantauan level air dengan 

menggunakan sensor Ultra Sonik HC-SR04. 

3. Dapat merancang dan membuat alat pemantauan level air jarak jauh 

menggunakan jaringan Wireless Zigbee. 

 

F. Manfaat Proyek Akhir 

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah : 

1. Meringankan pekerjaan manusia yaitu dengan memberikan kemudahan 

dalam pemantauan tinggi air tanpa harus dilakukan dengan cara manual. 

2. Proyek yang dihasilkan nantinya diharapkan dapat dijadikan sebagai 

referensi bagi peneliti lebih lanjut dalam bidang pengembangan Arduino. 


