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ABSTRAK

Kurnia Lestari : Pembuatan Sistem Pemanggang Ikan Otomatis Berbasis
Mikrokontroler ATMega8535

Tujuan proyek akhir ini adalah membuat proses pemanggangan jauh lebih
mudah dan praktis dengan ini kita tidak membalik ikan karena ikan akan
membalik dengan sendiri berdasar waktu yang ditentukan dan bara api juga sudah
diberi fan agar tidak mengipas dengan tangan.

Manusia selalu berusaha untuk menciptakan sesuatu yang dapat
mempermudah aktivitasnya, hal inilah yang mendorong perkembangan teknologi
yang telah banyak menghasilkan alat sebagai piranti untuk mempermudah
kegiatan manusia bahkan menggantikan peran manuasia dalam suatu fungsi
tertentu. Dapat terlihat dari usaha rumah ikan bakar. Dengan bertambah majunya
dunia dibidang teknologi sekarang, maka sangat mungkin untuk dikembangkan
alat pemanggang ikan dari yang manual menjadi alat pemanggang ikan otomatis.
Dengan adanya alat pemanggang ikan otomatis ini penjual tidak kerepotan untuk
mengipas bara api dan membalikan ikan. Maka dari itu dikembangkanlah alat
berbasis Mikrokontroler ATMega8535.

Prinsip kerja alat ini adalah mikrokontroler ATMega8535 bekerja sebagai
pengendali seluruh rangkaian, pertama mikrokontroler menerima inputan dari motor
stepper membalik ikan,kemudian mikrokontroler akan memberi inputan kepada
sensor untuk mendeteksi suhu bara agar bara tetap hidup,driver Relay inputan fan.

Kata kunci :  Mikrokontroler ATMega8535, Motor stepper, sensor,blower dan
fan.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Teknologi membuat segala sesuatu yang dilakukan agar menjadi lebih
mudah. Manusia selalu berusaha untuk menciptakan sesuatu yang dapat
mempermudah aktivitasnya, hal inilah yang mendorong perkembangan
teknologi yang telah banyak menghasilkan alat sebagai piranti untuk
mempermudah kegiatan manusia bahkan menggantikan peran manuasia
dalam suatu fungsi tertentu.

Contohnya dapat terlihat dari usaha rumah ikan bakar. Dengan
bertambah majunya dunia dibidang teknologi sekarang, maka sangat
mungkin untuk dikembangkan alat pemanggang ikan dari yang manual
menjadi alat pemanggang ikan otomatis.

Alat pemanggang ikan adalah suatu benda yang berguna untuk
memasak dengan cara memanfaatkan energi panas untuk memasak, baik
dengan menggunakan bara api, uap maupun tegangan listrik. Maka dengan
itu, keberadaan alat pemanggang ikan ini sangat dibutuhkan bagi
pengusaha pemanggang ikan, karena dengan adanya alat pemanggang ikan
otomatis ini penjual tidak kerepotan untuk mengipas bara api, membalikan
ikan yang ada didalam oven. Kondisi yang ditemui sekarang dalam usaha
pemanggangan ikan adalah kebanyakan masih menggunakan cara lama
dengan masih cara manual. Dan juga teknologi terakhir yang digunakan

orang pada saat ini dengan menggunakan mesin pemanggang ikan



listrik, alat ini memang mempermudah dalam pekerjaaan pemanggangan yaitu
tidak perlu megipas dan tidak membeli arang atau membuat bara api tinggal
hubungkan kealiran listrik berbagai bahan makanan akan matang. Tentu
kondisi seperti ini tidak luput dari kelemahan-kelemahan, Dengan
menggunakan alat ini makanan tidak bebera roma harum bakaran saat
dipanggang dengan pemanggang listrik.

Untuk mencapai fungsi yang luas maka secara praktis pada sebuah alat
elektronik dan mekanis otomatis yang dapat membalik ikan secara otomatis.
Perancangan alat otomatis ini nantinya akan mempermudah pekerjaan dalam
pengontrolan pemanggangan ikan dengan sedikit perubahan dengan cara kerja
pemanggangan ikan yang sebelumnya masih manual menjadi otomatis
berbasis mikrokontroler. Jadi pedagang ikan bakar hanya mengontrol apakah
ikan telah matang tanpa mengipas dan membalikkan karena alat ini telah
dikontrol dan diatur pakai timer agar motor stepper dapat bekerja untuk
membolak balikkan ikan sesuai timer yang diatur. Sehingga diharapkan dapat
menghemat dan mengefisienkan suatu pekerjaan yang biasanya dilakukan
secara manual yang kemudian dapat bekerja secara otomatis dan berdaya guna
bagi manusia. Tentu kondisi seperti ini tidak luput dari kelemahan-kelemahan.
Dengan menggunakan alat ini terdapat sedikit kelemahan karena
menggunakan bara api proses pemanggangan lebih lama.

Berdasarkan pemasalahan yang telah diuraikan, maka penulis perlu



merancang dan membuat suatu otomatis sistem pemanggang ikan
menggunakan mikrokontroller ATMega8535. Inilah yang menjadi landasan
ide bagi penulis dalam pembuatan proyek akhir yang berjudul “Pembuatan
Alat sistem Otomatisasi Sistem Pemanggang Ikan Berbasis
Mikrokontroler ATMega8535”. Sedangkan bagian Software akan dikerjakan
oleh DEWILA WATI 15066011/2015 dengan judul “Perancangan Program
Otomatis Sistem Pemanggang lkan Berbasis Mikrokontroler

ATMega8535”.

. Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah, dapat di identifikasi masalah

sebagai berikut:

1. Sistem kerja pemanggang ikan pada umumnya masih manual, sehingga
banyak orang yang lupa bahwa ikannya belum dibalikan, ketika sibuk
dalam pekerjaan lain.

2. Adanya permasalahan yang timbul dalam memakai mesin pemanggang
ikan listrik yaitu makanan tidak beraroma harum bakaran saat dipanggang
dengan pemanggang listrik.

3. Banyak terjadinya masalah pada ikan yang sedang dipanggang ketika

ditingalkan sebentar oleh pedagang.



C. Batasan Masalah

Dalam penulisan proposal proyek akhir ini, dibuat suatu batasan masalah

yang ada yaitu:

1. lkan yang digunakan dalam pemanggangan adalah ikan nila dengan
ketebalan 1cm sampai dengan 1.5cm.

2. Sistem ini akan mengendalikan proses pembalikan ikan yang dipanggang.

3. Pembahasan tentang mikrokontoler hanya sebatas yang berkaitan dengan
perancangan alat pemanggang ikan secara otomatis.

4. Pembuatan alat otomatisasi sistem pemanggang ikan berbasis
Mikrokontroler ATMega8535 .

5. Perancangan Software untuk sistem pemanggang ikan mengikut kepada

Mikrokontroler ATMega8538.

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan batasan masalah dapat dirumuskan permasalahannya yaitu
“Bagaimana Merancang dan Membuat Otomatisasi  Sistem

Peamanggang ikan berbasis Mikrokontroler ATMega8535”.

E. Tujuan Proyek Akhir
Adapun tujuan proyek akhir ini adalah membuat proses pemanggangan

jauh lebih mudah dan praktis dengan pemantauan dari jauh.



F. Manfaat Proyek Akhir
Adapun manfaat pembuatan alat ini adalah dapat memantau alat

pemanggang dari jauh dan mempermudah proses pemanggang.



