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ABSTRAK 

 
Tri Dinda :    Rancang    Sistem    Ayunan    Bayi    Berbasis    ATMega328p 

Menggunakan Modul GSM 

 
Pembuatan   Proyek   Akhir   ini,   bertujuan   mengaplikasikan   teknologi 

berbasis mikrokontroler ATMega328p untuk merancang dan membuat sistem 

ayunan bayi. Oleh karena itu diperlukannya software yang secara otomatis bisa 

mengontrol ayunan bayi dan mengetahui keadaan bayi. Program yang dirancang 

menggunakan Arduino Integrated Development Environment (IDE). Rancangan 

program ini dapat menggerakkan ayunan bayi secara otomatis melalui input sensor 

Passive Infra Red (PIR), modul GSM sebagai media pemberi informasi keadaan bayi 

yang mendapatkan input dari sensor DHT22 yang mendeteksi ketika bayi 

mengompol, driver relay untuk memerintahkan agar motor DC menggerakkan 

ayunan, dan MP3 Player sebagai media penghibur bayi. Hasil dari Proyek Akhir 

alat ini dapat menggerakkan ayunan secara otomatis. Dari hasil pengujian dan 

percobaan,  ayunan  dapat  bekerja dengan  baik  sesuai  dengan  yang diharapkan, 

sensor PIR dapat mendeteksi gerakan dengan baik dan DHT22 dapat mendeteksi 

kelembaban dengan baik. Modul GSM dapat mengirim informasi, dan motor DC 

bergerak dengan baik. 
 

 
Kata kunci :    Mikrokontroler ATMega 328p , Sensor Passive Infra Red (PIR), 

DHT22, Motor DC, Modul GSM, Arduino IDE. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 
 

 
 

A. Latar Belakang Masalah 
 

Perkembangan teknologi saat ini sangat cepat dan memasuki berbagai 

bidang, khususnya dibidang elektronika dapat kita lihat perkembangan perangkat 

lunak  dan perangkat kerasnya. Perkembangan ini dapat dilihat dari pengontrolan 

mesin oleh sistem yang pada saat ini sebagian besar mesin sudah diotomatisasi. 

Meningkatnya kebutuhan manusia di bidang elektronika telah menarik perhatian 

para inovator untuk merancang dan membuat perangkat elektronika   dengan   

memanfaatkan   mikrokontroler.   Mikrokontroler   telah banyak  diaplikasikan  

untuk  membantu  pekerjaan  manusia,  sebagai  contoh dalam peralatan 

elektronik rumah tangga, perangkat pendukung otomotif, peralatan industri, 

peralatan telekomunikasi, peralatan medis, dan sebagainya. Peran ilmu 

pengetahuan dan teknologi diperlukan dalam penciptaan alat–alat yang bekerja 

sebagaimana tuntutan manusia saat ini. 

Penulis   akan   mengembangkan   sebuah   proyek   akhir   yang   telah 

dirancang oleh Indra Munas NIM: 53642/2010 yang berjudul “Rancangan 

dan Pembuatan Sistem Ayunan Bayi Otomatis Berbasis Mikrokontroler 

ATMega8535”. Cara kerja ayunan bayi yang telah dibuat ini memakai sensor 

PIR  sebagai  pendeteksi  gerak  bayi  untuk  menggerakkan  ayunan  secara 

otomatis  dan  sensor  LM35  sebagai  pendeteksi  suhu    untuk  menggerakkan 

kipas  angin.  Berdasarkan  proyek  akhir  ini,  penulis  akan  mengembangkan 

dengan inovasi sistem. Cara kerjanya ditambahkan karena menurut penulis 
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fungsinya belum efisien. Sensor suhu dan kelembaban tipe DHT22 digunakan 

untuk mendeteksi apakah bayi mengompol atau tidak dan pemberitahuannya 

menggunakan sebuah modul GSM. MP3 Player sebagai media penghibur bayi. 

Namun,   penulis   tidak   menggunakan   sensor   LM35   dan   kipas   angin 

sebagaimana  proyek  akhir  sebelumnya  karena  menurut  penulis  ini  tidak 

efisien. Penggunaan kipas angin dapat mengganggu kesehatan diantaranya 

infeksi saluran pernafasan, kekurangan oksigen, menurunnya suhu tubuh, otot 

menjadi kaku dan nyeri, terserang penyakit Bell Palvy, dan sebagainya. 

Kelebihan dari yang penulis buat, pengasuh bayi dapat mengetahui keadaan 

bayi melalui sms dan adanya media penghibur bayi. 

Berdasarkan  latar  belakang  tersebut,  penulis  akan  membuat  proyek 

akhir dengan judul “Rancang Sistem Ayunan Bayi Berbasis ATMega328p 

Menggunakan Modul GSM”. Sedangkan hardwarenya dirancang oleh Rury 

Oktaviani NIM: 15066041, dengan judul “Rancang Bangun Ayunan Bayi 

Berbasis ATMega328p Menggunakan Modul GSM”. 

 
B. Identifikasi Masalah 

 
Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut: 

1. Penjaga bayi tidak mengetahui keadaan bayi dalam ayunan kecuali ketika 

sedang didekat bayi. 

2. Belum adanya perangkat yang di pakai sebagai pemberitahu keadaan bayi. 

 
3. Belum  adanya  perangkat  yang  dipakai  untuk  mendeteksi  apakah  bayi 

mengompol atau tidak.
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4. Belum adanya perangkat yang dipakai sebagai media penghibur bayi. 
 

 
 

C. Batasan Masalah 

 
Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir ini tidak terlalu luas 

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan alat ini 

dibatasi beberapa hal yaitu: 

1. Perancangan  program  dan  pembuatan  sistem  ayunan  bayi  menggunakan 

 
Mikrokontroler ATMega328p. 

 
2. Software yang digunakan pada proyek akhir ini adalah Arduino Integrated 

Development Environment (IDE) dengan bahasa C sebagai bahasa 

pemogramannya. 

3. Ayunan ini menggunakan Sensor DHT22 untuk mendeteksi apakah bayi 

mengompol atau tidak dengan output modul GSM sebagai media 

pemberitahunya, sensor PIR sebagai pendeteksi gerak bayi agar motor DC 

dapat bergerak dan MP3 player sebagai media penghibur bayi. 

 
D. Rumusan Masalah 

 
Berdasarkan latar belakang masalah maka dapat dirumuskan masalah 

sebagai berikut : “Bagaimana merancang dan membuat program alat ayunan 

bayi berbasis ATMega328p menggunakan modul GSM”. 

 
E. Tujuan Proyek Akhir 

 
Tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah sebagai berikut: 

 
1. Menghasilkan  program  untuk  menggerakkan  ayunan  bayi  menggunakan 

 
ATMega328p.
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2. Menghasilkan  program  untuk  mengetahui  keadaan  bayi  dalam  ayunan 

melalui sms. 

3. Menghasilkan program media penghibur bayi. 
 

 
 

F. Manfaat Proyek Akhir 

 
Manfaat yang dapat diperoleh dari pembuatan proyek akhir ini adalah: 

 
1. Para pengasuh bayi tidak perlu menggunakan tenaga untuk menggerakkan 

ayunan dan lebih mudah dalam mengasuh bayi. 

2. Dapat mengetahui keadaan bayi ketika mengompol walaupun tidak sedang 

di dekat bayi yaitu melalui sms. 

3. Dapat membuat bayi lebih nyaman karena adanya MP3 player.


