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ABSTRAK

RUDI SAPUTRA : Rancang Bangun Lemari Pintu Geser Otomatis
Menggunakan Suara Berabasis Mikrokontroler

Atmega 328 Dilenkapi Informasi Keamanan

ABSTRAK

Pada sistem manual yang masih banyak campur tangan manusia dalam
pemrosesanya serta tak memiliki informasi keamanan, maka dirancanglah suatu alat
yang bisa memecahkan persoalan pada kondisi tersebut teruutama pada lemari
otamatis yang akan dirancang. Adapun Sistem pengatur pergerakan lemari ini adalah
motor DC. Pada lemari otomatis ini juga menggunakan aplikasi Mikrokontroler
ATmega328. Motor Dc, nantinya akan menggerakan pintu berdasarkan inputan suara
yang nantinya diucapkan ke modul Easy VR , yang mana saat inputan diberi maka
pintu akan membuka dan menutup secara otomatis serta langsung terkunci oleh Door
lock. Dan saat pintu telah terkunci maka sensor kemanan siap diaktifkan dengan cara
mengirimkan SMS dari handphone ke GSM module SIM800 maka otomatis sensor
PIR akan aktif , Setelah aktif maka sensor akan mendeteksi pergerakan orang yang
tak diinginkan mencoba membuka lemari. Jika terjadi ,maka Buzzer akan berbunyi
serta GSM module akan mengirimkan SMS alert kepada handphone user. Dan ketika
ingin akses lemari lagi, supaya ridak terdeteksi oleh sensor PIR yang masih aktif
maka yang perlu dilakukan hanya mengirimkan SMS lagi ke GSM module SIM800
dan otomatis sensor akan off sehingga lemari bisa diakses kembali.

Keyword: Mikrokontroler ATmega328, Sensor Easy VR,Sensor PIR (Pasive Infrared
Receiver), GSM Module SIM800, , Buzzer, Door lock, handphone. Motor

DC & DRIVER L298
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BAB |
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang Masalah

Kemajuan dalam bidang teknologi telah dirasakan oleh setiap orang.
Teknologi terus berinovasi untuk memberikan pelayanan dan penggunaan
yang lebih baik. Sehingga kekurangan yang ada pada saat ini bisa
diminimalisir. Efektifitas dan efisiensi juga sangat diutamakan untuk
memberikan kemudahan kepengguna dalam pengoperasian berbagai peralatan.

Seperti halnya teknologi microchip yang merupakan pendukung bahkan
penggerak kemajuan teknologi informasi pada zaman sekarang ini, yang
mampu mengendalikan suatu rangkaian alat elektronika menggunakan sebuah
chip IC yang dapat diisi program dan logika.

Listrik sangat diperlukan sebagai penggerak kemajuan teknologi.
Penggunaanya dizaman sekarang ini sangat dibutuhkan oleh manusia seperti
penggerak mesin, mengaktifkan peralatan elektronik, dan lainya. Salah
satunya dapat diaplikasikan pada pintu dengan sistem elektronik yang
digunakan untuk membuka dan menutup pintu secara otomastis.

jika melihat di mal-mal atau pusat perbelanjaan besar, Seringkali dijumpai
pintu kaca terbuka dan tertutup secara otomatis sewaktu ada orang yang
hendak masuk.’Bagi sebagaian orang hal tersebut dianggap cukup mutakhir

dan mereka tidak mungkin bisa menirunya” (Sukad, 2011, p4).



Padahal itu bisa saja dilakukan apalagi dikembangkan lebih lanjut ke
peralatan lain, Seperti pada lemari yang pintunya dapat buka tutup geser dan
mengunci secara otomatis dengan perintah suara dan juga bisa dilengkapi
dengan informasi keamanan.

Alat yang akan dirancang tersebut merupakan perkembangan baru yang
patut di coba, karena seperti yang bisa diamati sehari-hari dilingkungan
masyarakat, masih banyak lemari pada zaman yang sudah canggih ini masih
membuka, menutup dan mengunci secara tidak otomatis, serta tidak memakai
informasi keamanan, Berdasarkan itu perlulah rasanya dikembangkan.

Pintu geser yang digunakan pada lemari diharapkan tidak memakan tempat
sehingga dapat digunakan di ruangan yang sempit, juga Pemberian peringatan
tambahan bagi pemakai diharapkan menambah pengawasan pada lemari. Itu
semua dirancang satu unit dengan menggunakan Arduino Uno sebagai
pengendali.

Realisasi alat ini, digunakan sensor EasyVR sebagai input membuka dan
mengunci pintu dengan perintah suara, Penggerak pintu digunakan motor DC,
sensor PIR sebagai pendeteksi gerakan manusia, alarm sebagai peringatan,
serta GSM Module berfungsi sebagai pengirim informasi keamanan lawat sms
serta aktif dan nonaktifkan sistem keamanan.

Bahasa Arduino digunakan sebagai penghubung sistem dengan perangkat

lainya. Dan Arduino Uno sebagai pusat kontrol dari rangkaian keseluruhan.



Berdasarkan latar belakang yang telah dikemukakan perlu dibuat sebuah
alat dalam bentuk proyek akhir dengan judul “Rancang Bangun Lemari
Pintu Geser Otomatis Menggunakan kode Suara Berabasis Mikrokontroler
ATmega328 Dilenkapi Deangan Informasi Keamanan”.

Perangkat lunak (software) dibuat oleh Andri Ramadhani (14066004)
dengan judul “Perancangan Program sistem Pengendali Lemari Pintu Geser

Otomatis Berbasis Mikrokontroler ATmega328”.

B. Indentifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah
sebagai berikut :
1. Masih banyak lemari yang membuka, tutup dan mengunci pintu belum
otomatis.
2. Kebanyakan Lemari hanya sebatas membuka, tutup dan mengunci.
3. Belum adanya sistem penginformasian keamanan lemari pada pemakai

secara otomatis.

C. Batasan Masalah
Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas dan
menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan ini
dibatasi beberapa hal yaitu:
1. Menggunakan Arduino Uno (mikrokontroler ATmega328) sebagai

pemrosesan dari input dan output.



2. menggunakan sensor EasyVR 3.0 sebagai inputan suara untuk membuka
menutup dam mengunci pintu.

3. Menggunakan solenoid Door Lock sebagai pengunci pintu.

4. Menggunakan motor DC sebagai penggerak pintu dan driver L298n sebagai
Driver motor DC.

5. Menggunakan Sensor PIR sebagai pendeteksi manusia untuk diteruskan ke
GSM Module sebgai pemberitahuan jarak jauh dan Buzzer sebagai jarak

dekat.

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah, dapat dirumuskan
sebagai permasalahan berikut : “Bagaimana Membagun sebuah sistem dan
Implementasi Lemari Pintu Geser Otomatis Menggunakan Kode Suara
Berbasis Mikrokontroler Atmega328 Dilengkapi Dengan Informasi

Keamanan?”.

E. Tujuan

Tujuan proyek akhir ini adalah:

1. Menghasilkan Input sensor sebagai pendeteksi suara sesuai dengan yang
disimpan di module Easy VR pada sistem lemari pintu otomatis berbasis
Arduino Uno (mikrokontroler atmega328).

2. Mengimplementasikan driver L298n dan motor DC untuk membuka serta

menutup pintu.



Mengimpelementasikan Sensor PIR ke sistem untuk diteruskan ke GSM
Module serta Buzer.
Mengimplementasikan Door lock agar dapat mengunci pintu lemari.

Menghasilkan rangkaian kontrol keseluruhan

F. Manfaat

Manfaat pembuatan alat ini adalah.

1.

Alat ini diharapkan dapat mengurangi waktu yang terpakai dalam
membuka dan mengunci lemari
Menciptakan sistem kendali dan sistem keamanan yang lebih baik

Meningkatakan kenyamanan pada pengguna lemari.



