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ABSTRAK

Nora Afryandi :  Otomatisasi Alat Pemilah Ukuran Jeruk Berdasarkan
Berat Berbasis Mikrokontroler

Naskah ini membahas masalah perancangan dan pembuatan suatu alat
pemilah ukuran jeruk berdasarkan berat yang berbasis mikrokontroler
ATMega328 dengan menggunakan sensor Load Cell dan Infrared. Perancangan
dan pembuatan alat yang pernah dibuat sebelumnya hanya mengacu pada
pemilahan sesuai bentuk ukuran. Alat yang dirancang dan dibuat ini memiliki
kelebihan berupa pemilahan jeruk berdasarkan berat serta mampu melakukan
proses menimbang hasil pemilahan.

Dengan menggunakan sensor Load Cell, alat dapat melakukan
penimbangan serta memilah berat jeruk, kemudian akan diproses dan diolah data
input tersebut oleh mikrokontroler ATMega328. Infrared berfungsi sebagai sensor
penghitung jumlah jeruk yang sudah dipilah berdasarkan beratnya.

Semua rangkaian sudah bekerja sesuai dengan yang diharapkan. Maka
rancangan penempatan penggabungan sistem yang telah ada diterapkan ke bentuk
nyata. Untuk pengujian akhir alat dilakukan dengan mengoperasikan alat secara
langsung dengan menggunakan jeruk kategori besar yaitu 1,5 Ons sampai 2 Ons
dan jeruk kategori kecil yaitu 0,5 Ons sampai 1,4 Ons.

Keyword: Mikrokontroler ATMega328, Arduino UNO, Load Cell, Infrared,
LCD.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Di era globalisasi, teknologi berkembang pesat seiring dengan
kemajuan pola pikir manusia yang semakin maju. Keinginan untuk
menciptakan sesuatu yang canggih dan otomatis meningkat dengan tujuan agar
tercipta berbagai kemudahan yang dapat membantu kegiatan manusia.

Teknologi otomatisasi semakin  berkembang sejalan  dengan
munculnya microprocessor dan microcontroller. Mikrokontroler adalah
keluarga mikroprosesor yaitu sebuah chips yang dapat melakukan pemrosesan
data secara digital dengan perintah bahasa assembly. Salah satu komponen
yang dapat digunakan untuk menciptakan alat elektronik adalah mikrokontroler
ATMega328 vyang diterapkan pada suatu alat sebagai sistem yang
memfungsikan alat tersebut untuk dapat melakukan pemrosesan dan
pengontrolan secara otomatis.

Pada era teknologi seperti sekarang ini proses otomatisasi alat semakin
banyak bermunculan, termasuk alat untuk pemilah buah jeruk. Terkait jeruk,
tentu tidak asing bagi semua orang jika banyak varietas dari jeruk yang ada di
Indonesia. Salah satu jenis jeruk paling digemari di Indonesia adalah jeruk
manis. Untuk mendapatkan jeruk manis juga tidak sulit karena sudah banyak
yang berkebun dan bercocok-tanam dengan mengembangkan jenis jeruk manis.
Untuk itu, petani atau seseorang harus mengefisiensikan waktu dalam bercocok

tanam, panen, dan menjual jeruk dengan memanfaatkan teknologi. Pada saat



panen tentu petani harus memilih dan mengelompokkan buah jeruk yang layak
untuk dipasarkan maupun mengelompokkan jeruk tersebut menurut klasifikasi
berat masing-masing jeruk. Tentu proses pemisahan ini akan membutuhkan
banyak tenaga maupun waktu saat mengerjakannya dan ditambah lagi
kesalahan pemisahan karena faktor human error. Sehingga menyebabkan
proses tersebut kurang efisien dan kurang efektif. Untuk itu petani jeruk atau
seseorang yang bekerja dengan buah jeruk tentu membutuhkan suatu alat yang
dapat membantu dan mempermudah pekerjaannya.

Teknologi untuk memisahkan atau mengelompokkan jeruk, sebelumnya
sudah pernah dibuat oleh Amirul Huda, mahasiswa Politeknik Caltex Riau
dengan judul “Visualisasi Proses Pemilah Buah Jeruk Berdasarkan Ukuran”.
Alat ini masih memiliki kekurangan, karena hanya fokus untuk proses
pemisahan dan juga belum bisa melakukan proses menimbang jeruk yang
sudah dipisahkan. Berdasarkan kejadian ini penulis mencoba membuat suatu
alat pemisah jeruk berbentuk lift dengan menggunakan mikrokontroler
ATMega328 untuk proyek akhir. Komponen inti didalamnya adalah sensor
pemisah sesuai dengan berat (menggunakan Load Cell) dan sensor penghitung
(menggunakan Infrared). Komponen lain yang digunakan adalah motor DC
untuk menggerakkan lift pembawa jeruk naik menuju lantai dimana jeruk akan
ditempatkan dan turun setelah jeruk berada di lantainya. Motor DC juga
digunakan sebagai pendorong buah jeruk ke lantai dimana jeruk akan

ditempatkan.



Maka dari masalah yang telah diuraikan tersebut, penulis mencoba
merancang dan membuat suatu alat untuk memisahkan jeruk dengan berat
yang lebih besar akan dipisahkan dengan jeruk yang beratnya lebih kecil
dalam bentuk proyek akhir dengan judul “Otomatisasi Alat Pemilah Ukuran
Jeruk Berdasarkan Berat Berbasis Mikrokontroler”. Sedangkan untuk
bagian program atau software dibuat oleh Iflahul Fadhli NIM: 1108840
dengan judul “Perancangan Program Alat Pemilah Ukuran Jeruk Berdasarkan

Berat Berbasis Mikrokontroler”.

B. Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah, maka dapat diidentifikasikan
masalahnya adalah sebagai berikut:

1. Proses pemisahan jeruk masih dilakukan secara manual dengan tenaga
manusia.

2. Waktu yang lama dan terbatas serta membutuhkan tenaga yang banyak saat
proses pemisahan buah jeruk berdasarkan klasifikasi berat jeruk karena
harus dilakukan pemisahan per-buah oleh tenaga manusia.

3. Proses penimbangan masih secara manual, dan memungkinkan terjadi
kesalahan penghitungan hasil timbangan yang disebabkan oleh kesalahan
manusia.

4. Lamanya proses penimbangan hasil pemisahan buah jeruk karena tidak

sekaligus dikerjakan saat proses pemisahan.



C. Batasan Masalah
Agar yang dibahas tidak terlalu luas dan menyimpang dari topik yang
ditentukan, maka dalam pembahasan ini dibatasi beberapa hal sebagai berikut :
1. Untuk pengontrolan sistem menggunakan mikrokontroler ATMega 328.
2. Untuk memilah dan menimbang jeruk menggunakan sensor loadcell.
3. Motor yang digunakan untuk menggerakkan naik-turun lift menggunakan
motor DC.
4. Motor DC juga digunakan sebagai pendorong jeruk kedalam wadah yang
ada di masing-masing lantai.

5. Jeruk yang digunakan adalah jeruk manis dengan berat berbeda

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka dapat dibuat suatu
perumusan masalah yaitu bagaimana merancang dan membuat sistem untuk
otomatisasi rancang bangun alat pemilah jeruk berdasarkan berat dengan

berbasis mikrokontroler.

E. Tujuan Proyek Akhir
Adapun tujuan pembuatan proyek akhir ini adalah:
1. Merancang alat pemilah jeruk berdasarkan berat, yang berbasis
mikrokontroler sehingga meminimalkan tenaga manusia dalam proses

pemisahannya.



2. Merancang alat pemilah jeruk yang sekaligus bisa melakukan proses
penimbangan jeruk dengan load cell.

3. Menggunakan sensor infrared sebagai counter hasil dari pemilahan yang
telah dilakukan.

4. Menggunakan LCD sebagai display atau penampil hasil pemilahan dan
penghitungan jeruk.

5. Menggunakan mikrokontroler sebagai pengolah data dan pengatur

perangkat keras lainnya.

. Manfaat Proyek Akhir

Manfaat dari pembuatan proyek akhir ini adalah :

1. Memberikan kemudahan petani jeruk ataupun seseorang dalam melakukan
pemisahan dan penimbangan jeruk yang selama ini masih dilakukan secara
konvensional.

2. Dapat mengoptimalkan proses pemisahan dan proses penimbangan jeruk
yang sebelumnya dilakukan secara konvensional.

3. Sangat bermanfaat ketika ada pekerjaan lain karena alat ini bekerja secara

otomatis dan tenaga manusia hanya sebagai operator saja.



