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ABSTRAK

Dicky Vernando : Perancangan Program Sistem Kontrol Vacuum
Cleaner Berbasis Mikrokontroler Arduino Mega 2560

Seiring perkembangan zaman, teknologi juga berkembang begitu cepat.
Dalam kehidupan sehari-hari kita sudah mengenal salah satu alat elektronika yaitu
vacuum cleaner yang pekerjaan manusia. Akan tetapi, pengguna sering
mengalami kendala saat menggunakannya. Daya hisap tabung yang tidak
bervariasi sehingga penggunaanya harus dalam lingkungan yang sama dan tidak
bisa digunakan untuk tempat atau benda yang mudah rusak karena hisapan
vacuum yang terlalu kuat, ataupun daya hisap vacuum cleanner yang kurang
untuk daerah yang sangat berdebu. Melihat kondisi seperti ini, maka penulis
membuat Proyek Akhir dengan tujuan dapat merancang sebuah program untuk
sistem kontrol hisap debu pada vacuum cleanner dengan input dari LCD
Touchscreen yang dapat digunakan pada vacuum cleanner. Menghasilkan suatu
program yang terintegrasi dengan kontrol vacuum cleaner menggunakan
mikrokontroller arduino mega2560 sebagai pusat pengontrolan. Menggunakan
phototransistor sebagai pendeteksi kapasitang tabung vacuum cleanner.
Menggunakan LED sebagai pemberitahuan kepada pengguna apabila kapasitas
dalam keadaam minimal dan maksimal. Menggunakan optoucopler sebagai
pengntrol hisap debu pada vacuum cleanner. Dalam merancang dan membuat
program dibutuhkan blok diagram untuk menjelaskan sistem secara keseluruhan.
Setiap blok memiliki fungsi tertentu yang saling terkait sehingga membentuk
sistem dari perangkat yang dibuat. Selain blok diagram diperlukan juga flowchart
untuk menggambarkan arus logika dari data yang akan diproses dalam suatu
program dari awal sampai akhir, seperti flowchart pembacaan phototransistor.
Berdasarkan hasil perancangan dan pembuatan sistem kontrol pada vacuum
cleanner ini didapatkan hasil pengujian Program untuk sistem kontrol hisap debu
vacuum cleanner telah terintegrasi dengan baik menggunakan arduino mega 2560
sebagai pusat pengontrolannya. Program kontrol hisap debu yang telah dibuat
menggunakan LCD Touchscreen telah terintegrasi dengan baik sehingga bisa
menhidupkan vacuum cleanner dan menginputkan kecepatan hisap pada vacuum
cleanner. Program sistem kontrol vacuum cleaner yang telah dibuat menggunakan
sensor phototransistor telah terintegrasi dengan baik sehingga mendeteksi
kapasitas tabung vacuum cleanner. Program sistem kontrol vacuum cleaner yang
telah dibuat menggunakan LED telah terintegrasi dengan baik sehingga pengguna
bisa mengetahui kapasitas debu dalam keadaan minimal dan maximal didalam
tabung vacuum cleanner.

Kata kunci : Mikrokontroler Arduino Mega 2560, LCD Touchscreen, Sensor
Phototransistor, Optoucopler, LED
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BAB I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Kemajuan teknologi yang semakin berkembang menuntut kemudahan

pada alat yang digunakan sehari-hari. Beberapa sistem manual diharapkan

menjadi otomatis untuk mempermudah kegiatan. Penggunaan mikrokontroler

sangat membantu dalam pengendalian pada suatu perangkat agar lebih efektif

dan effisien. Terlebih lagi dengan lahirnya komputer, maka kualitas dan

efektifitas dalam bekerja semakin meningkat. Fakta menunjukkan bahwa

manusia tidak mungkin bisa terlepas dari alat bantu yang satu ini, sebab

komputer menawarkan kemudahan-kemudahan melalui software atau

aplikasi untuk membantu manusia dalam menyelesaikan berbagai pekerjaan

mereka, misalnya dalam perhitungan matematis, basis data, pengolahan data

statistik, presentasi, game, bahkan sampai pada sistem otomatisasi atau

sistem kontrol berbasis elektronika.

Dalam kehidupan sehari-hari kita sudah mengenal salah satu alat

elektronika yaitu vacuum cleaner. Vacuum cleaner sangatlah membantu

membersihkan rumah dan mobil dari debu-debu yang tidak bisa terlihat oleh

mata serta terletak di sudut yang sulit bisa dibersihkan dengan adanya

vacuum cleaner. Akan tetapi, pengguna sering mengalami kendala saat

menggunakan vacuum, misalnya vacuum cleaner tidak lagi bekerja dengan

baik hingga rusak karena tabung penuh. Daya hisap tabung yang tidak

bervariasi sehingga penggunaanya harus dalam lingkungan yang sama dan
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tidak bisa digunakan untuk tempat atau benda yang mudah rusak karena

hisapan vacuum yang terlalu kuat, ataupun daya hisap vacuum cleaner yang

kurang untuk daerah yang sangat berdebu.

Mikrokontroler adalah keluarga mikroprosesor yaitu sebuah chips

yang dapat melakukan pemrosesan data secara digital sesuai dengan perintah

bahasa pemrograman yang diberikan pembuatnya. Perbedaan yang mendasar

pada keduanya yaitu, mikroprosesor memerlukan perangkat pendukung

(RAM, Harddisk, VGA card, keyboard, floppy disk dll) yang dipasang

sebagai peripheral eksternal dalam menjalankan instruksi. Mikrokontroler

merupakan chip tunggal yang dapat menjalankan instruksi tanpa peripheral

pendukung.

Mikrokontroler agar bisa bekerja sebagai pengendali sistem, harus

diprogram dalam komputer dan mampu mengendalikan sebuah rangkaian

alat elektronika menggunakan sebuah chip IC yang dapat diisi program dan

dengan adanya masalah-masalah yang dialami maka saya membuat suatu

sistem perencanaan dan pembuatan software untuk mengubah daya hisap

vacuum cleaner menggunakan sensor phototransistor berbasis Arduino Mega

2560 sebagai basis kontrolnya. Keuntungan lainnya adalah sistem ini dapat

ditambah atau dimodifikasi dengan menggunakan LCD TFT, sehingga dapat

tampil level kapasitas pada tabung vacuum cleaner di LCD TFT tersebut.

Dari uraian di atas, maka akan mencoba merancang dan membuat

program pengontrol alat sistem kendali yang dibuat dalam bentuk proyek

akhir dengan judul“ Perancangan Program Sistem Kontrol Vacuum
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Cleaner Berbasis Mikrokontroller Arduino Mega 2560”. Sedangkan

bagian hardware dibuat oleh Mushin Radhi, NIM : 14066024/2014 dengan

judul Perancangan dan Pembuatan Alat Sistem Kontrol Vacuum Cleaner

Berbasis Mikrokontroller Arduino Mega 2560”.

Dimana dirancangnya alat pendeteksi kepenuhan kapasitas tabung

Vacuum Cleaner dan pada tabung vacuum akan diletakkan beberapa sensor

phototransistor agar dapat mengetahui level minimal dan maksimalnya

kapasitas pada vacuum cleaner. Sensor phototransistor akan dipasang sesuai

rancangan alat dengan tujuan mendeteksi kepenuhan pada vacuum. Dimana

pada tabung akan dipasang beberapa sensor phototransistor dan akan dibagi

dua level kapasitas tabung.

B. Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah sebagai

berikut :

1. Belum diketahui pilihan indikator program untuk mengetahui daya hisap

pada vacuum cleaner.

2. Belum diketahui program kapasitas tabung vacuum cleaner apabila sudah

penuh.

3. Belum ada program pilhan untuk mengubah daya hisap vacuum cleaner.

4. Belum ada program LCD touchscreen sebgai penginputan pada vacuum

cleaner.
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C. Batasan Masalah

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan ini

dibatasi beberapa hal yaitu:

1. Merancang sebuah program yang dapat mengendalikan vacuum

cleaner menggunkan LCD Touchscreen.

2. Merancang sebuah program yang dapat mengendalikan vacuum

cleaner menggunakan LED sebagai output.

3. Merancang sebuah program yang dapat mengendalikan vacuum

cleaner menggunakan driver sebagai sistem kontrol pada vacuum

cleaner

4. Merancang sebuah program yang dapat mengendalikan vacuum

cleaner menggunakan sensor phototransistor sebagai pendeteksi

kapasitas vacuum cleaner.

5. Menggunakan Bahsasa C sebagai Bahasa pemrograman dan Arduino

IDE sebagai softaware pembuatan program.

D. Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka dapat dibuat suatu

perumusan masalah yaitu : “Bagaimana Merancang Program Sistem

Kontrol Vacuum Cleaner Otomatis Berbasis Mikrokontroller

ATMega2560”.
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E. Tujuan Proyek Akhir

Tujuan proyek akhir ini adalah:

1. Membuat program LED berfungsi sebagai media informasi berupa lampu

yang menyala dalam aktifasi sistem yang dirancang.

2. Membuat program kontrol daya hisap pada tabung vacuum cleaner dengan

Optoucopler.

3. Membuat program untuk mengetahuinya kapasitas didalam tabung

vacuum cleaner dengan sensor phototransistor.

4. Membuat program LCD TouchScreen agar memudahkan pengoperasian

vacum cleaner.

5. Menghasilkan program Alat Pendeteksi Kapasitas Tabung Vacuum

Cleaner Otomatis Berbasis Mikrokontroller ATMega2560 dengan Bahasa

C.

F. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah:

1. Dengan adanya sistem ini dapat mengontrol hisap pada vacuum cleaner.

2. Dengan adanya sistem ini dapat mengetahui level kapsitas tabung vacuum

cleanner.

3. Dengan adanya sistem ini dapat menghemat daya listrik.

4. Dengan adanya LCD Touchscreen dapat memudah pengguna untuk

mengetahui tingkat daya hisap vacuum cleaner tersebut.

5. Dapat memahami bahasa peprograman dan menjadikan arduino mega2560

sebagai pusat pengontrolannya.
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