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ABSTRAK

“ia Octavia (16064093/2016) : Membuat Program Sistem Parkir Otomatis
Menggunakan RFID berbasis Arduino
Mega 2560

Yosen Pembimbing : Hastuti, S.T, M.T

Perkembangan bidang teknologi yang semakin pesat mendorong manusia
untuk menciptakan suatu teknologi yang mampu mempermudah pekerjaan, baik
dari segi efisiensi waktu maupun faktor keamanan. Faktor keamanaan menjadi
salah satu hal penting bagi manusia salah satunya keamanan kendaraan pada area
parkir. Proyek akhir ini bertujuan untuk membuat dan menguji program sistem
parkir otomatis menggunakan RFID berbabasis arduino Mega 2560 dimana setiap
kendaraan hanya bisa masuk ke area parkir sesuai 1D tag yang telah terdaftar.

Proyek akhir ini meliputi perangkat lunak (software), dengan Arduino
Mega 2560 sebagai alat kontrol utama pada alat dan software arduino IDE sebagai
software bahasa pemrograman. Sistem parkir otomatis ini menggunakan power
supply sebagai sumber tegangan yang dibutuhkan pada tiap-tiap rangkaian
mikrokontroler Arduino Mega sebagai pengendali utama.

Hasil pengujian alat dan program pada proyek akhir ini, bahwa sistem
parkir otomatis menggunakan RFID berbasis arduino mega 2560 bekerja sesuai
dengan prinsip kerjanya yaitu apabila ID tag terdeteksi oleh RFID reader maka
pada LCD akan menampilkan serial number dari ID dan LCD menampilkan
“palang terbuka” serta informasi ruang parkir yang akan dituju, portal akan
menutup kembali sampai kendaraan tidak terdeteksi sensor infrared pada portal
masuk, namun jika user menempelkan 1D yang belum terdaftar maka buzzer aktif.

Kata kunci : Arduino Mega 2560, RFID, LCD, Sensor Infrared
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Masa sekarang ini sistem kendali memegang peranan penting dalam
perkembangan dibidang Ilmu Pengetahuan dan Teknologi. Teknologi
merupakan suatu ilmu pengetahuan yang mempelajari tentang suatu alat hasil
ciptaan manusia yang dapat digunakan untuk mempermudah pekerjaan
manusia, banyak sekali teknologi yang dikembangkan untuk menunjang
aktivitas manusia baik dari segi fungsi, keamanan, dan efisien. Manusia
sebagai pengguna teknologi diharapkan mampu memanfaatkan teknologi
yang sedang berkembang, serta mampu menguasai perancangan perangkat
lunak (software) atau mengusai aplikasi perangkat lunak agar dapat bersaing
di era teknologi ini, dengan begitu manusia dapat mendorong terciptanya

sarana yang baik, dari segi keamanan dan efisiensi waktu.

Keamanan merupakan salah satu faktor penting didalam kehidupan
manusia. Pentingnya segi keamanan dan efisiensi waktu salah satunya
diperlukan pada area-area publik seperti tempat parkir, bagi pemilik
kendaraan keamanan dari tidak pelaku pencurian serta efisiensi dalam
menemukan tempat parkir merupakan salah satu faktor penting yang patut di
kembangkan dalam era teknologi seperti saat ini. sehingga mendorong
penulis untuk membuat program sistem parkir otomatis menggunakan RFID

berbasis mikrokontroler Arduino mega 2560. Sistem parkir ini dapat



diterapkan pada pusat-pusat perbelanjaan, gedung bertingkat, apartment serta
area publik lainnya. Dengan adanya sistem parkir otomatis ini memudahkan
setiap orang untuk mengetahui tempat parkir yang belum terisi secara
otomatis tanpa harus mencari - cari terlebih dahulu lahan parkir yang belum
terisi. Untuk mengembangkan sistem parkir yang lebih aman, efisien dan
efektif dalam mencari tempat parkir kami menerapkan teknologi RFId
(Radio Frequency Indetification), yang berperan sebagai kunci digital karna
dapat melakukan transmisi data secara wireless. Menurut Imbiri pada
jurnalnya yang berjudul “Implementasi Sistem Perparkiran otomatis dengan
menentukan Posisi Parkir Berbasis RFID” menyatakan bahwa sistem parkir
otomatis adalah sebuah sistem otomatis parkir mobil dimana kita tidak perlu
membuang-buang waktu mencari tempat parkir mobil kosong. Hanya dengan
RFID tag sentuh, maka mobil akan diparkir ditempat yang telah ditentukan
sebelumnya. Alat ini menggunakan mikrokomtroler AT89S551 sebagai otak

pengendali, kartu RFID sebagai identifikasi pemilik (Imbiri, 2016: 3).

Berdasarkan Rancang program alat yang telah dibuat sebelumnya, yaitu
tugas akhir yang berjudul “rancang program sistem parkir bertingkat
menggunakan RFId bebasis Atmega 16” yang dibuat oleh Amelia adrianti
pada tahun 2017. Pada rancang alat sistem parkir bertingkat menggunakan
RFId berbasis Atmega 16 tersebut alatnya belum dilengkapi informasi tentang
adanya area parkir yang masih tersedia atau belum terisi, sehingga masih

menjadi kendala bagi pengendara untuk mengetahui ketersedian area parkir.



Berdasarkan hal diatas perlu adanya peningkatan alat yang akan dibuat,
cara kerja dari sistem parkir otomatis menggunakan RFId berbasis
mikrokontroler mega 2560 yang akan kami kembangkan ini adalah sebagai
berikut: rancang bangun tempat parkirnya berbentuk lapangan yang memiliki
kapasitas parkir untuk lima unit mobil, terdapat portal masuk dan portal
keluar, untuk masuk ke area parkir menggunakan RFID tag sebagai kunci
digital, jika RFID terdeteksi maka portal membuka dan sensor infrared aktif
mendeteksi keberadaan mobil, selanjutnya LCD menampilkan nomor area
parkir yang terdeteksi ID tag, setelah mobil terparkir pada area yang
terdeteksi, LCD pada portal masuk menampilkan jumlah area parkir yang

masih tersedia, Pemilihan lokasi parkir di tentukan oleh sisten.

Berdasarkan latar belakang yang telah dipaparkan diatas penulis ingin
mengembangkan sebuah program alat yang lebih efektif, efisien, dan terjamin
dari segi keamanan dengan judul PERANCANGAN PROGRAM SISTEM
PARKIR OTOMATIS MENGGUNAKAN RFID BERBASIS ARDUINO

MEGA 2560.



B. Batasan Masalah

Berdasarkan latar belakang diatas, maka perlunya pembatasan ruang
lingkup untuk menghindari pembahasan yang meluas dalam proyek akhir ini

diantaranya adalah sebagai berikut :

1. Perancangan program yang dapat menampilkan informasi tersedianya area
parkir dan menampilkan informasi area parkir yang akan dituju, serta LED
akan aktif sebagai petunujk area parkir dengan menggunakan

Mikrokontroler Arduino Mega 2560 dengan bahasa pemrograman bahasa C

2. Pada Program alat ini hanya terbatas pada tampilan area parkir tersedia dan
area parkir yang dituju, program alat ini belum menggunakan counter yang
dapat menghitung banyaknya kendaraan yang masuk area parkir dalam

sehari.

C. Tujuan

Adapun tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan proyek akhir ini

adalah :

1. Membuat program sistem parkir otomatis menggunakan RFID berbasis

Arduino Mega 2560

2. Menguji program sistem parkir otomatis menggunakan RFID berbasis

arduino Mega 2560.



D. Manfaat

Alat yang dihasilkan Proyek Akhir ini diharapkan dapat memberi

manfaat sebagai berikut :

1. Sebagai sarana belajar membuat program dan mengaplikasikan teknologi
mikrokontroler yang bermanfaat bagi pengguna khususnya pengguna area
publik.

2. Mengaplikasikan program yang dapat mempermudah kegiatan manusia di era
teknologi yang semakin berkembang, salah satunya akses mudah mengetahui

informasi ketersediannya area parkir dan lokasi yang belum terisi.



