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ABSTRAK

Rafiq Rizqullah (2016/16064071) : Rancang Bangun Sistem  Parkir
Otomatis Menggunakan RFID Bebasis
Arduino Mega 2560

Dosen Pembimbing : Juli Sardi, S.Pd, MT

Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu
melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-masing
area parkir. Terkadang pada area parkir tersebut terjadi kekeliruan dari pengguna jasa
parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut masih kosong. Anggapan ini
terjadi, disebabkan oleh karena kurangnya informasi parkir yang dapat diberikan
secara otomatis bagi pengguna jasa parkir. Salah satu solusi untuk membangun sistem
tersebut yaitu dengan menggunakan Radio Frequency Identification (RFID).

Dalam proyek akhir ini penulis ingin merancang suatu prototipe sistem parkir
otamatis menggunakan RFID berbasis arduino mega 2560. Secara umum cara kerja
alat ini sebagai berikut : untuk membuka palang pintu parkir, pengguna (user) parkir
yang bersangkutan mengunakan card RFID, apabila ID tepat maka palang pintu
parkir akan terbuka dan menampilkan informasi di LCD “ruang parkir yang
ditentukan”, untuk menutup kembali palang pintu parkir, digunakan sensor
photodioda dan infrared.

Hasil dari Proyek Akhir telah bekerja sesuai dengan yang direncanakan yaitu
membuka dan menutup palang pintu parkir manggunakan RFID, menggunakan motor
servo untuk menggerakkan palang pintu. Dan menampilkan informasi pada LCD.

Kata kunci :  Sistem parkir, Radio Frequency ldentification (RFID), arduino
mega 2560
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Sebuah area parkir sangat dibutuhkan terutama pada tempat-tempat publik seperti
perkantoran, perhotelan, bandar udara,pusat perbelanjaan (plaza/mall), tempat
rekreasi, dan lain-lain. Pada penjagaan pintu masuk parkir kendaraan dengan
menggunakan palang pintu (portal) biasanya dilakukan oleh penjaga keamanan, cara
yang dilakukan masih manual atau tradisional sehingga menyita banyak waktu dan
tenaga lebih untuk pengoperasiannya. Terkadang pada area parkir tersebut terjadi
kekeliruan dari pengguna jasa parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut
masih kosong. Anggapan ini terjadi, disebabkan oleh karena kurangnya informasi
parkir yang dapat diberikan secara otomatis bagi pengguna jasa parkir tersebut.

Persoalan yang sama juga menyebabkan pengguna jasa parkir selalu terjebak
dalam lokasi parkir dan harus memutar kembali kendaraan tersebut keluar dan
mencari lokasi parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu melalui
security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-masing area
parkir. Jika area parkir memiliki lokasi yang kecil mungkin tidak bermasalah, akan
tetapi bagi area parkir yang besar seperti pada lokasi rekreasi, pusat perbelanjaan,
bandar udara, perhotelan, dan lain-lain.

Untuk area parkir pada tempat-tempat tersebut tidak dapat hanya dikendalikan

oleh petugas parkir saja, karena jumlah kendaraan yang hendak parkir dan keluar



sangat banyak dan tidak menentu waktunya. Disamping ada juga area parkir yang
dirancang memiliki pintu masuk dan pintu keluar berbeda lokasi, sehingga proses
pemantauan kendaraan yang hendak parkir, jumlah kendaraan yang sementara
parkir dan yang keluar sangat sulit dilakukan manual. Jika dipantau secara
manual dapat membingungkan para petugas, dengan demikian diperlukan suatu
informasi parkir secara otomatis, sehingga sangat berguna bagi pengguna jasa
parkir akan tahu bahwa area parkir masih kosong atau penuh.

Berdasarkan penelitian sebelumnya telah dibuat oleh Dori Surianto (2009)
yang berjudul “prototype penghitung jumlah kendaraan keluar masuk pada
lapangan parkir berbasis mikrokontroller AT89S57” Dimana prinsip kerja dari
alat tersebut ialah portal dibuka oleh petugas parkir dengan menekan tombol
kemudian kendaraan masuk dan dideteksi oleh sensor inframerah, sensor
memberi sinyal pada kontroler lalu palang pintu menutup secara otomatis,
kelemahan alat ini ialah palang pintu yang masih dibuka melalui operator.
Penelitian berikutnya dibuat oleh Dolly Lovfinha Putra (2011) yang berjudul
“pembuatan portal parkir otomatis berbasis PLC” dimana prinsip kerja alat
tersebut portal parkir akan otomatis terbuka ketika sensor inframerah terdeteksi
jika ada kendaraan akan masuk lalu akan menutup kembali ketika kendaraan
melewati palang pintu, alat ini didukung dengan penghitung jumlah bayak mobil
yang masuk tetapi hanya ditandakan dengan lampu indikator jika sudah penuh,
kelemahan alat ini kita tidak dapat mengetahui ada berapa jumlah parkir yang

masih kosong. Berdasarkan penelitian di atas kami berusaha membuat



“ RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR OTOMATIS
MENGGUNAKAN RFID BEBASIS ARDUINO MEGA 2560~

Dimana prinsip kerja alat ini menggunakan tag RFID dan reader sebagai
identifikasi pemilik kendaraan, menggunakan arduino mega2560 dalam
pengontrolan pada parkir mobil otomatis yang akan menggerakkan motor secara
otomatis memutar portal. Sebelum menempelkan tag RFId LCD akan
menampilkan jumlah tempat parkir yang masih tersedia. RFld akan mengarahkan
pengandara ke lokasi yang telah diatur melalui LCD, ketika kendaraan melewati
portal sensor akan mendeteksi dan beberapa detik kemudian motor berputar
menutup portal pintu masuk area parkir, lalu LCD menampilkan penambahan
jumlah kendaraan pada area parkir. Begitu juga pada saat kendaraan keluar dari
area parkir, dengan LCD akan menampilkan pengurangan jumlah kendaraan pada
area parkir.
B. Batasan Masalah

Berdasarkan latar belakang diatas, maka perlunya pembatasan ruang lingkup
untuk menghindari menghindari pembahasan yang meluas dalam proyek akhir ini
diantaranya sebagi berikut:

1. Subjek yang dikontrol berupa data masukan tag RFID

2. LCD sebagai informasi registrasi tag RFID dan pemberian informasi

tempat parkir.
3. Penggunaan tag RFID sebagai kunci akses masuk maupun keluar pada
sistem pintu parkir otomatis.

4. Jumlah tempat parkir yang akan dibuat berkapasitas 5 ruang parkir.



5. Sistem ini menggunakan motor servo sebagai penggerak portal.

6. Arduino Mega 2560 sebagai pusat kendali utama.

7. Sistem parkir otomatis berupa prototipe berukuran 50 cm x 40 cm x 10
cm.

C. Tujuan
Tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan proyek akhir ini adalah :

1. Merancang alat/hardware (perangkat keras) untuk pengontrolan sistem
parkir otomatis berbasis arduino mega 2560.

2. Mengetahui unjuk alat pengontrolan sistem kontrol parkir otomatis
berbasis arduino mega 2560

D. Manfaat
Alat yang dihasilkan pada proyek akhir ini diharapkan dapat memberi manfaat
sebagi berikut :

1. Sebagai sarana belajar membuat penelitian sederhana. Membuat dan
mengaplikasikan teknologi mikrokontroler yang bermanfaat bagi
pengguna khususnya pengguna area publik.

2. Memudahkan memberikan informasi untuk lokasi area parkir yang masih

kosong dengan memanfaatkan teknologi RFID.



