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BAB I 

 

PENDAHULUAN 

 
A. Latar Belakang  

Pada saat ini, perkembangan teknologi di bidang otomotif telah 

mengalami kemajuan yang semakin pesat. Hal ini dapat dilihat pada 

perkembangan industri otomotif yang menghasilkan produk-produk yang 

semakin canggih untuk persaingan di dunia otomotif yang semakin ketat. Oleh 

karena itu kita harus mempersiapkan diri dengan ilmu pengetahuan, baik 

dengan keterampilan maupun dengan wawasan atau pengetahuan dalam 

bidang otomotif. 

Berdasarkan hal tersebut maka sangat dibutuhkan tenaga-tenaga ahli 

dalam bidang otomotif yang mampu mengatasi masalah atau kerusakan yang 

akan timbul pada kendaraan. Salah satu lembaga yang mengemban tugas 

dalam menciptakan tenaga ahli dalam bidang otomotif, adalah Teknik 

Otomotif Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang. Di lembaga ini 

mahasiswa dididik dan dilatih dengan keterampilan dan  ilmu pengetahuan di 

bidang otomotif agar mahasiswa tersebut dapat menguasai teknologi otomotif 

sesuai dengan perkembangan teknologi. Selain diberi kesempatan untuk 

memperdalam kemampuannya di lingkungan kampus mahasiswa juga diberi 

kesempatan mengikuti praktek atau pelatihan ke dunia industri agar 

mahasiswa dapat manguasai ilmu pengetahuan dalam bidang otomotif dengan 

sebaik-baiknya. 
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Namun demikian masih ditemukan kendala-kendala yang ditemui untuk 

dapat menguasai teknologi otomotif yaitu masih kurangnya simulator sistim 

pemindah tenaga dalam kegiatan praktek pada workshop teknik otomotif, 

masih banyak mahasiswa yang canggung ketika melakukan praktek tentang 

sistim pemindah tenaga, diperlukan sarana pendukung bagi mahasiswa untuk 

memudahkan penguasaan pada suatu materi pembelajaran.  Menyikapi hal 

tersebut, maka penulis tertarik membuat proyek akhir yang berjudul “Sistem 

Pemindah Tenaga Pada Trail Ripper (Go-Ped)”. Dalam penulisan karya 

akhir ini penulis berharap agar trail ripper yang dirancang berkelompok dapat 

memudahkan bagi mahasiswa untuk memahami dan menganalisa hal-hal 

yang telah dipelajari secara teori khusus sistem pemindah tenaga dan dapat  

bermanfaat untuk praktek perkuliahan di Universitas Negeri Padang. 

B. Identifikasi Masalah                                                    

 Berdasarkan latar belakang diatas, identifikasi masalah yang muncul 

pada Sistem Pemindah Tenaga Pada Trail Ripper Go-Ped  meliputi :  

1.  Belum adanya trail ripper di workshop otomotif. 

2. Perlunya tenaga ahli dalam perakitan  sistem pemindah tenaga pada trail 

ripper dengan memanfaatkan komponen – komponen motor. 

3. Masih kurangnya alat peraga untuk memudahkan mahasiswa Jurusan 

Teknik Otomotif dalam praktek, khususnya dalam mata kuliah Sistem   

Pemindah Tenaga 
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C. Batasan Masalah 

Berdasarkan identifikasi masalah diatas, dan mengingat keterbatasan 

penulis Tugas Akhir ini dibatasi pada “Perakitan Sistem Pemindah Tenaga 

pada Trail Ripper (Go-Ped)” 

 

D. Rumusan Masalah  

 Berdasarkan latar belakang, identifikasi masalah, dan batasan masalah, 

maka dapat dirumuskan permasalahan tersebut yaitu:  

1. Bagaimana cara merakit sistem pemindah tenaga pada trail ripper  

2. Mengetahui fungsi dan cara kerja dari sistem pemindah tenaga  

 

E. Tujuan Tugas  Akhir 

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah : 

1. Merakit Sistem Pemindah Tenaga pada Trail Ripper (Go-Ped) 

2.  Menjelaskan fungsi dan cara kerja sistem Pemindah Tenaga pada Trail 

Ripper (Go-Ped) 

 

F. Manfaat Tugas Akhir 

  Setelah melaksanakan seluruh kegiatan Tugas Akhir ini, maka dapat 

diperoleh beberapa manfaat yaitu: 

1. Menambah pengetahuan penulis dalam memodifikasi sistem pemindah 

tenaga. 
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2. Memperoleh pengetahuan dalam mengembangkan kreatifitas yang ada 

dalam diri penulis terhadap bidang otomotif. 

3. Menambah peralatan praktikum mahiswa Jurusan Otomotif. 

4. Menjadi inspirasi bagi mahasiswa Jurusan Otomotif dalam menemukan 

pemikiran  baru untuk bekarya di bidang otomotif. 

5. Memudahkan mahasiswa mengetahui komponen-komponen sistem 

pemindah tenaga. 

6. Memenuhi salah satu persyaratan menyelesaikan Program Studi Diploma 

III Teknik Otomotif Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang. 
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