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ABSTRAK

Dodi Yulisman (16064020/2016):Rancang Bangun dan Pemograman
Pengendalian Pagar Rumah Otomatis
Menggunakan Smartphone Android
Berbasis Arduino Nano

Dosen Pembimbing : Ali Basrah Pulungan, S.T, M.T

Pembuatan Proyek Akhir ini bertujuan Perkembangan teknologi dan otomasi industri
yang semakin pesat, canggih dan modern sehingga mendorong manusia untuk memenuhi
kebutuhan hidupnya dengan cepat, tepat dan efisien sehingga dikembangkan teknologi
otomasi untuk mempermudah pekerjaan manusia dimasa yang akan datang

Proyek akhir ini meliputi perangkat lunak dengan Arduino Nano sebagai alat
kontrol dan Arduino IDE digunakan sebagai software pemograman. Alat pagar rumah
otomatis ini menggunakan power supply sebagai sumber tegangan yang dibutuhkan pada
tiap-tiap rangkaian, Bluetooth hc-05 dan Arduino Nano sebagai pengendali pada alat
pagar rumah otomatis,

Dari hasil pengujian Proyek Akhir ini, bahwa alat pagar rumah otomatis yang
telah dibuat dapat berjalan sesuai dengan program dimana program mendeteksi masukkan
buka dan tutup yang telah tersimpan pada Arduino Nano menggunakan Smartphone
Android untuk membuka dan menutup pagar rumah otomatis. Ketika motor dc akan
bergerak kekiri ,sesampainya di limit switch satu maka pagar terbuka , sebaliknya motor
dc akan bergerak kekanan ,sesampainya di limit switch dua maka pagar tetutp. Untuk
pengembangan alat ini seterusnya maka penulis menyarankan memakai sensor selain
Bluetooth hc-05, karena Bluetooth hc-05 jarak nya cuman 10 meter tanpa hambatan

Kata Kunci: Arduino Nano, Pagar rumah Otomatis,, ,Arduino IDE, Bluetooth hc-
05, Smartphone Android dan limit switch
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Perkembangan teknologi dan otomasi industri yang semakin pesat,
canggih dan modern sehingga mendorong manusia untuk memenuhi kebutuhan
hidupnya dengan cepat, tepat dan efisien sehingga dikembangkan teknologi
otomasi untuk mempermudah pekerjaan manusia dimasa yang akan datang.
Banyak negara maju berlomba-lomba untuk menciptakan alat canggih dan

modren sehingga terdapat keistimewaan khusus, seperti pagar rumah otomatis.

Pagar adalah suatu perlengkapan/aksesoris keamanan terhadap rumah,
agar terhindar dari peristiwa kejahatan seperti, pencurian. Dengan adanya pagar
otomatis akan mempermudah untuk melindungi dari hewan-hewan yang akan

merusak perkarangan rumah ataupun keindahan rumah tersebut.

Pagar rumah yang terdapat pada saat sekarang ini, kebanyakan
masyarakat pengoperasikannya secara manual. Dengan seiring perkembangan
zaman yang semakin maju akan teknologi, banyak cara yang dapat dilakukan
untuk mempermudah manusia dalam melakukan aktivitas apapun.Dengan
memanfaatkan teknologi, pagar rumah otomatis ini dapat dibuat dengan sistem
kerja otomatis atau dengan kata lain tidak perlu membuka pagar secara manual
ketika memasuki rumah. Jenis pagar yang digunakan dalam pembuatan pagar
rumah otomatis ini salah satunya adalah pagar yang membuka dan menutupnya

ke samping.
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Sistem pengontrolan seperti ini juga dapat di aplikasikan ke tempat
lainnya seperti pintu garasi mobil dan gorden rumah otomatis. Pagar rumah
otomatis tersebut dibuat untuk mempermudah dalam penggunaan kebutuhan
keamanan rumah sehingga dapat mempersingkat waktu menjadi lebih efisien

dan juga sebagai pengembangan teknologi yang ada.

Dengan semakin bertambahnya jumlah penduduk, maka perkembangan
terhadap teknologi canggih juga bertambah, salah satunya pagar rumah otomatis
yang diciptakan manusia untuk mempermudah dalam melakukan aktivitas
sehari-hari. Berdasarkan hal tersebut, maka penulis akan membuat proyek akhir
yaitu “Rancangan Bangun dan Pemograman Pengendalian Pagar Rumah

Otomatis Menggunakan Smartphone Android Berbasis Arduino Nano®’



B. Batasan Masalah
Dalam penulisan ini terdapat beberapa batasan masalah yang berguna
untuk memfokuskan masalah kepada satu titik acuan diantaranya yaitu:
1. Menggunakan sistem kontrol berbasis arduino nano.
Menggunakan modul Bluetooth HC-05 sebagai penghubung smartphone
dengan arduino dimana smartphone tersebut dijadikan input pengendalian
pagar.
2. Pembuatan dan pemograman aplikasi smartphone android yang digunakan
untuk menghubungkan smartphone dengan modul bluetooth HC-05.
3. Pemograman arduino sebagai pengendali utama dalam membuka dan
menutup pagar
Cara kerja sistem ataupun komponen yang di bahas dalam proyek akhir
ini hanya terbatas pada yang terpakai didalamnya, seperti penggunaan
smartphone android dan arduino nano.
C. Tujuan
Berdasarkan dari latar belakang dan batasan masalah diatas, maka tujuan
dari proyek akhir ini adalah:
1. Pintu pagar otomatis dirancang agar dapat bekerja dengan memanfaatkan
energi listrik tegangan 12 VA yang di pakai dirumah seperti biasanya.
2. Membuat program pada arduino menggunakan aplikasi Arduino IDE untuk
pengendalian motor DC dalam membuka dan menutup pagar rumah
3. Membuat aplikasi smartphone android menggunakan App Inventor untuk

dapat menghubungkan smartphone android dengan modul bluetooth..
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4. Membuka dan menutup pintu pagar rumah yang telah terprogram dengan
smartphone android

D. Manfaat
Dalam pembuatan proyek akhir ini diharapkan dapat memberikan manfaat
baik bagi penulis maupun bagi pihak lain, yaitu:

1. Alat yang dihasilkan dapat memberikan fleksibel dalam membuka dan

menutup pagar rumabh.

2. Alat yang dihasilkan dalam proyek ini diharapkan dapat bermanfaat sebagai

referensi bagi mahasiswa lain.
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