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ABSTRAK 

Alberto Hafiz 2019 : Perencanaan Alat Uji Mekanisme Kembali Cepat 

dengan Sistem Digital 

Laboratorium fenomena dasar mesin yang ada di jurusan  teknik mesin FT 

UNP dilengkapi berbagai alat alat praktek. Diantaranya yaitu alat uji mekanisme 

kembali cepat. Berdasarkan observasi yang dilakukan di labor fenomena dasar  

Teknik Mesin FT UNP ternyata alat mekanisme kembali cepat,  tidak lagi 

digunakan dikarenakan kondisi alat yang sudah tua dan rusak. Menanggapi 

masalah yang ada, maka dilakukan pembuatan ulang alat dengan harapan dapat 

meningkatkan kualitas dan kemudahan dalam proses belajar dan mengajar. 

Pembuatan ulang alat meliputi peningkatan atau melakukan inovasi kepada 

alat dengan menggabungkan komponen-kompnen elektronik dengan kemanisme 

mekanik yang bertujuan mempermudah dalam penggunaan alat serta penerpan 

ilmu mekantronika. 

Setelah melakukan pembuatan alat maka diperoleh hasil yaitu data dan 

informasi yang diperoleh dari alat lebih akurat serta kemudahan dalam 

mengoperasian alat. 

 

Kata kunci : Pembuatan, Mekanisme, Mekatronika, Alat uji. 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Fakultas teknik (FT) yang berada di lingkungan Universitas Negeri 

Padang (UNP), bertujuan untuk mendidik mahasiswa agar mampu berkipah 

serta dapat bersaing di dunia kerja nantinya, yaitu bidang keteknikan yang 

mencakup dalam bidang pengetahuan, keterampilan dan sikap yang perlu 

dimiliki oleh mahasiswa. 

Program diploma D3 jurusan teknik mesin FT-UNP merupakan 

program keahlian yang menyelenggarakan pendidikian di bidang teknik 

mesin, dengan tujuan menghasilkan lulusan profesional sebagai tenaga Ahli 

Media di bidang teknik mesin. 

Perkembangan dunia pendidikan di Indonesia saat ini sangatlah pesat. 

Perkembangan dunia pendidikan dipengaruhi beberapa aspek, hal ini dapat 

dilihat dari cara mengajar, SDM pengajar dan fasilitas pendidikan yang 

memadai. Salah satu fasilitas yang digunakan adalah alat peraga. 

Alat peraga merupakan salah satu media untuk menjadikan proses 

belajar mengajar menjadi lebih menarik dan membangkitkan minat seseorang 

dalam mendalami suatu materi. Hal ini sesuai dengan pendapat Amir Hamzah 

(1981) bahwa “media pendidikan adalah alat-alat yang dapat dilihat dan 

didengar untuk membuat cara berkomunikasi menjadi efektif”. Sedangkan 

yang dimaksud dengan alat peraga menurut Nasution (1985) alat peraga 

pendidikan adalah alat pembantu dalam mengajar, agar lebih efektif.
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Laboratorium fenomena dasar mesin yang ada di jurusan  teknik 

mesin berfungsi sebagai tempat praktek mahasiswa dalam pembelajaran 

berbagai fenomena dasar mesin, yang dilengkapi berbagai alat alat praktek, 

antara lain alat uji tekuk, rangka batang, alat mekanisme kembali cepat, dan 

lain sebagainya. Salah satu diantarana yaitu alat mekanisme kembali cepat 

yang digunakan untuk mempelajari mengenai mekanisme yang digunakan 

dan mengetahui  penggunaannya dalam  penerapan dalam mesin mesin yang 

ada.  

Berdasarkan observasi yang dilakukan di labor fenomena dasar  

Teknik Mesin FT UNP ternyata alat mekanisme kembali cepat yang ada di 

labor,  tidak lagi digunakan dikarenakan tidak berfungsinya alat,  karena 

faktor usia dan juga kerusakan  kerusakan  pada alat tersebut, sehingga tidak 

bisa lagi digunakan sebagai pembelajararan. 

Menanggapi masalah yang terjadi seperti yang dijelaskan di atas, 

maka penulis tertarik untuk melakukan pembuatan ulang alat mekanisme 

kembali cepat ini untuk menjadikannya sebagai Proek Akhir. Dengan harapan 

alat peraga mekanisme kembali cepat  yang baru  ini dapat meningkatkan 

kualitas dan kemudahan dalam proses belajar mengajar. 

Berdasarkan  kondisi di atas maka penulis mengangkat proyek akhir 

dengan judul "perancangan alat mekanisme kembali cepat sister digital". 

B. Identifikasi masalah  

Seperti yang dijelaskan dalam latar belakang diatas, maka penulis 

mengidentifikasi masalah tersebut, antara lain: 
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1. Motor penggerkan yang usang 

2. Penampilan informasi/data yang masih konvensional 

3. Sistem mekanis yang kurang efisien 

4. Dimensi yang terlalu besar serta memiliki bobot yang berat. 

C. Batasan Masalah 

Proses pengerjaan proyek akhir ini dilakukan berkelompok atau tim, 

setiap individu menfokuskan pada beberapa perancangan suatu komponen. 

Maka dalam penulisan laporan ini penulis membatasi penyajiannya itu 

perancangan alat mekanisme kembali cepat. 

D. Rumusan Masalah 

Mengingat seluruh permasalahan yang tercantum pada identifikasi 

masalah merupakan hala hal yang penting, maka pada proek akhir ini harus 

menjadikan seluruh masalah menjadi permasalahan yaitu: 

1. Memilih dan menggunakan motor penggerak yang lebih efisien. 

2. Bagaimana cara pemanfaatan teknologi dalam mekanisme alat ini. 

3. Bagaimana memilih  komponen komponen yang lebih efisien dalam 

pembuatan alat ini. 

4. Bagaimana cara mengefisienkan ukuran dan pemilihan bahan. 

E. Tujuan Proek Akhir 

Adapun tujuan yang ingin dicapai dalam  pembuatan proek akhir ini 

adalah : 
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1. Tujuan umum 

a. Untuk memenuhi salah satu syarat lulus program Diploma-III (D-III) 

di Universitas Negeri Padang. 

b. Penerapan ilmu pengetahuan ang telah didapat selama mengijutu 

perkuliahan. 

c. Dapat memecahkan masalah masalah yang timbul dalam perancangan 

suatu alat. 

2. Tujuan Khusus 

a. Dapat menyelesaikan bentuk desain dari alat mekanisme kembali 

cepat ini. 

b. Mengetahui jenis bahan apa saja yang di butuhkan dalam pembuatan 

alat ini. 

c. Mengetahui teknik pembuatan alat kembali cepat. 

d. Mengetahui cara kerja dan cara pengujuan alat kembali cepat. 

F. Manfaat Proyek Akhir 

1. Bagi Mahasiswa 

a. Sebagai suatu penerepan teori dan kerja praktek yang diperoleh saat di 

bangku perkuliahan. 

b. Meningkatkan kreativitas, inovasi, dan keahlian mahasiswa. 

c. Menambah pengetahuan tentang cara merancang dan menciptakan 

karya teknologi yang bermanfaat. 

d.  Melatih kedisiplinan serta kerja sama antar mahasiswa baik secara 

individual maupun kelompok. 
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2. Bagi Dunia Pendidikan 

a. Dapat membuat alat peraga kemabali cepat, mengetahui tahap - tahap 

pengerjaan dalam pembuatan alat praktek tersebut. 

b. Dapat mengetahui cara kerja mekanisme kembali cepat dan dapat 

meningkatkan kualitas dan kemudahan dalam proses belajar mengajar. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


