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ABSTRAK 
 
 
 

Jeki armentaria  2007/87464: Perancangan dan Pembuatan Prototype        
System Pengontrolan Parkir Bertingkat 
Menggunakan Bahasa Pemograman 
Borland Delphi 

 
Sistem tempat parkir mobil yang hanya menggunakan tempat lapang 

sebagai tempat parkir yaitu mobil yang masuk akan dicatat nomor kendaraan baik 
secara manual maupun menggunakan komputer, kemudian pengendara membayar 
biaya parkir dan memperoleh karcis masuk parkir, serta pengendara harus mencari 
sendiri tempat parkir yang dapat dipergunakan. Begitu pula sistem penggunaan 
tempat parkir mobil pada gedung yang memiliki areal parkir yang bertingkat 
seperti pusat perbelanjaan, perkantoran, rumah sakit dan hotel. Sistem seperti ini 
ternyata tidak begitu efektif, hal ini disebabkan karena pengguna kebingungan 
ketika mencari tempat yang kosong untuk menempatkan mobil mereka. Bahkan 
membutuhkan waktu yang lama untuk mencari tempat yang aman dan kosong 
buat mobilnya, sehingga kegiatan yang direncanakan tidak bisa berjalan lancar. 
Begitu pula pada tempat parkir yang bertingkat, masalah seperti itu tidak biasa 
dihindarkan. Sering terjadi kebingungan pada bagian operator tempat parkir. 
Operator sendiri tidak bisa mengetahui tempat parkir mana yang kosong, yang 
akhirnya mereka pun tidak bisa mengatur kondisi di tempat parkir. 
 
Keywords: System pengontrolan, pemograman Borland Delphi. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Pada saat ini banyak gedung besar berdiri di berbagai tempat kota 

Indonesia, seperti hotel-hotel, perkantoran, rumah sakit, perbelanjaandan 

masih banyak lagi. Setiap gedung memiliki tempat parkir yang digunakan 

untuk menempatkan mobil bagi pengunjung. Pada awalnya,tempat parkir 

mobil yang disediakan hanya menggunakan tempat yang lapang saja dan 

diatur berjajar. Dengan perkembangan zaman dan teknologi, tempat parkir 

dibuat bertingkat tiga. Hal itu tidak lepas dari kebutuhan dan kegiatan 

manusia yang semakin meningkat. 

Sistem tempat parkir mobil yang hanya menggunakan tempat lapang 

sebagai tempat parkir yaitu mobil yang masuk akan dicatat nomor kendaraan 

baik secara manual maupun menggunakan komputer, kemudian pengendara 

membayar biaya parkir dan memperoleh karcis masuk parkir, serta 

pengendara harus mencari sendiri tempat parkir yang dapat dipergunakan. 

Begitu pula sistem penggunaan tempat parkir mobil pada gedung yang 

memiliki areal parkir yang bertingkat seperti pusat perbelanjaan, perkantoran, 

rumah sakit dan hotel. 

 Sistem seperti ini ternyata tidak begitu efektif, hal ini disebabkan 

karena pengguna kebingungan ketika mencari tempat yang kosong untuk 

menempatkan mobil mereka. Bahkan membutuhkan waktu yang lama untuk 
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mencari tempat yang aman dan kosong buat mobilnya, sehingga kegiatan 

yang direncanakan tidak bisa berjalan lancar. Begitu pula pada tempat parkir 

yang bertingkat, masalah seperti itu tidak biasa dihindarkan. Sering terjadi 

kebingungan pada bagian operator tempat parkir. Operator sendiri tidak bisa 

mengetahui tempat parkir mana yang kosong, yang akhirnya mereka pun 

tidak bisa mengatur kondisi di tempat parkir. 

Selama ini, untuk mencari tempat parkir mobil yang dapat ditempati, 

pengendara masih harus mencari di tiap lantai tempat parkir. Pengendara 

tidak dapat mengetahui secara langsung dari operator, tempat parkir mana 

saja yang masih kosong ataupun yang telah digunakan sebelum memasuki 

areal parkir, dalam hal ini adalah tempat parkir yang bertingkat. Oleh karena 

itu, dibutuhkan suatu sistem yang efektif untuk menanggulangi masalah 

tersebut. Operator berperan mengaktifkan  sistem pengontrolan parkir 

bertingkat. Berdasarkan latar belakang ini penulis mencoba merancang dan 

membuat sebuah proyek akhir, yang berjudul “Perancangan dan Pembuatan 

prototype System Pengontrolan Parkir Bertingkat Menggunakan Bahasa 

Pemograman Borland Delphi”. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang dijelaskan di atas maka dapat 

diidentifikasi masalah sebagai berikut: 

1. Merancang dan membuat alat miniatur pendeteksi parkir dengan 

menggunakan sensor infra merah. 
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2. Mengidentifikasi kendaraan yang masuk pakir dengan infra merah. 

3. Merancang dan membuat pengontrolan parkir bertingkat. 

4. Mengontrol parkir bertingkat dengan motor steper.  

 

 

 

C. Batasan Masalah 

Agar tidak terlalu luas cakupan pembahasannya, maka perlu dibuat 

suatu batasan masalah yaitu: 

1. Membuat parkir bertingkat menggunakan motor stepeer. 

2. Sistem pendeteksi mobil dalam parkir menggunakan infra merah. 

3. Sistem pendeteksi mobil datang menggunakan switch beban ( limit switch 

). 

4. Sistem  dan pengontrolan parkir yang dikendalikan dengan motor steper. 

5. Sistem perpakiran yang dirancang tiga tingkat. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan batasan masalah yang telah dikemukakan di atas dapat 

dirumuskan masalah yang akan dibahas yaitu “ Bagaimana merancang dan 

membuat sistem pengontrolan parkir bertingkat menggunakan bahasa 

pemograman borland delphi ”. 

E. Tujuan Pembuatan Alat 

Adapun tujuan yang akan dicapai dalam proyek akhir ini adalah 

sebagai berikut : 
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1. Dapat memudah kan operator mengetahui dan mengontrol kondisi tempat 

parkir. 

2. Mewujudkan suatu sistem pemakaiaan parkir bertingkat dengan 

menggunakan sensor infra merah. 

3. Mengontrol sistem parkiran dengan menggunakan switch beban. 

4. Mengontrol sistem pemakaiaan parkir bertingkat dengan menggunakan 

motor steper.  

5. Mewujudkan sistem parkiran tiga tingkat. 

 

F. Manfaat  

Manfaat yang dapat diambil dari pembuatan proyek akhir ini adalah 

sebagai berikut : 

1. Meminimalisasi pemakaiaan tempat yang ada. 

2. Dapat mendeteksi ada atau tidak nya mobil pada setiap tempat parkir. 

3. Dapat untuk memudahkan pengendara mencari tempat parkir yang dapat 

digunakan. 

4. Dapat memberi kenyamanan dan keamanan kepada para pengguna parkir. 
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