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ABSTRAK 

Sintia Anggraini :  Perancangan Sistem Monitoring dan Kontrol        

 15064043/2015      Pompa Otomatis Pengisian Tangki Air Menggunakan               

                     Smartphone Android                              

       Pembimbing        : Dr.Muldi Yuhendri,S.Pd,MT 

 Perkembangan teknologi saat ini mendorong manusia untuk terus berpikir 

kreatif, bukan hanya menggali penemuan-penemuan baru, akan tetapi juga 

memaksimalkan kinerja teknologi yang ada untuk meringankan kerja manusia 

dalam kehidupan sehari-hari seperti pengontrolan pompa air. Dari perkembangan 

teknologi saat ini dibuatlah sebuah alat kontrol ON/OFF pompa air menggunakan 

smartphone serta dapat di monitoring meggunakan aplikasi pada smartphone 

dengan sistem kontrol ATMEGA8535. 

 Pompa air yang baik adalah pompa air yang ditunjang dengan suatu alat 

yang dapat mengontrol ketinggian level air pada tangki. Dengan adanya 

pengontrolan ketinggian level air pada tangki maka,.penggunaan air yang berlebih 

bisa diatasi. Dengan adanya sensor level ketinggian air, memungkinkan pompa air 

dapat bekerja secara otomatis dalam mengisi tangki air. Selain itu, kemajuan 

aplikasi android untuk gadget memungkinkan pengguna dapat memonitor level 

ketinggian air dalam tangki di layar gadget.  

Kata Kunci : Mikrokontroler, Mesin pompa, modul Bluetooth, Gadget smartphone 

dan Code AVR 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan teknologi saat ini mendorong manusia untuk terus berpikir 

kreatif, bukan hanya menggali penemuan-penemuan baru, tapi juga 

memaksimalkan kinerja teknologi yang ada untuk meringankan kerja manusia 

dalam kehidupan sehari-hari seperti pengontrolan pompa air. Pada saat ini,  

Pengisian air pada Tangki penampungan air/tedmond menggunakan mesin pompa 

air dimana pompa air berfungsi untuk menghisap air yang dimasukan kedalam 

Tangki penampungan air atau tedmond. Tedmon biasanya dipakai oleh pengelolah 

air bersih, penampungan air yang besar, untuk kebutuhan rumah tangga sehari 

hari, khususnya yang menggunakan mesin pompa air dari dalam sumur.  

Secara garis besar ada dua jenis sistem pengaturan pompa air untuk pengisian 

digunakan oleh masyarakat, yaitu sistem pengaturan manual dan sistem 

pengaturan otomatis. Kelemahan sistem pengaturan pompa air secara manual 

adalah membutuhkan pengawasan penuh. Pompa air harus dihidupkan bila tangki 

penampungan air kosong dan juga sebaliknya pompa harus dimatikan bila tangki 

penampungan air penuh. Hal ini cukup merepotkan karena bila lupa mematikan 

pompa air, maka air yang ada di dalam tangki penampungan akan penuh hingga 

meluap dan ini akan mendapatkan kerugian yaitu pemborosan air dan pemborosan 

pemakaian listrik.  

Kemajuan Ilmu Pengetahuan dan Teknologi (IPTEK) telah memungkinkan 

pengguna pompa air dapat memonitor dan mengendalikan mesin pompa air secara 
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otomatis dari jarak jauh menggunakan Gadget, sehingga akan memudahkan 

pengguna dalam mengendalikan pompa air untuk pengisian tangki. Dengan 

adanya sensor level ketinggian air, memungkinkan pompa air dapat bekerja secara 

otomatis dalam mengisi tangki air. Selain itu, kemajuan aplikasi android untuk 

gadget memungkinkan pengguna dapat memonitor level ketinggian air dalam 

tangki di layar gadget.  

Berdasarkan latar belakang di atas, penulis memberi mencoba membuat alat 

untuk Proyek Akhir dengan judul “Perancangan  Sistem Kontrol Otomatis 

Pompa Pengisian Tangki Air  ”. 

Kerja alat ini secara otomatis mengontrol on/off motor pada mesin pompa air 

sekaligus dapat memantaunya melalui gadged. Gadget berfungsi untuk membaca 

ketinggian air pada tangki penampungan serta dapat mematikan pompa air bila 

kondisi air pada tangki penampungan sudah terisi penuh dan menghidupkan 

kembali pompa air bila tangki air kosong secara otomatis. Sistem kendali motor 

pompa air di rancang menggunakan mikrokontroler ATMEGA8535, untuk 

mengukur level ketinggian air digunakan sensor Ultrasonik type type HC-SRF04.  

 

B. RUMUSAN MASALAH 

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka dapat dirumuskan 

masalahnya sebagai berikut : Bagaimana merancang dan membuat alat untuk 

system kontrol otomatis pompa tangki penampungan air menggunakan gadget 

berbasis android. 

 



 
 

3 

C. BATASAN MASALAH 

Berdasarkan latar belakang dan rumusan masalah di atas, maka batasan 

masalah dari perancangan dan pembuatan sistem kontrol otomatis pompa 

tangki penampungan air menggunakan gadget berbasis Android  adalah 

sebagai berikut : 

1. Merancang dan membuat hardware sistem kontrol pompa tangki 

penampungan air secara otomatis. 

2. Sistem kontrol pompa air dirancang menggunakan mikrokontroler 

ATMEGA8535 dan gadget berbasis android. 

3. Pengukuran level ketinggian air dalam tangki dirancang menggunakan 

sensor Ultrasonik type HC-SRF04. 

 

D. TUJUAN  

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah, tujuan dari pembuatan alat 

ini sebagai berikut :  

1. Sebagai penerapan ilmu yang diperoleh selama di perkuliahan kedalam 

suatu karya nyata. 

2. Merancang dan membuat hardware sistem kontrol otomatis pompa 

pengisian tangki air menggunakan gadget berbasis Android. 

 

E. MANFAAT 

Dalam pembuatan proyek akhir ini sangat diharapkan alat yang dihasilkan 

dapat memiliki manfaat bagi yang menggunakan dan dapat diaplikasikan pada 

tangki penampungan air pada rumah agar pemilik rumah tidak direpotkan. 


