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ABSTRAK

Risnal Fersada (1102039/2011) : Perancangan Alat Pembersih Akuarium
Berdasarkan Perhitungan Hari Berbasis
Mikrokontroller ATMega 8535
(Software).

Pembimbing . Hastuti ST, MT.

Kemajuan teknologi di bidang elektronika berkembang sangat pesat dan
berpengaruh dalam pembuatan alat-alat yang canggih untuk membantu
mempermudah segala kebutuhan manusia menjadi lebih praktis, ekonomis, dan
efisien. Perancangan alat pembersih akuarium ini bertujuan untuk mempermudah
orang dalam membersihkan dan mengganti air akuarium.

Alat pembersih akuarium ini dikontrol dengan Mikrokontroler ATMega
8535. Alat ini terdiri dari akuarium, snail pembersih, pompa, sensor Ultrasonik dan
RTC untuk mengatur waktu pembersihan akuarium. Snail pembersih dan pompa
berfungsi untuk proses pembersihan akuarium dikontrol dengan Mikrokontroler
ATMega 8535 dan RTC. Sensor ultrasonik sebagai pendeteksi ketinggian air dalam
akuarium. Alat ini akan berkerja apabila waktu diatur 72 jam pada keypad. Waktu
yang diseting akan ditampilkan pada LCD.

Sistem otomasi pembersihan akuarium ini dapat bekerja dengan baik,
sesuai dengan penyetingan waktu yang diinginkan yaitu 72 jam dan akan terus aktif
pada waktu yang sama. Program yang dibuat untuk pembersihan akuarium berbasis
Mikrokontroler ATMega 8535 berjalan dengan tepat sesuai prinsip kerja program.

Kata Kunci : ATMega 8535, RTC, LCD, Sensor Ultrasonik, Pompa Air.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Kemajuan teknologi di bidang elektronika berkembang sangat pesat
dan berpengaruh dalam pembuatan alat-alat yang canggih untuk membantu
mempermudah segala kebutuhan manusia menjadi lebih praktis, ekonomis,
dan efisien. Otomatisasi dalam semua sektor yang tidak dapat dihindari,
sehingga penggunaan yang awalnya manual bergeser menjadi otomatis.
Dengan sistem pengontrolan yang menggunakan mikrokontroler dan modul
sensor, dapat dibuat suatu alat yang membantu manusia seperti perancangan
alat pembersih akuarium otomatis. Pada umumnya, orang yang mempunyai
kesibukan yang sangat padat seringkali kesuliatan dalam menjaga dan

membersihkan air akuarium.

Alat ini akan memudahkan pekerjaan orang dalam membersihkan
akuarium, karena hanya dengan mensetting waktu pembersihan, maka alat
tersebut langsung membersihkan kaca dan mengganti air akuarium secara
otomatis. Prinsip kerja dari alat ini memakai motor DC sebagai penggerak
lengan pembersih kaca dan motor AC sebagai pengerak pompa air untuk

proses penggantian air akuarium.



Sebelumnya memang sudah ada yang membuat alat seperti ini, seperti
yang dibuat oleh Teguh Firmansyah (2015) pembuatan akuarium otomatis
berbasis mikrokontroler ATmega 8535 yang menggunakan sensor pH.
“Perancangan program alat akuarium otomatis berbasis mikrokontoler
ATMega 8535 menggunakan bahasa bascom untuk pemograman. Input dari
alat ini menggunakan RTC, sensor level air dan sensor Ph. Proses kerja dari
alat berdasarkan pendeteksian kadar ph yang terkandung dari dalam air

akuarium”.

Berbeda dari alat yang dibuat Teguh Firmansyah alat ini ditambahkan
dengan sistem pembersih kaca yang tidak digunakan dari alat sebelumnya.
Alat yang dibuat tidak menggunakan sensor Ph sebagai proses awal kerja alat,
untuk proses kerja awal dari alat ditentukan oleh waktu pada RTC dalam

hitungan 24 jam.

Penulis ingin membuat proyek akhir yang dapat mengatasi masalah
setiap orang yang kesulitan ketika membersihkan akuarium, pada proyek
akhir ini penulis beri judul “Perancangan Alat Pembersih Akuarium
Berdasarkan Perhitungan Hari Berbasis Mikrokontroler ATMega 8535

(Software)”.



B. Batasan Masalah

Pada proyek akhir ini permasalahan yang dibahas adalah sebagai

berikut:

1. Pemograman menggunakan bahasa bascom pada mikrokontroller
ATMega 8535.

2. Pemograman pada mikrokontroler untuk menentukan penghitungan hari
berdasarkan waktu 24 jam pada RTC.

3. Waktu diatur menggunakan Keypad.

4. Waktu yang digunakan untuk menjalankan alat pembersih akuarium
adalah 3 hariatau 72 jam.

5. Waktu yang terbaca oleh mikrokontroler akan ditampilkan pada LCD.

C. Tujuan
Tujuan pada proyek akhir ini adalah perancangan program alat
pembersih akuarium dengan menggunakan mikrokontroler ATMega 8535,

menguji alat dan program yang telah dibuat pada alat pembersih akuarium.

D. Manfaat
1. Sebagai bahan panduan untuk mahasiswa dalam menyelesaikan proyek

akhir.



2. Mempermudah dalam proses pembersihan akuarium.
3. Memanfaatkan teknologi elektronika dalam kehidupan untuk membuat

sistem otomatis pada proses manual.



