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ABSTRAK 

 

 

Yoki Marta (2012/1208068)  : Perancangan Dan Pembuatan Pintu 

Parkir  Otomatis Berbasis Arduino 

Mega 2560 

 

  

 

 

 Permasalahan parkir seperti efektifitas, efisiensi parkir merupakan masalah 

parkir yang selama ini terjadi pada sistem parkir manual. Oleh karena itu, 

diperlukan sebuah sistem perpakiran yang terstruktur dengan baik dan mampu 

menawarkan berbagai macam solusi dari permasalahan-permasalahan perparkiran 

yang ada. Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu 

melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-

masing area parkir. Salah satu solusi untuk membangun sistem tersebut yaitu 

dengan menggunakan Radio Frequency Identification (RFID).  

Dalam proyek akhir ini penulis ingin merancang suatu prototipe pintu 

parkir otamatis menggunakan RFID berbasis arduino mega 2560. Secara umum 

cara kerja alat ini sebagai berikut : untuk membuka palang pintu parkir, pengguna 

(user) parkir yang bersangkuan mengunakan card RFID, apabila ID tepat maka 

palang pintu parkir akan terbuka dan menampilkan informasi di LCD “ruang 

parkir yang ditentukan”, serta mengaktifkan suara melalui speaker. Untuk 

menutup kembali palang pintu parkir, digunakan sensor photodioda dan infrared.  

Hasil dari Proyek Akhir telah bekerja sesuai dengan yang direncanakan 

dan diharapkan yaitu membuka dan menutup palang pintu parkir manggunakan 

RFID. Menggunakan motor servo untuk menggerakkan palang pintu. Dan 

menampilkan informasi pada LCD serta suara pada speaker. 

 

 

Kata kunci : Radio Frequency Identification (RFID), arduino mega 2560 

photodioda, infrared, LCD, speaker, prototipe, motor servo 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Sebuah area parkir sangat dibutuhkan terutama pada tempat-tempat 

publik seperti perkantoran, perhotelan, bandar udara, pusat perbelanjaan 

(plaza/mall), tempat rekreasi, dll. Pada penjagaan pintu masuk parkir 

kendaraan dengan menggunakan palang pintu (portal) biasanya dilakukan 

oleh penjaga keamanan, cara yang dilakukan masih manual atau 

tradisional sehingga menyita banyak waktu dan tenaga lebih untuk 

pengoperasiannya. 

Terkadang pada area parkir tersebut sering terjadi kekeliruan dari 

setiap pengguna jasa parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut 

masih kosong. Anggapan ini terjadi, disebabkan oleh karena kurangnya 

informasi parkir yang dapat diberikan secara otomatis bagi pengguna jasa 

parkir tersebut. Persoalan yang sama juga menyebabkan pengguna jasa 

parkir selalu terjebak dalam lokasi parkir dan harus memutar kembali 

kendaraan tersebut untuk keluar dan mencari lokasi parkir yang lainnya. 

Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional 

yaitu melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi 

masing-masing area parkir. Jika area parkir memiliki lokasi parkir yang 

kecil mungkin tidak bermasalah, akan tetapi bagi area parkir yang besar 

seperti pada lokasi rekreasi, pusat perbelanjaan, bandar udara, perhotelan, 
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dll., untuk area parkir pada tempat-  tempat tersebut, tidak dapat hanya 

dikendalikan oleh petugas parkir saja, karena jumlah kendaraan yang 

hendak parkir dan keluar sangat banyak dan tidak menentu waktunya. 

Disamping itu ada juga area parkir yang dirancang memiliki pintu masuk 

dan pintu keluar yang berbeda lokasi, sehingga proses pemantauan 

kendaraan yang hendak parkir, jumlah kendaraan yang sementara parkir 

dan yang keluar sangat sulit dilakukan secara manual. Jika dipantau secara 

manual dapat membingungkan para petugas, dengan demikian diperlukan 

suatu informasi parkir secara otomatis, sehingga sangat berguna bagi 

pengguna jasa parkir tersebut. Karena dengan informasi tersebut, setiap 

pengguna jasa parkir akan tahu bahwa area parkir masih kosong atau telah 

penuh. Dengan diterapkannya sistem komputer dalam pemanfaatan RFID 

sebagai aplikasi pintu parkir otomatis dan sistem informasi parkir, 

sehingga sebelum pengendara memasuki tempat parkir dapat mengetahui 

ketersediaan tempat parkir yang ditampilkan pada layar LCD. 

 Radio Frequency Identification (RFID) adalah teknologi 

identifikasi berbasis gelombang radio. Teknologi mampu mengidentifikasi 

berbagai objek secara simultan tanpa diperlukan kontak lansung (atau 

dalam jarak pendek). RFID dikembangkan sebagai pengganti penerus 

barcode. RFID bekerja dengan High Frequency (HF) untuk aplikasi jarak 

dekat (proximity) dan bekerja pada Ultra High Frequency (UHF) untuk 

aplikasi jarak jauh(vicinity). 
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Sistem yang akan penulis terapkan disini adalah dengan 

menggunakan RFID card sebagai kunci digital pada sistem parkir 

otomatis, kemudian menggunakan motor sebagai penggerak portal parkir 

pada tempat parkiran, menggunakan arduino mega2560 dalam 

pengontrolan pada parkir mobil otomatis, dan output pada layar LCD 

untuk menghasilkan informasi yang dapat ditampilkan untuk pengendara 

sehingga pengendara dapat mengetahui informasi ketersediaan ruang di 

area parkir. Sistem ini tentunya akan sangat memberikan kemudahan bagi 

pengguna area parkir maupun petugas pengaturan parkir. 

Dengan menggunakan RFID ini nantinya sistem parkir tidak perlu 

lagi mengambil kartu tanda masuk parkir, kendaraan cukup jalan saja 

melewati pintu gerbang yang telah terpasang pendeteksi RFID (RFID 

reader). Sehingga diharapkan dengan sistem parkir otomatis menggunakan 

RFID ini, nantinya sistem perpakiran akan menjadi lebih efektif dan 

efisien. 

Dengan pertimbangan hal tersebut di atas, maka penulis mencoba 

memanfaatkan RFID card sebagai sistem pintu parkir otomatis berbasis 

arduino mega 2560 dan menuangkannya dalam sebuah proyek akhir yaitu 

:“PERANCANGAN DAN PEMBUATAN PINTU PARKIR 

OTOMATIS BERBASIS ARDUINO MEGA2560” 
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B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar masalah, maka dapat diidentifikasi masalahnya 

sebagai berikut : 

1. Sistem kendali pintu parkir mobil yang ada pada saat ini bersifat 

manual dengan dikendalikan oleh operator penjaga pintu. 

2. Sering tidak diketahuinya informasi tentang ketersediaan tempat 

parkir. 

C. Batasan Masalah 

Dalam proyek akhir ini penulis membatasi masalahnya sebagai berikut:  

1. Penggunaan RFID card sebagai kunci digital pada sistem pintu parkir 

otomatis.  

2. Jumlah tempat parkir yang akan dibuat berjumlah 4 tempat parkir. 

3. Mikrokontroler yang digunakan adalah mikrokontroler tipe: ARDUINO 

MEGA2560 sebagai pusat pengendali utamanya.  

4. Sistem ini mengendalikan tegangan DC pada motor. 

5. Bahasa pemrograman yang digunakan adalah bahasa C. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan permasalahan yang telah diuraikan, maka penulis 

dapat merumuskan masalah sebagai berikut : 

Bagaimana merancang dan membuat prototipe pintu parkir otomatis yang 

praktis dan sistem parkir yang bisa memberikan informasi tentang  tempat 

parkir? 
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E. Tujuan 

Adapun tujuan pembuatan Proyek Akhir ini adalah : 

Merancang dan membuat suatu alat pintu parkir otomatis 

menggunakan RFID dan dapat memberikan informasi tentang parkir yang  

berguna bagi penggunanya. 

F. Manfaat 

Adapun manfaat yang ingin dicapai pada perancangan dan 

pembuatan alat otomatis ini adalah sebagai berikut : 

1. Membuat tempat parkir  dengan sistem pengaman yang canggih. 

2. Referensi yang dapat dimanfaatkan untuk penelitian lebih lanjut dalam 

pengembangan tentang mikrokontroller Arduino Mega 2560. 


