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ABSTRAK

Yeni Oktavia : Rancang Bangun Sistem Parkir Berbasis Arduino Uno
Menggunakan Radio Frequency Identification (RFID)

Pembuatan Proyek akhir ini bertujuan untuk membuat sebuah sistem
parkir berbasis Arduino Uno menggunakan Radio Frequency Identification
(RFID). Sistem ini dirancang untuk memberikan informasi kepada pengguna
parkir menggunakan RFID reader dan Sensor infrared. Sistem parkir ini
dikendalikan oleh Arduino uno, yang biasanya para pengendara tidak mengetahui
jumlah slot yang tersisa dan tidak mengetahui slot parkir yang kosong.

Sistem parkir ini menggunakan input berupa sensor infrared untuk
mendeteksi kendaraan yang keluar dan masuk area parkir kemudian data yang
didapat akan diproses oleh arduino uno kemudian akan ditampilkan melalui LCD
2x16 dan data tersebut juga digunakan untuk menyalakan loudspeaker untuk
memberikan informasi kepada pengguna parkir. Sistem ini juga menggunakan
Card Tag ID dan RFID reader sebagai inputan yang diproses oleh Arduino uno
ATMega328 kemudian outputnya berupa terbukanya portal masuk dan portal
keluar parkir yang digerakkan oleh motor servo dan buzzer yang akan berbunyi
pada saat Card Tag ID menTag ke RFID reader.

Hasil pengujian menunjukan apabila sistem parkir yang dibuat dapat
berjalan dengan baik. RFID reader dapat mendeteksi Card Tag ID yang mana
data yang didapat di proses oleh arduino uno untuk menggerakkan motor servo 90
derajat membuka portal, dan Sensor infrared yang digunakan dapat mendeteksi
kendaraan yang lewat sehingga data yang telah diproses oleh arduino uno dapat
menggerakkan motor servo untuk menutup kembali portal dan menghitung jumlah
kendaraan yang keluar masuk area parkir sehingga dapat ditampilkan informasi
jumlah slot parkir pada LCD 2x16.

Keyword: Arduino Uno ATMega328, Sensor infrared, RFID reader RC255,
Motor servo.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Dengan berkembangnya dunia teknologi dan peningkatan taraf hidup
masyarakat di Indonesia, penggunaan sarana transportasi semakin banyak,
dengan banyaknya penggunaan kendaraan maka tempat parkir pun sangat
penting gunanya dalam suatu lokasi yang banyak dikunjungi oleh masyarakat.
Parkir merupakan tempat dimana kendaraan berhenti sejenak karena ditinggal
oleh pemiliknya. Parkir juga sangat penting diperhatikan oleh setiap pusat
perbelanjaan atau gedung perkantoran untuk kenyamanan pengendara yang
ingin memarkirkan kendaraannya.

Informasi merupakan kebutuhan yang paling penting dalam kemajuan
teknologi saat ini. Salah satu contohnya adalah informasi ketersediaan tempat
parkir. Penginformasian ini diperlukan bisa menghemat waktu dalam proses
parkir. Minimnya informasi ruang parkir kendaraan di area parkir menjadikan
para pengendara mencari dan berputar kesana kemari untuk mendapatkan
tempat parkir yang kosong, kondisi seperti itu sangat merugikan pengguna
jasa parkir karena waktu mereka habis hanya untuk mencari tempat parkir.

Sistem perparkiran yang ada saat ini masih menggunakan sistem
perparkiran konvensional yang hanya memanfaatkan area parkir dan petugas
parkir yang mengendalikan tiap-tiap kendaraan yang masuk, dan juga sering
kali tidak memperhatikan daya tampung dari area parkir yang dimiliki oleh

suatu bangunan. Hal ini tidak efisien dikarenakan pengendara tidak



mengetahui di mana letak lahan parkir yang kosong dan terpaksa keluar
apabila tidak menemukan area parkir yang kosong.

Saat ini masih banyak area parkir yang masih menggunakan sistem
keamanan manual seperti menambahkan kunci pengaman atau kunci ganda
pada kendaraan sehingga cara ini kurang efisien. Saat mengunjungi tempat
parkir kendaraan tentunya menjadi nilai tambah tersendiri jika sistem
pengaman di area parkir memiliki tingkat pengamanan yang bagus, Hal ini
menjadi jaminan rasa kenyamanan dan keamanan bagi pemilik kendaraan.

Solusi untuk permasalahan ini yakni dengan membuat suatu sistem parkir
dimana sistem ini dapat memberikan informasi area parkir yang tersedia
melalui Display LCD 16x2 yang dapat membantu para pengendara agar tidak
berkeliling terlebih dahulu, untuk menghitung jumlah kendaraan yang masuk
dan keluar area parkir digunakan sensor inframerah sebagai counter down dan
counter up. Informasi membedakan slot area parkir yang tersedia dan terisi
melalui display LED. Teknologi RFID sebagai sistem kemanan di area parkir
serta menggunakan Card Tag ID sebagai identifikasi pengguna area parkir.
Arduino Uno ATMega328 sebagai minimum sistem pengendali utama.

Berdasarkan latar belakang ini maka dirancang dan dibuatlah suatu Proyek
Akhir dengan judul “Rancang Bangun Sistem Parkir Berbasis Arduino
Uno Menggunakan Radio Frequency ldentification (RFID)”. Sedangkan
software dibuat oleh Siti Purnawartika (2014/14066032) dengan judul
“Perancangan Program Sistem Parkir Berbasis Arduino Uno

Menggunakan Radio Frequency Identification (RFID)”.



B.

Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah diatas, dapat di identifikasikan

beberapa masalah, yaitu:

1.

Minimnya informasi ruang parkir kendaraan di area parkir menjadikan
para pengendara mencari dan berputar untuk mendapatkan tempat parkir,
sehingga menyita waktu para pengguna parkir hanya untuk mencari
tempat parkir

Sistem perparkiran yang ada saat ini masih menggunakan sistem
perparkiran konvensional yang hanya memanfaatkan area parkir dan
petugas parkir yang mengendalikan tiap-tiap kendaraan yang masuk.
Sistem keamanan area parkir masih kurang sehingga kendaraan masih

berpotensi dibawa oleh orang lain.

Batasan Masalah

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas dan

menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan ini

dibatasi beberapa hal, yaitu:

1.

Perancangan alat ini dibuat dalam bentuk miniatur dan jenis
kendaraannya adalah mobil. kapasitas ruang parkir hanya untuk 20
mobil.

Penggunaan RFID untuk mendeteksi identitas pengguna saat masuk dan

keluar area parkir.



Pemanfaatan Arduino Uno ATMega 328 sebagai pengontrol utama pada
proses pemberian informasi kepada pengguna parkir.
Pemanfaatan Display LCD 16x2 untuk tampilan informasi pengguna

parkir.

D. Rumusan Masalah

Berdasarkan batasan masalah diatas, maka dapat dibuat suatu perumusan

masalah yaitu “Bagaimana merancang dan membuat sistem parkir berbasis

arduino uno menggunakan Radio Frequency Identification (RFID).

E. Tujuan Proyek Akhir

Tujuan yang akan dicapai dalam pengerjaan proyek akhir ini adalah

sebagai berikut:

1.

Merancang dan membuat sistem parkir berbasis arduino uno
menggunakan RFID yang dapat mempermudah pekerjaan dan lebih
efisien.

Membuat rangkaian motor servo untuk membuka portal 90 derajat dan
menutup portal

Mengimplementasikan sensor inframerah untuk mendeteksi kendaraan
roda empat.

Mengimplementasikan LCD 16x2 untuk menampilkan informasi bagi

pengguna parkir.



5.  Mengimplementasikan LED untuk menunjukkan slot area parkir yang

kosong.

F. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat yang ingin dicapai pada pembuatan alat ini adalah

sebagai berikut:

1. Menciptakan sistem parkir yang lebih efisien.

2. Memudahkan pengguna parkir dalam mencari slot area parkir yang
kosong.

3. Memberikan kenyamanan dan keamanan bagi para pemilik mobil untuk
menggunakan area parkir.

4. Dapat Meringankan tenaga manusia di area parkir karena tidak

memerlukan tenaga manusia lagi untuk membuka atau menutup portal.



