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ABSTRAK 

Rahmad Fernando C.(1108820):PERANCANGAN PROTOTYPJEMURAN 

PAKAIAN OTOMATIS 

BERBASISMIKROKONTROLER 

ATMEGA 8535 DENGAN 

MEMANFAATKAN SISTIM SMS( 

HANDPHONE ) 

Pembimbing : Ali Basrah Pulungan , S.T, M.T 

Teknologi yang semakin cangih membuat manusia berlomba-lomba 

menghasilkan inovasi baru yang berkembang menuju lebih baik. Hal ini dapat 

dari jangkauan aplikasinya mulai darirumah tangga hinga peralatan yang 

cangih. Perkembangan ini dapat dimanfaatkan untuk membatu masalah ibu 

rumah tangga saat bepergian. Salah satu masalah dalam pekerjaan rumah 

tangga yaitu menjemur pakaian , yang selalu dikhawatirkan jika ditinggal 

pergi . hal ini disebabkan karna perubahan cuaca yang sulit ditebak. 

Saat ini penerapan sensor untuk memudahkan pekerjaan manusia 

semakin meningkat. Salah satunyaialah penggunaan sensor hujan dan sensor 

LDR (Light Dependent Resistant) yang di aplikasikan pada jemuran pakaian. 

Mikrokontroler akanmenerima sinyal dari sensor tersebut ,lalu modem GSM 

mengirim sms kepada penguna selanjutnya mikrokontroler  memberikan 

perintah pada relay  untukmemerintahkan motor DC berputar masuk ke dalam 

ruangan atau keluar ruangan. Arah putaran motor DC di tentukan oleh 

perintah langsung dari Mikrokontroler. Mikrokontroler sebagai otak untuk 

memerintah, sangat diandalkan agar tidak salah dalam menjalankan motor 

DC.  

 

Kata Kunci : Sensor Hujan, Sensor  LDR , Modem GSM ,Relay, Motor DC 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A.  Latar Belakang Masalah 

 Sistem kendali secara otomatis di bidang ilmu pengetahuan dan teknologi 

belakangan ini berkembang dengan pesat. Dengan adanya kemajuan di bidang ilmu 

pengetahuan dan teknologi menghasilkan inovasi baru yang berkembang menuju 

lebih baik. 

Hal ini dapat dilihat jangkauan aplikasinya mulai dari rumah tangga hingga 

peralatan yang canggih. 

Menjemur pakaian adalah salah satu kegiatan yang sering dilakukan di dalam 

kehidupan rumah tangga, dan biasa kita lihat menjemur pakaian sering kita tinggal 

bepergian, sehingga kita tidak sempat lagi untuk mengangkat jemuran pada waktu 

akan turun hujan. 

Pemanasan global yang sekarang ini sedang terjadi menyebabkan perubahan 

cuaca yang sangat sulit di tebak, sehingga kadang terjadi perubahan cuaca secara tiba-

tiba dari panas menjadi hujan ataupun sebaliknya sehingga kegiatan menjemur 

pakaian sangat terganggu. Untuk mengatasi masalah tersebut perlu adanya sistem 

kontrol otomatis, dengan cara membuat sistem jemuran otomatis. Dalam perancangan 

implementasi sistem jemuran otomatis, masalah-masalah yang dipecahkan adalah 

meliputi sistem pengendali jemuran, arsitektur perangkat keras, meliputi: perangkat 

elektronik dan mekanik dari keterangan diatas maka penulis padukan untuk 
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merealisasi jemuran otomatis yang efektif dan efisien , alat ini mengunakan sensor 

hujan dan sensor LDR (Light Dependent Resistant) dengan memanfaatkan Handphone 

sebagai pemberitahuan kondisi keadaan hari melalui sebuah sms kepada pengguna 

sistem jemuran otomatis .  

Perancangan sebelumnya yang dirancang oleh Eko Rismawan, Sri Sulistiyanti 

, Agus Trisanto yaitu, „‟ Rancang Bangun Prototype Penjemur Pakaian otomatis 

berbasis ATMega 8535‟‟. Setelah diteliti lebih lanjut dalam pembuatan alat ini dirasa 

masih belum efektif dan masih banyak kendala yang ada pada alat sebelumya, salah 

satunya  sensor yang digunakan masih satu buah yaitu sensor hujan . 

Pada perancangan kali ini, penulis membuat penjemur pakaian otomatis lebih 

lengkap sehingga dapat meminimalkan terjadinya hal-hal yang merugikan. Serta alat 

ini sudah dilengkapi dengan pemberitahu yaitu dengan sistem sms. dan alat ini 

diharapkan dapat membatu para ibu rumah tangga dalam melakukan pekerjaan rumah 

tangga. 

Berdasarkan latar belakang diatas penulis mencoba untuk merancang sebuah 

tugas akhir yang berjudul “Perancangan Prototype jemuran pakaian 

otomatis berbasis mikrokontroler Atmega8535 dengan  memanfaatkan 

sistem sms ( Handphone )  
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B. Batasan masalah 

Berdasarkan dalam latar belakang di atas maka ditentukan batasan masalah 

yaitu : 

1. Merancang dan membuat prototype jemuran pakaian otomatis berbasis 

mikrokontroler dengan memanfaatkan sistem sms (handphone) 

2. Penggunaan sensor LDR (Light Dependent Resistant)  sebagai alat   pendeteksi 

keadaan cuaca . 

3. Penggunan sensor hujan sebagai alat pendeteksi jika datangnya hujan . 

 

C.  Tujuan 

Tujuan dari proyek akhir ini adalah untuk merancang prototype jemuran 

pakaian otomatis dengan memanfaatkan sistem sms ( handphone )  sensor LDR  

sebagai pendeteksi keadaaan cuaca, dan sensor hujan sebagai pendeteksi adanya 

hujan dengan menggunakan  mikrokontroler sebagai sistem kontrol. 

 

D. Manfaat 

Manfaat yang dapat di ambil dari proyek akhir ini adalah : 

1. Memudahkan dalam proses penyimpanan pakaian secara otomatis pada saat di 

jemur apabila saat berpergian . 

2. Dapat menerapkan penggunaan ilmu teknologi dalam system jemuran 

otomatis. 

 


