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ABSTRAK

Sinta Maret Diawati : Perancangan dan Pembuatan Alat Penyaji Es
Campur Otomatis Menggunakan Mikrikontroller
ATMega128.

Kemajuan industri teknologi yang semakin berkembang menuntut
kemudahan pada alat yang digunakan sehari-hari. Segala sistem manual
diharapkan menjadi otomatis untuk mempermudah kegiatan.Seperti alat pembuat
es campur. Dilihat bahwa penyajian es campur masih dilakukan secara manual.
Didalam proses penyajiannya jumlah takaran yang disajikan tidak menentu, dan
kurangnya kehigienisan didalam penyajian.  keselamatan  kerja pada proses
penyajian juga diperlukan karena dilihat dari proses penyajian, penjual masih
melakukan pemarutan es batu secara manual.Oleh karena itu, penulis mencoba
membuat sebuah alat penyaji es campur secara otomatis yang bertujuan untuk
mempermudah Mempermudah penjual dalam proses penyajian es campur dan
Mengurangi waktu penjual dalam penyajian es campur.

Untuk merancang dan membuat alat penyaji es campur otomatis ini yang
menggunakan alat pengontrol yaitu Mikrokontroller ATMega128 yang berfungsi
sebagai alat pengontrol pada inputan sensor photodioda sebagai pendeteksi gelas
penampung, sensor level sebagai pengukur jumlah takaran pada es campur, sensor
ultrasonic sebagai pengukur jumlah takaran susu, load cell sebagai penimbang
berat gelas penampung, dan keypad sebagai inputan awal. Kemudian
mikrokontroller ATMega128 akan memberikan sinyal output pada LCD yang
berfungsi untuk menampilkan berapa jumlah takaran es yang mau dipesan, motor
DC sebagai penggerak belt dan sebagai penggerak pemarut batu es, dan buzzer
yang berfungsi sebagai pemberi sinyal alarm peringatan.

Dari hasil pengujian alat penyaji es campur yang telah dilakukan maka
dapat diketahui bahwa sistem ini telah sesuai rancangan, seperti untuk
menjalankan proses pengisiannya, maka secara otomatis cara penyajian
menggunakan belt untuk menjalankan dan proses pengisian dilakukan secara
buka dan tertutup pada motor DC dan Pompa DC. dan dikirim ke chip IC
Mikrokontroller ATMega128 untuk diproses, lalu data tersebut dikirim ke
Output.

Kata kunci : Mikrokontroler ATMega128, Sensor photodioda, Sensor level,
Sensor ultrasonic, Load cell, Keypad, LCD 2x16, Motor DC,
Pompa DC, Buzzer.
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BAB I
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Dalam kehidupan sehari-hari dijumpai penjual es campur yang bekerja

didalam penyajian secara manual. Hal yang pertama kali dilakukan penjual

didalam penyajiannya adalah memasukkan buah-buahan dan sirup kedalam

mangkuk. Kemudian dilanjutkan dengan memsukkan es batu yang telah diparut

ke dalam mangkuk. Sebelum memasukkan es batu, penjual melakukan pemarutan

es batu terlebih dahulu. Pemarutan ini dilakukan penjual secara manual dengan

cara meletakkan es batu yang belum diparut diatas mesin pemarut, kemudian

penjual memutar mesin pemarut searah jarum jam. Sehingga dihasilkan es batu

yang halus dan mudah dikonsumsi. Setelah memasukkan es batu yang telah

diparut ke mangkuk, maka selanjutnya proses pengisian susu kedalam mangkuk.

Pengisian susu ini adalah proses akhir dalam penyajiannya. Dilihat dari cara

penyajiannya waktu pembuatan es campur secara manual relative masih cukup

lama.

Dari penjelasan diatas, dilihat bahwa penyajian es campur masih dilakukan

secara manual. Didalam proses penyajiannya jumlah takaran yang disajikan tidak

menentu, dan kurangnya kehigienisan didalam penyajian. keselamatan kerja

pada proses penyajian juga diperlukan karena dilihat dari proses penyajian,

penjual masih melakukan pemarutan es batu secara manual.

Sedangkan pada zaman sekarang teknologi telah berkembang secara pesat

sehingga menghasilkan alat-alat yang dapat bekerja secara otomatis. Maka dari
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itu penulis membuat suatu alat untuk menyajikan es campur secara otomatis. Alat

penyaji es campur secara otomatis ini menggunakan mikrokontroller yang

berfungsi sebagai alat pengontrol, karena dengan penggunaan mikrokontroller  ini

sangat membantu dalam pengendalian suatu alat.

Dari uraian di atas, maka dirancang alat pengontrol sistem kendali yang

dibuat dalam bentuk proyek akhir dengan judul “ Perancangan dan Pembuatan

Alat Penyaji Es Campur Otomatis Berbasis Mikrokontroller ATMega128”.

B. Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah sebagai

berikut :

1. Waktu pembuatan es campur secara manual relative masih cukup lama.

2. Alat pemarut es batu yang digunakan masih secara manual.

3. Penyajian es campur kurang higenis.

4. Tidak diketahuinya jumlah takaran dalam penyajian.

5. Kurangnya keselamatan kerja dalam proses penyajian.

C. Batasan Masalah

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas dan

menyimpang pada topik yang ditentukan.
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Maka dalam perancangan ini dibatasi beberapa hal yaitu:

1. Jumlah takaran yang digunakan pada penyajian es campur mulai dari

500 mg.

2. Bahan-bahan yang digunakan untuk pembuatan es campur yaitu : buah-

buahan, es batu, sirup dan susu.

3. Prototipe yang dibuat sebatas penyajian es campur secara otomatis.

4. Ukuran wadah hanya sampai 12cm dan tinggi 6,5cm.

D. Rumusan Masalah

Berdasarkan  latar belakang masalah di atas, maka dapat dibuat suatu

perumusan masalah yaitu : “Bagaimana Membuat Sebuah .Alat Penyaji Es

Campur Otomatis Berbasis Mikrokontroller ATMega128 ?“.

E. Tujuan Proyek Akhir

Tujuan proyek  akhir ini adalah:

1. Membuat sebuah alat penyaji es campur otomatis menggunakan

mikrokontroller ATMega128.

2. Mempermudah penjual dalam proses penyajian es campur.

3. Mengurangi waktu penjual dalam penyajian es campur.
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F. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah:

1. Memudahkan pengontrolan alat dengan adanya sensor photodioda.

2. Mengaplikasikan Mikrokontroler ATMega128 sebagai pengendali sensor

Photodioda dan gate saat pembelian dan penyajian es campur.
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