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ABSTRAK 

 

Merici Yasrina Putri (15064031/2015) : 

 

Perancangan dan Pembuatan 

Penimbangan Packing Gula 

Otomatis Berbasis Ldmikro 

(Hardweare) 

Pembimbing                                           : Dr. Mukhlidi Muskhir,ST, M.Kom 

 

Usaha Kerja Menengah (UKM) umumnya pedagang akan menimbang 

gula yang dijual baik kepada masyarakat maupun dijual langsung ke konsumen 

ataupun di konsumsi sendiri. Penimbangan yang dilakukan pedagang gula 

umumnya masih menggunakan timbangan biasa, yaitu dengan memasukan gula 

kedalam kantong plastik menggunakan cangkir  setelah itu diangkat ketimbangan. 

Setelah berat gula pas dengan takaran yang diinginkan lalu gula di press dengan 

cara manual yaitu menggunakan lilin. Hal ini akan memakan waktu lama bagi 

pedagang dan kurang efesien dalam pelaksanaannya. 

Pada perancangan alat ini menggunakan Ldmikro sebagai kontrol, alat ini 

bekerja dengan menampilkan proses pengisian gula otomatis pada LCD (liquid 

crystal disply), selanjutnya menekan tombol Start maka Motor Dc 1 akan aktif 

untuk mendorong kantong plastik pada proses pengisian gula dan kantong plastik 

akan  terdeteksi oleh sensor infrared 1. Motor Dc 4 akan  membuka katup pada 

bak penampungan setelah sensor infrared 2 terdeteksi adanya gula didalam bak 

penampungan kemudian jika berat pada loadcell mencapai batas 1000 (gram) 

maka katup akan menutup. Motor Dc 2 akan melalukan pengepresan dan heater 

sebagai pemanas. Motor Dc 3 berfungsi untuk mendorong gula keluar setelah 

dilakukan proses pengisian dan Buzzer akan berbunyi sebagai tanda proses 

pengisian telah selesai. 

Dari hasil pengujian, diperoleh pengukuran penimbangan gula otomatis ini 

rata-rata memiliki kesalahan dalam penimbangan gula yaitu berat 1000 gram 

adalah 0,5 %. 

 

Kata kunci : Ldmikro, LCD (liquid crystal disply) Motor Dc, Sensor Infrared, 

Sensor loadcell, Heater, Buzzer 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Kemajuan teknologi masa kini berkembang dengan sangat pesat. Hal ini 

dibuktikan dengan banyaknya inovasi-inovasi yang telah dibuat di dunia. 

Kemajuan teknologi memang sangat penting untuk kehidupan manusia zaman 

sekarang, karena teknologi adalah salah satu penunjang kehidupan manusia. Di 

Indonesia teknologi telah membangun masyarakat memperbaiki ekonomi, pangan, 

dan komputer (Firmansyah, 2013). 

Semakin cepatnya perkembangan dalam bidang teknologi mengakibatkan 

beberapa efek yang mempengaruhi kehidupan masyarakat untuk lebih maju 

(modenisasi), berfikiran praktis dan simple. Untuk lebih maju memerlukan sarana 

pendukung yang sederhana dan praktis, dapat dilihat dari pembuatan peralatan-

peralatan serba otomatis yang mengesampingkan peran manusia sebagai subjek 

pekerjaan (Oktaviani, 2009). Untuk memenuhi kebutuhan otomatisasi ini 

diperlukan peralatan kontrol berbasis Ldmikro.  

Usaha Kerja Menengah (UKM) umumnya pedagang akan menimbang gula 

yang dijual baik kepada masyarakat maupun dijual langsung ke konsumen 

ataupun di konsumsi sendiri. Penimbangan yang dilakukan pedagang gula 

umumnya masih menggunakan timbangan biasa, yaitu dengan memasukan gula 

kedalam kantong plastik menggunakan cangkir  setelah itu diangkat ketimbangan. 

Setelah berat gula pas dengan takaran yang diinginkan lalu gula di press dengan 
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cara manual yaitu menggunakan lilin. Hal ini akan memakan waktu lama bagi 

pedagang dan kurang efesien dalam pelaksanaannya. 

Seperti pada proyek akhir Neza Azkiah (2017) yang berjudul Perancangan dan 

Pembuatan Packing Beras Otomatis Berbasis Mikrokontroler. Pada sistem 

packing beras peneliti membuat rancangan ini menggunakan Mikrokontroler 

ATMega328 sebagai kontrol. Prinsip kerja alat ini bermula dengan memasukkan 

permintaan berat beras yang akan ditimbang yang diinput menggunakan Tombol 

yang tersedia dan muncul jumlah permintaan pada LCD (liquid crystal disply). 

Kemudian tekan tombol 1 dan 2 yang telah di program sebagai tombol start maka 

mikrokontroler akan memberi perintah Motor Servo agar membuka katup bak 

penampungan beras yang akan ditimbang dalam plastik. Setelah selesai 

penimbangan maka plastik yang telah selesai ditimbang bergerak ke tempat 

pressan jika sudah selesai buzzer akan berbunyi sebagai tanda sudah selesainya 

alat bekerja. Penulis ingin mengembangkan alat tersebut dimana alat tersebut 

masih memiliki kelemahan seperti pada saat pengepressan yaitu setelah 

melakukan pengisian kantong plastik akan bergerak ke arah press melalui belt 

conveyor  hal ini menyebabkan saat pengepressan tidak presisi karena memiliki 

jeda dan hasil pengepresssan kurang sempurna. 

Beberapa kelemahan diatas penulis dapat mengembangkan alat tersebut, yaitu 

penulis disini mengambil packing gula dimana prinsip kerja alat ini lebih efektif 

dan efisien untuk memudahkan pedagang gula dalam proses pengantongan, 

penimbangan dan press gula. Cara kerja yang akan diajukan penulis merupakan 

sebuah alat yang bisa mengeluarkan 1 kg gula yang akan dibeli dalam hitungan 
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berat (g). gula yang akan dijual dikumpulkan dalam sebuah bak penampungan 

gula. Proses kerja alat ini ketika plastik diletakkan pada gantungan lalu Motor DC 

membuka katup pada bak penampungan yang bekerja secara otomatis, ketika gula 

jatuh dan telah mencapai berat yang ditentukan maka plastik yang berisi gula akan 

langsung di press dan menggelinding melalui Roller.  Kerja alat ini berbeda 

dengan proses pengantongan yang umum dilakukan oleh pedagang yang 

melakukan dengan cara manual yang terkadang pedagang memasukan gula 

kedalam kantung melakukan kesalahan, sehingga gula yang akan dimasukkan ke 

kantung tertumpuh serta meringankan kerja pedagang karena tidak perlu 

memindahkan stok gula ke gula yang akan dijual dan ditimbang. 

Berdasarkan permasalahan yang sudah dijelaskan di atas, maka penulis 

mencoba merancang sebuah proyek akhir dengan judul “Perancangan dan 

Pembuatan Penimbangan Packing Gula Otomatis Berbasis Ldmikro” 

kelebihan dari alat yang penulis rancang merupakan sebuah alat yang akan 

mempermudah pedagang dalam pengantongan, penimbangan dan press gula. 

B. Batasan Masalah 

Dalam pembuatan proyek akhir ini penulis membatasi masalah yang 

ditemukan agar tidak meluaskan pembahasan-pembahasan yang timbul. 

Adapun batasan masalah dalam pembuatan proyek akhir ini diantaranya : 

1. Motor DC sebagai katup untuk membuka dan menutup gula yang akan 

terisi ke dalam kantong plastik. 

2. Sensor yang digunakan adalah sensor infrared sebagai pendeteksi kantong 

plastik dan pendeteksian gula pada bak penampungan. 
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3. Menggunakan sensor berat (loadcell) dengan kapasitas penimbangan 

maksimal 1 kg. 

4. Alat ini dirancang dengan pengepressan menggunakan heater 

C. Tujuan 

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah, tujuan dari perancangan alat 

ini mengembangkan hardware (perangkat keras) untuk sistem pengisian gula 

otomatis. 

D. Manfaat 

Adapun manfaat dari pembuatan proyek akhir ini adalah sebagai berikut yaitu: 

1. Memberikan kontribusi dalam hal proses pengantongan, penimbangan dan 

press gula yang efektif dan tepat guna. 

2. Memudahkan pedagang dalam pengemasan gula dan juga menghemat 

tenaga. 

3. Mencegah kecurangan dalam penimbangan yang tidak sesuai  dengan 

permintaan. 

4. Mengantisipasi terjadinya tumpahan gula yang sering terjadi dikarenakan 

pengantongan, penimbangan dan press gula dengan cara manual. 
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