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ABSTRAK

Megi Prina Warsita : Rancangan Alat Pemisah Gabah Otomatis Berbasis
(1207936/20012) Arduino UNO

Dosen Pembimbing : Hastuti, S.T., M.T

Banyak kasus yang terjadi yaitu buruknya kualitas gabah dan menurunnya
hasil panen pada petani saat pemisahan pada gabah dirasa sangat mengurangi
penghasilan pada petani. Jika hal tesebut tidak diatasi, maka penghasilan dan kualitas
padi akan semakin menurun dan buruk sehingga para petani semakin merugi.

Untuk mengatasi permasalahan tersebut maka dirancang dan dibuatlah sebuah
Proyek Akhir prototype alat pemisah gabah otomatis berbasis Arduino Uno, sehingga
pada saat pemisahan gabah kipas dapat memisahkan gabah yang berisi dengan gabah
kosong dan membuang potongan — potongan batang padi. Gabah yang telah dipisah
akan diayak oleh ayakan dan menjatuhkan gabah yang berisi ketempat penampungan
sedangkan pada gabah yang kosong akan di buang ke tempat penampungan satu lagi.

Dari hasil pengujian Proyek Akhir ini, dilihat bahwa pada saat sensor Infrared
membaca adanya gabah yang dimasukan kedalam bak penampung, maka pada kipas
dan ayakan akan hidup dan motor akan aktif dan menggerakan ayakan kemudian
menjatuhkan gabah pada tempat penampung. Proses tersebut akan terus berulang
sampai gabah pada bak penampung akan habis. Berdasarkan pengujian tersebut,
maka dapat disimpulkan bahwa kerja alat yang telah dirancang dan dibuat sudah
dapat bekerja dengan baik.

Kata Kunci :Gabah, Sensor Infrared, Arduino Uno, kipas dan Ayakan.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Pada zaman sekarang Perkembangan Ilmu Pengetahuan dan
Teknologi yang sedemikian pesat telah membawa dampak yang cukup besar
terhadap kehidupan manusia untuk mempelajari dan mengembangkan ilmu
pengetahuanya. Terutama di dalam bidang pertanian, sebagai Negara agraris
hampir semua penduduk Indonesia bergantung dari hasil pertanian untuk
kebutuhan pangan. Ketersediaan stok untuk bahan pangan masih terbatas,
karena masih terkendala oleh hasil produksi yang dilakukan secara manual.

Mula — mula setelah padi dipanen, butiran padi atau gabah dipisahkan
dari batang jerami kemudian dilakukan pemisahan antara padi yang berisi
dengan padi yang kosong dan potongan jerami. Pemisahan yang dilakukan ini
menggunakan sebuah alat tradisional yaitu berupa nyiru dan kipas padi. Cara
kerja nyiru ini yaitu dengan mengoyakan nyiru ke atas — kebawah ke Kiri —
kekanan secara terus menerus. Sedangkan cara kerja kipas padi yaitu
dilakukan oleh dua orang yang satu memasukan gabah pada bak penampung
dan satu orang lagi memutar tuas agar kipas yang ada dalam kipas padi
bergerak. Nyiru dan kipas padi ini sangat banyak menggunakan tenaga
manusia untuk menggerakkan alat tersebut, guna mengipas gabah dan
memisahkan antara gabah yang berisi dengan gabah yang kosong serta

membersihkan gabah dari potongan jerami. Dalam hal ini pemisahan gabah



yang dilakukan merupakan salah satu faktor penentu dalam hasil panen. Hal
ini dapat menyebabkan hasil panen tidak sesuai dengan perkiraan.

Pada umumnya, proses pemisahan gabah masih menggunakan cara
manual, yaitu dengan cara memutar alat kipas padi yang dilengkapi dengan
sebuah kipas yang berguna untuk menghembuskan gabah yang kosong keluar
dan memisahkan gabah dari potongan jerami. Hal ini kurang efisien untuk itu
di perlukan waktu yang lama dan tenaga yang banyak untuk memutar Kipas.
Hal ini menyebabkan pemisahan gabah pada jerami yang dilakukan tidak
sempurna sehingga mengakibatkan kerugian pada produsen. Oleh sebab itu
dibutuhkan suatu alat yang dapat bekerja secara otomatis tanpa menggunakan
tenaga manusia untuk menggerakkannya. Kinerja alat ini dapat membantu
proses pemisahan gabah dari potongan jerami yang masih tercampur dengan
maksimal dan praktis. Dengan adanya alat ini diharapkan produsen padi tidak
merugi dan akan lebih menguntukan.

Berdasarkan permasalahan yang telah di uraikan maka perlu dilakukan
perancangan dan pembuatan suatu program sebagai alat penyaring gabah
yang di tuangkan dalam proyek akhir ini dengan judul “Rancangan Alat
Pemisah Gabah Otomatis Berbasis ARDUINO UNO”

. Batasan Masalah

Pembuatan proyek akhir ini penulis membatasi masalah yang akan

dihadapi agar tidak meluasnya pembahasan - pembahasan yang timbul.

Batasan masalah dalam pembuatan proyek akhir ini diantaranya :



1. Bahasa pemograman yang digunakan untuk perangkat lunak ini adalah
bahasa pemograman C dengan menggunakan aplikasi Code Vision AVR
sebagai operasional mikrokontroler ATMega 328.

2. Pembuatan program pemisah gabah menggunakan mikrocontroller
ATmega 328 sebagai kendali sistem.

3. Program yang dirancang hanya untuk mengontrol kecepatan kipas pada
level tinggi.

. Tujuan

Tujuan dari proyek akhir ini adalah :

Membuat program perancangan pemisah gabah otomatis untuk

mempermudah dan mempercepat proses pembersihnan gabah dan

menghasilkan gabah yang bersih dan berkualitas tinggi.

. Manfaat

Adapun manfaat dari pembuatan proyek akhir ini adalah:

1. Memberikan kontribusi dalam hal proses pemisah gabah yang efektif dan
tepat guna dari kotoran dan potongan jerami.

2. Memberikan solusi alternatif berupa pemisah gabah yang ramah
lingkungan dan lebih efisien yang dapat mempermudah pekerjaan petani.

3. Mempermudah proses peningkatan kualitas dan kuantitas produksi gabah.



