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ABSTRAK 

 

 

Hendriko Yonas Manurung : Rancang Bangun Pembuatan Tempat Parkir 

Bertingkat Menggunakan RFID (Radio Frequency 

Identification) Berbasis Mikrokontroler ATMega16 
 

          Permasalahan parkir seperti efektifitas, efisiensi parkir merupakan masalah 

parkir yang selama ini terjadi pada sistem parkir manual. Oleh karena itu, 

diperlukan sebuah sistem perpakiran yang terstruktur dengan baik dan mampu 

menawarkan berbagai macam solusi dari permasalahan-permasalahan perparkiran 

yang ada. Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu 

melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-

masing area parkir. Salah satu solusi untuk membangun sistem tersebut yaitu 

dengan menggunakan Radio Frequency Identification (RFID). 

Dalam Proyek Akhir ini penulis ingin merancang suatu prototipe tempat 

parkir otamatis menggunakan RFID berbasis mikrokontroler Atmega 16. Secara 

umum cara kerja alat ini sebagai berikut : untuk melakukan parkir, pengguna 

(user) parkir yang bersangkutan mengunakan card RFID, apabila ID tepat maka 

sistem parkir akan berjalan dan menampilkan informasi di LCD “Ruang Parkir 

yang Ditentukan”.  

Hasil dari Proyek Akhir telah bekerja sesuai dengan yang direncanakan dan 

diharapkan yaitu melakukan parkir otomatis menggunakan RFID, dan motor DC 

membawa mobil keluar masuk parkir dan LCD yg menampilkan informasi untuk 

ruang parkir. 

 

Kata Kunci : Radio Frequency Identification (RFID), Mikrokontroler Atmega 

16, Photodioda, Infra Red, LCD, Motor DC 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Sebuah area parkir sangat dibutuhkan terutama pada tempat-tempat 

publik seperti perkantoran, perhotelan, bandar udara, pusat perbelanjaan 

(plaza/mall), tempat rekreasi, dll. Pada penjagaan pintu masuk parkir 

kendaraan dengan menggunakan palang pintu (portal) biasanya dilakukan oleh 

penjaga keamanan, cara yang dilakukan masih manual atau tradisional 

sehingga menyita banyak waktu dan tenaga lebih untuk pengoperasiannya. 

Terkadang pada area parkir tersebut sering terjadi kekeliruan dari setiap 

pengguna jasa parkir, yang selalu menganggap area parkir tersebut masih 

kosong. Anggapan ini terjadi, disebabkan oleh karena kurangnya informasi 

parkir yang dapat diberikan secara otomatis bagi pengguna jasa parkir tersebut. 

Persoalan yang sama juga menyebabkan pengguna jasa parkir selalu terjebak 

dalam lokasi parkir dan harus memutar kembali kendaraan tersebut untuk 

keluar dan mencari lokasi parkir yang lainnya. 

Kebanyakan area parkir masih menggunakan sistem konvensional yaitu 

melalui security atau petugas parkir yang telah ditentukan di lokasi masing-

masing area parkir. Jika area parkir memiliki lokasi parkir yang kecil mungkin 

tidak bermasalah, akan tetapi bagi area parkir yang besar seperti pada lokasi 

rekreasi, pusat perbelanjaan, Bandar udara, perhotelan, dll. Untuk area parkir 

pada tempat - tempat tersebut, tidak dapat hanya dikendalikan oleh petugas 
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parkir saja, karena jumlah kendaraan yang hendak parkir dan keluar sangat 

banyak dan tidak menentu waktunya. Disamping itu ada juga area parkir yang 

dirancang memiliki pintu masuk dan pintu keluar yang berbeda lokasi, 

sehingga proses pemantauan kendaraan yang hendak parkir, jumlah kendaraan 

yang sementara parkir dan yang keluar sangat sulit dilakukan secara manual. 

Jika dipantau secara manual dapat membingungkan para petugas, dengan 

demikian diperlukan suatu informasi parkir secara otomatis, sehingga sangat 

berguna bagi pengguna jasa parkir tersebut. Karena dengan informasi tersebut, 

setiap pengguna jasa parkir akan tahu bahwa area parkir masih kosong atau 

telah penuh.dengan ini kami berusaha membuat  “Rancang Bangun 

Pembuatan Tempat Parkir Bertingkat Menggunakan RFID (Radio 

Frequency Identification) Berbasis Mikrokontroler ATMEGA 16” yang 

Hardwarenya dibuat oleh Hendriko Yonas Manurung (1208085) serta 

Softwarenya dibuat oleh Amelia Adrianti (1208086) dan ini merupakan ide 

yang dikembangkan dari proposal proyek akhir yang telah dibuat oleh Yoki 

Marta (1208068) dengan judul “Perancangan Dan Pembuatan Pintu Parkir 

Otomatis BerbasisArduino Mega 2560” diharapkan dapat memberikan solusi 

yang dirancang menggunakan mikrokontroller ATMEGA 16 sebagai otak 

pengendali. Tag RFID dan Reader sebagai identifikasi pemilik kendaraan dan 

beberapa landasan pengangkat (pallents) yang dapat digerakkan oleh 6 motor 

gearbox, dilengkapi juga dengan limit switch pendeteksi batas minimum dan 

maksimum gerakan motor. 
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Alat ini dirancang berupa prototype konstruksi 4 loket parker disusun 

dua tingkat yaitu : 2 loket dibawah dan 2 loket di tingkat atas, Roller parker 

pengangkat pallet untuk membawa masuk mobil dan menaikkan ketingkat 

atas,rangkaian elektronik system control gerak pembawa mobil dengan roller 

kendaraan dari loket parker dancatudaya. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar masalah, maka dapat diidentifikasi masalahnya 

sebagai berikut : 

1. Area tempat parkir saat ini semakin sempit, sementara jumlah kendaraan 

yang ada sekarang semakin bertambah sehingga lahan parkir tidak cukup 

untuk menampung kendaraan yang ada.  

2. Belum adanya sistem parkir yang memadai. 

3. Banyaknya tempat parkir yang masih manual sehingga sering terjadi 

kecelakaan saat melakukan parkir. 

 

C. Batasan Masalah 

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas dan 

menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan ini dibatasi 

beberapa halyaitu : 

1. Pembahasan tentang mikrokontoler hanya sebatas yang berkaitan dengan 

rancang bangun parker otomatis. 

2. Subjek yang dikontrol berupa data masukan dari tag RFID. 
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3. Display sebagai informasi registrasi tag RFID dan pemberian informasi 

tempat parkir. 

4. Penggunaan RFID card sebagai kunci digital pada system pintu parkir 

otomatis 

5. Jumlah tempat parkir yang akan dibuat berjumlah 4 tempat parker yaitu 2 

parkir dibawah dan 2 parkir diatas. 

6. Sistem ini menggunakan tegangan DC pada motor 

7. Bahasa pemograman yang digunakan adalah bahasa C 

 

D. RumusanMasalah 

Berdasarkan permasalahan yang telah diuraikan, maka penulis dapat 

merumuskan masalah sebagai berikut: Bagaimana merancang dan membuat 

sistem parkir otomatis yang praktis dan sistem parkir yang bisa memberikan 

informasi tentang  tempat parkir? 

 

E. Tujuan Proyek Akhir 

Adapun tujuan proyek akhir ini adalah: 

1. Dapat merancang tempat parkir mobil menggunakan RFID. 

2. Dapat menggunakan mikrokontroler sebagai sistem pengendali untuk 

mengendalikan motor DC sebagai penggerak tempat parkir. 
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F. Manfaat 

Adapun manfaat yang ingin dicapai pada perancangan dan pembuatan 

alat otomatis ini adalah sebagai berikut : 

1. Membuat tempat parkir  dengan sistem pengaman yang canggih. 

2. Referensi yang dapat dimanfaatkan untuk penelitian lebih lanjut dalam 

pengembangan tentang mikrokontroler ATMEGA 16. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


