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ABSTRAK 

 

Fathin Arzia : Perancangan Program Sistem Kontrol Alat Membersihkan, 

Penghitung, Pemisah Telur Ayam Berbasis Mikrokontroler 

Atmega8535 

 

Dalam kehidupan sehari-hari kita jumpai peternak telur melakukan 

pemisahan telur dengan cara manual. Jika pemisah seperti diatas dilakukan secara 

manual yang mayoritasnya masih menggunakan jasa tenaga kerja manusia, maka 

akan memakan waktu yang lama. Misalnya penyortiran telur berdasarkan 

ukurannya, maka kemungkinan dalam proses penyortiran telur tersebut akan 

terjadi kesalahan dari manusia itu sendiri, sehingga menyebabkan proses tersebut 

kurang efisien dan efektif.  

Pada alat digunakan satu input yaitu sensor ukuran (laser dan photodioda), 

dan empat output yaitu motor konveyor, LCD, motor stepper 1, dan motor stepper 

2. Kemudian yang mengontrol input dan output alat ini adalah Mikrokontroler 

Atmega 8535. Pada saat tombol start ditekan maka motor konveyor akan ON, 

kemudian ketika sensor mendeteksi telur besar maka motor stepper  akan berputar 

ke kiri,. Ketika sensor mendeteksi telur berukuran kecil maka motor stepper  akan 

berputar ke kea rah kanan, dan kembali lagi ke posisi semula setelah waktu 

tunggu 80 ms. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroler Atmega 8535, Sensor Laser, Photodioda, Motor 

Stepper 1, Motor Stepper 2, Motor Konveyor, LCD.   
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Di era globalisasi ini, teknologi berkembang begitu pesat seiring 

dengan kemajuan pola pikir manusia yang semakin maju. Keinginan untuk 

menciptakan sesuatu yang canggih dan otomatis semakin meningkat dengan 

tujuan agar dapat tercipta berbagai kemudahan yang dapat membantu berbagai 

kegiatan manusia. 

Secara  berangsur-angsur  komponen  elektronik  mulai  digunakan  

seperti  relay, transistor dan masih banyak yang lainnya. Selanjutnya 

ditemukan mikro elektronik  dalam bentuk Integrated  Circuit (IC) pada 

awal 1960-an. Teknologi otomasi semakin berkembang sejalan dengan 

munculnya microprocessor dan mikrocontroller. Mikrokontroler adalah 

keluarga mikroprosesor yaitu sebuah chips yang dapat melakukan pemrosesan 

data secara digital dengan perintah bahasa assembly. 

Perbedaan yang mendasar pada keduanya yaitu, mikroprosesor  

memerlukan perangkat pendukung (RAM, Harddisk, VGA card, keyboard, 

floppy disk dan lain-lain) yang dipasang sebagai komponen eksternal dalam 

menjalankan instruksi. Mikrokontroler merupakan chip tunggal yang dapat 

menjalankan instruksi tanpa komponen pendukung seperti RAM, Harddisk, 

VGA dan masih banyak yang lainnya. Meskipun mikrokontroler tidak 

secerdas mikroprosesor, tapi jika tingkat kepandaian yang dimiliki telah cukup 
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untuk menjalankan tugas dari suatu instrument atau sebuah perangkat 

elektronik, maka mikrokontroler menjadi pilihan pertama karena memiliki 

kelebihan dalam hal harga dan kesederhanaan rangkaian. 

Salah satu komponen yang dapat digunakan untuk menciptakan alat 

elektronik adalah Mikrokontroler ATMEGA8535 mulai diterapkan pada suatu 

alat sebagai sistem yang memfungsikan alat tersebut untuk dapat melakukan 

pemrosesan dan pengontrolan secara otomatis. 

Dalam kehidupan sehari-hari dijumpai petarnak telur ayam, dan 

pedagang telur ayam yang melakukan penghitungan telur, pemisahan telur dan 

membersihkan telur ayam  secara manual. Jika penghitung, pemisahan dan 

menentukan kualitas telur ayam dilakukan secara manual yang mayoritasnya 

masih menggunakan jasa tenaga manusia, maka akan membutuhkan waktu 

yang lama.  

Dalam kesempatan ini penulis mencoba membuat suatu alat yang 

menggunakan mikrokontroler ATMega8535 untuk proyek akhir dengan 

komponen inti yaitu sensor Membersihkan, penghitung, serta sensor ukuran. 

untuk penghitung, pemisah telur. Komponen lain yang digunakan adalah 

motor DC yang berfungsi untuk menggerakkan belt konveyor yang berfungsi 

untuk membawa telur ayam ke sensor penghitung, sensor kualitas dan sensor 

ukuran serta motor stepper berfungsi untuk menyalurkan telur ayam ke jalur 

besar kecilnya dan kualitas telur ayam. 

Untuk menjawab permasalahan tersebut, maka penulis mencoba 

membuat proyek akhir ini dengan judul : “Perancangan Progam Sistem 
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Kontrol Alat Membersihkan, Penghitung, Pemisah Telur Ayam Otomatis 

Berbasis Mikrokontroler ATMega8535”. Sedangkan bagian hardware di 

buat oleh Range Elizar, NIM/BP: 1104945/2011 dengan judul “Rancang 

Bangun System Kontrol Alat  Membersihkan, Penghitung, Telur Ayam 

Otomatis Berbasis Mikrokontroler ATMega8535” 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut : 

1. Sistem menghitung telur ayam secara manual mungkin terjadi kesalahan 

hitung, misalnya kurang atau lebih dari yang seharusnya. 

2. Proses pemisahan telur ayam yang besar dan yang kecil secara manual 

banyak sekali waktu yang terbuang.  

3. Sistem penghitungan secara manual tidak bisa digunakan orang saat ada 

pekerjaan lain. 

C. Batasan Masalah 

Untuk mempermudah dalam pembahasan alat penghitung telur ayam 

otomatis  maka penulis memberikan batasan masalah sebagai berikut : 

1. Perancangan program dan pembuatan alat sistem penghitung, pemisah dan 

membersihkan telur ayam otomatis berbasis Mikrokotroler ATMega 8535. 

2. Perancangan sensor Phototransistor digunakan untuk  menghitung dan 

memisahkan telur ayam. 

3. Bahasa pemograman yang digunakan adalah bahasa Bascom-AVR. 
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D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan Latar belakang masalah diatas, maka dapat dibuat suatu 

perumusan masalah yaitu : “Bagaimana Merancang dan Membuat Program 

Sistem Kontrol Alat penghitung Dan Pemisah Telur Ayam Berbasis 

Mikrokontroler ATMEGA8535”. 

E. Tujuan Proyek Akhir 

Adapun tujuan dari proyek akhir ini adalah: 

1. Dapat merancang dan membuat sebuah program pengontrol otomatis 

pengendalian alat penghitung, pemisah dan membersihkan telur ayam 

otomatis berbasis mikrokontroler ATmega8535. 

2. Untuk mendeteksi telur ayam antara yang besar dan kecil diperlukan 

sensor ukuran dan motor pemisah sebagai alat pemisah telur ayam yang 

besar dan yang kecil. 

F. Manfaat Alat 

Manfaat dari pembuatan alat ini adalah : 

1. Memberikan kemudahan masyarakat atau seseorang didalam melakukan 

penghitung telur ayam  yang selama ini masih sederhana dan dilakukan 

secara manual.  

2. Dapat mengoptimalkan hasil penghitungan telur ayam yang tidak mungkin 

terjadi salah hitung.  

3. Sangat bermanfaat ketika ada pekerjaan lain karena alat ini bekerja secara 

otomatis.


