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ABSTRAK

Deri Sis Yanto : Rekayasa Pembuatan Alat Pintu Garasi Mobil Otomatis
Berbasis Mikrokontroler AVR ATMEGA 8535

Saat mengeluarkan dan memasukan mobil tidak terlepas dari keberadaan
pintu dimana harus membuka atau menutup pintu garasi mobil yang membuat
terasa enggan untuk melakukannya, berulang kali untuk mengangkat, menarik,
atau mendorongnya. Apalagi pintu garasi mobil yang pengoperasiannya secara
manual mengeluarkan bunyi yang keras, susah bergerak, disamping kurang sopan
juga kurang praktis. Melihat kondisi riil yang ada kebanyakan proses
pengoperasian pintu garasi mobil masih dilakukan secara manual dimana campur
tangan manusia masih dilbatkan secara langsung. Bagi sebagian orang, membuka
dan menutup pintu garasi mobil secara manual mungkin tidak menjadi persoalan,
namun sebagian orang lainnya, kegiatan seperti ini menjadi sebuah hal yang
membosankan. Selain itu pintu garasi mobil yang sudah ada baik secara manual
atau otomatis belum tentu juga dapat mengaman mobil dari tindakan pencurian.
Berdasarkan hal tersebut penulis merekayasa dan membuat suatu Alat Pintu
Garasi Mobil Otomatis Berbasis Mikrokontroler AVR ATmega 8535. Untuk
merekayasa dan membuat alat sistem kontrol pintu garasi mobil otomatis ini yang
digunakan sebagai pengontrol alat tersebut adalah mikrokontroler ATmega 8535
dan dibantu oleh Hanphone (user) dan modem (sistem), handphone (user) sebagai
pengirim sinyal ke modem yang diteruskan ke mikrokontroler dan diproses
mengaktifkan driver motor DC yang  berfungsi membuka dan menutup pintu
garasi mobil. Sensor fotodioda sebagai input yang diproses mikrokontroler untuk
mengaktifkan motor DC yang berfungsi untuk menutup pintu garasi setelah mobil
melewatinya, limits switch sebagai input yang diproses mikrokontroler yang
diteruskan ke interface untuk memberi peringatan yang dikirim ke Handphone
yang digunakan user bahwa adanya membuka pintu garasi mobil secara paksa.
Semua proses yang berlangsung pada alat akan tampil di LCD.

Kata kunci : Mikrokontroler ATMega 8535, Handphone, Modem, Fotodioda,
Driver Motor DC, Limits Switch, LCD.
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BAB I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Teknologi  selalu berkembang dari  dulu  hingga sekarang dan  pasti

akan terus berkembang hingga nanti. Teknologi-teknologi yang baru selalu

diciptakan oleh manusia untuk membantu dalam mempermudah melakukan

pekerjaan atau untuk menggantikan pekerjaannya. Dengan adanya penemuan-

penemuan mutakhir dan perkembangan dibidang ilmu pengetahuan dan

teknologi telah membuat perkembangan yang sangat berarti selain itu dapat

juga meringankan pekerjaan manusia. Dalam dunia kerja maupun keseharian

saat ini menuntut pengadaan alat otomatis yang dapat meringankan pekerjaan

manusia.

Ilmu pengetahuan dan teknologi mulai difungsikan dengan penciptaan

alat-alat yang bekerja sebagaimana tuntutan manusia saat ini. Sekarang sistem

kontrol sudah meluas sampai untuk kebutuhan dirumah tangga dan sistem

kontrol total dikombinasikan dengan kontrol umpan balik, pemrosesan data

dan sistem monitor terpusat.

Sistem kontrol dalam kehidupan  saat ini sangat diperlukan  sekali

untuk mempermudah pekerjaan baik dirumah maupun diluar rumah, sehingga

waktu dan tenaga yang dibutuhkan untuk proses tersebut lebih efektif dan

efisien. Misalnya disaat mengeluar dan memasukan mobil hal tersebut tidak

terlepas dari keberadaan pintu dimana harus membuka atau menutup pintu
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garasi mobil yang membuat terasa enggan untuk melakukan, berulang kali

untuk mengangkat, menarik, atau mendorongnya. Apalagi pintu garasi mobil

yang pengoperasiannya secara manual mengeluarkan bunyi yang keras, susah

bergerak, disamping kurang sopan juga kurang praktis.

Melihat kondisi riil yang ada, kebanyakan proses pengoperasian pintu

garasi mobil masih dilakukan secara manual, dimana campur tangan manusia

masih dilibatkan secara langsung. Bagi sebagian orang lainnya, kegiatan

seperti itu mungkin tidak menjadi persoalan, namun bagi sebagian orang

lainnya, kegiatan seperti itu mungkin saja menjadi sebuah hal yang

membosankan. Selain itu pintu garasi mobil secara manual belum tentu juga

dapat mengaman mobil dari terjadinya tindakan pencurian.

Sistem kontrol pintu garsi mobil secara otomatis sebelumnya sudah

dibuat oleh Ritomi Efardi 2012/120891 Jurusan Elektronika Fakultas Teknik

Universitas Ngeri Padang,  menggunakan fotodioda dalam  pengoperasian

pintu garasi mobil secara otomatis, disaat cahaya yang menuju fotodioda

terhalang, motor yang ada dipintu garasi mobil berputar untuk membuka atau

menutup pintu, permasalahannya disini seandainya cahaya yang mengenai

fotodioda terhalang  tanpa sepengetahuan pemilik mobil dan pintu garasi

mobil terbuka sendirinya.

Tentu juga ada kelebihan dan kekurangan untuk tiap-tiap alat kontrol

tersebut. Dalam rangka menoptimalkan alat kontrol pintu garasi mobil, akan

lebih baik teknologi Handphon (HP) dapat disertakan. HP merupakan telepon

genggam yang dapat dibawa kemana-mana dan tidak perlu disambungkan
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dengan jaringan telepon mengguankan kabel. HP yaitu sebuah perangkat

telemokomunikasi yaitu sistem berbasis teknologi SMS (Short Message

Service). Saat ini aplikasi SMS telah berkembang pesat dari sistem komuikasi

antar pengguna HP. SMS ini memungkinkan pemakai untuk mengirimkan

perintah yang berupa pesan berbasis teks ke HP lain atau dengan komputer.

Pemanfaatan teknologi SMS  sudah  umum digunakan dalam  kehidupan

sehari-hari.

Untuk dapat merelisasikan alat ini, digunakan HP dan modem yaitu

HP (user) dan modem (sistem), HP (user) sebagai pengirim sinyal ke modem

yang diteruskan ke mikrokontroler dan diproses untuk mengaktifkan relay.

Sensor fotodide sebagai input untuk menutup pitu garasi disaat mobil

melewatinya. Limits switch sebagai input yang diproses mikrokontroler

diteruskan ke interface untuk memberi peringatan pada HP yang digunakan

user bahwa adanya membuka pintu garasi mobil secara paksa, interface RS-

232 sebuah rangkaian penghubung yang dapat meneruskan kontrol antara

handphone dan rancangan alat. Short Message Service (SMS) fasilitas untuk

mengirim dan menerima suatu pesan singkat berupa teks melalui perangkat

nirkabel, AT Comand yang merupakan perintah standar modem seperti untuk

mengirim, menerima atau membaca, menghapus sms, dan masih banyak

fungsi lainnya. HP yang memberikan dukungan komunikasi menggunakan

AT Comand, relay fungsinya mengoperasikan  seperangkat motor, sebagai

pembuka atau menutup pintu garasi mobil. Sebagai pusat pengontrolnya

digunakan mikrokontroler AT8535 yang merupakan pengandali dari setiap
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komponen-komponen elektronik yang dapat digunakan untuk memenuhi

kebutuhan alat ini.

Mikrokontroler ini pada prinsip dapat dipakai dengan penerapan

komponen-komponen elektronika yang canggih, dilengkapi dengan Flash

PEROM  (Programable  and  Erasable Read  Only Memory) sebagai  media

memori program, mikrokontroler bekerja sesuai dengan program yang

diberikan   padanya.   Mikrokontroler adalah   salah   satu   suatu   terobosan

teknologi mikroprosesor dan mikrokontroler hadir untuk memenuhi selera

industri dan para konsumen untuk membuat alat-alat bantu yang  lebih

canggih.

Dengan adanya alat sistem kontrol pada pintu garasi mobil tidak perlu

lagi mengangkat, mendorong, dan menarik pintu garasi mobil berulang kali,

dan pengamanan mobil di dalam garasi tetap terjaga karena disaat ada yang

membuka pintu garasi mobil secara paksa pesan akan terkirim ke HP user

bahwa adanya pembobolan pintu garasi mobil tersebut, karena alat ini dapat

di operasikan secara otomatis menggunakan SMS hal itu dikarenakan SMS

merupakan sebagai sistem kontrol keamanan yang dapat mengirimkan

informasi dalam jarak cukup jauh.

Dari latar belakang masalah ini penulis berinisiatif untuk membuat

suatu proyek akhir tentang alat yang berjudul “Rekayasa Pembuatan Alat

Pintu Garasi Mobil Otomatis Berbasis MikrokontrolerAVR ATmega 8535”.
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B. Identifikasi Masalah

Dari latar belakang proyek akhir ini dapat diidentifikasi masalahnya sebagai

berikut:

1. Sistem kontrol pada pintu garasi mobil yang pengoperasiannya secara

manual dapat mengeluarkan bunyi yang keras, susah bergerak,   kurang

sopan juga kurang praktis.

2. Pengoperasian sistem kontrol pintu garasi mobil secara manual, membuat

terasa enggan untuk melakukan, berulang kali untuk mengangkat, atau

mendorongnya, membuat sebagian orang menjadi sebuah hal yang

membosankan.

3. Sistem kontrol pintu garasi mobil yang sudah dibuat sebelumnya masih

memiliki kelemahan, seperti pintu garasi terbuka tanpa sepengetahuan

pemiliknya.

4. Belum adanya sistem kontrol pada pintu garasi mobil baik itu otomatis

maupun manual untuk pengamanan mobil dari tindakan kejahatan.

C. Batasan Masalah

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir ini tidak terlalu

luas, maka dalam perancangan ini dibatasi beberapa hal yaitu:

1. Merancang alat sistem kontrol pintu garasi mobil berbasis mikrokontroler

AVR Atmega 8535 hanya sebatas yang berkaitan dengan program

penggerak motor dipintu garasi mobil.
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2. Merancang alat sistem kontrol untuk mengoptimalkan alat pintu garasi

mobil secara otomatis yang sudah ada sebelumnya.

3. Bahasa yang digunakan dalam proyek akhir ini adalah bahasa Basic

Compiler (BASCOM).

4. Merancang alat sistem kontrol pintu garasi mobil secara otomatis

menggunakan SMS.

D. Rumusan Masalah

Berdasarkan batasan masalah  proyek akhir ini maka r

umusan masalahnya adalah : “ Bagaimana Merekayasa Pembuatan

Alat Pintu Garasi Mobil Secara Otomatis Berbasis Mikrokontroler AVR

ATMega 8535”.

E. Tujuan Proyek Akhir

Adapun tujuan proyek akhir adalah:

1. Merancang dan membuat alat sistem kontrol pintu garasi mobil secara

otomatis berbasis mikrokontroler AVR ATmega 8535.

2. Merancang alat sistem kontrol pintu garasi mobil secara otomatis dalam

pengamanan mobil dari tindakan kejahatan.

3. Membuat program dengan bahasa Bascom yang terkoneksi pada

mikrokontroler AVR AT8535, sensor fotodioda, motor dan Handphone.
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F. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat dari proyek akhir ini adalah:

1.   Dengan adanya alat ini dapat menjaga keamanan mobil, karena disaat ada

yang membuka pintu garasi mobil secara paksa pesan akan terkirim ke

HP user.

2. Bagi pengguna alat sistem kontrol pintu garasi mobil secara otomatis ini

dapat membantu mengeluar dan memasukan mobil dengan mudah.


