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ABSTRAK

Bayu Eka Putra: Perancangan Dan Pembuatan Alat Penetralisir Udara
Dalam Ruangan Tertutup Menggunakan Sensor MQ-2
Berbasis Mikrokontroler ATMega8535.

Udara mempunyai arti yang sangat penting di dalam kehidupan makluk
hidup dan keberadaan benda lainnya. Sehingga udara merupakan sumber daya
alam yang harus dilindungi untuk kehidupan manusia dan makluk hidup lainnya.
Sering kali merasa kurang nyaman menghirup udara bersih. Meskipun demikian,
udara tersebut sudah terpolusi namun tidak pernah mengetahui seberapa besar
tingkat polusi udara. Polusi udara dapat menyebabkan gangguan kesehatan seperti
penyakit pernapasan, kanker paru-paru. Gas CO dalam jumlah banyak
(konsentrasi tinggi) dapat menyebabkan gangguan kesehatan bahkan juga dapat
menimbulkan kematian, inilah dampak karbon monoksida (CO) terhadap
kesehatan. Oleh karena itu, muncul suatu ide untuk membuat suatu rancang
bangun alat penetralisir peka udara yang terhadap gas karbon monoksida.

Untuk mengetahui kadar gas polutan dengan menggunakan sensor gas
MQ-2 yang peka terhadap gas karbon monoksida, menggunakan mikrokontroler
ATMega8535 sebagai pengontrol, untuk tampilan indeks menggunakan LCD
yang sebelumnya di proses oleh mikrokontroler, menggunakan buzzer sebagai
indikator bunyi. Jika terjadi polusi di dalam ruangan, maka buzzer akan aktif
sebagai tanda bahwa ruangan tersebut telah terjadi polusi. Untuk solusi jika terjadi
polusi tingkat tinggi, maka digunakan FAN/kipas untuk membuang gas yang
berbahaya tersebut keluar ruangan.

Kata kunci : Mikrokontroler ATMega8535, Sensor gas MQ-2, LCD (Liquid
Crystal Display), FAN/kipas.
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BAB  I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Udara mempunyai arti yang sangat penting di dalam kehidupan

makluk hidup dan keberadaan benda lainnya. Sehingga udara merupakan

sumber daya alam yang harus dilindungi untuk kehidupan manusia dan

makluk hidup lainnya. Hal ini bahwa pemanfaatannya harus dilakukan secara

bijaksana dengan memperhitungkan kepentingan generasi sekarang dan yang

akan datang. Untuk mendapatkan udara sesuai dengan tingkat kualitas yang

diinginkan, maka pengendalian udara menjadi sangat penting untuk

dilakukan. Udara dikatakan normal dan dapat mendukung kehidupan manusia

apabila komposisinya terdiri dari sekitar 78 % nitrogen; 20 % oksigen; 0,93 %

argon; 0.03 % karbon dioksida (CO
2
) dan sisanya terdiri dari neon (Ne), helium

(He), metan (CH
4
) dan hidrogen (H

2
). (Sumber: Damin Sumardjo, 2009).

Sering kali merasa kurang nyaman menghirup udara bersih. Meskipun

demikian, udara tersebut sudah terpolusi namun tidak pernah mengetahui

seberapa besar tingkat polusi udara. Polusi udara dapat menyebabkan

gangguan kesehatan seperti penyakit pernapasan, kanker paru-paru. Selain itu

polusi udara juga dapat memicu pemanasan global yang menyebabkan suhu

menjadi tidak menentu.

Pencemaran udara diartikan dengan turunnya kualitas udara sehingga

udara mengalami penurunan mutu dalam penggunaannya dan akhirnya tidak
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dapat dipergunakan lagi sebagaimana mestinya sesuai dengan fungsinya.

Untuk mengetahui tingkat pencemaran dan menetralkan udara diperlukan

suatu alat sebagai pemantau kualitas udara. Oleh karena itu, muncul suatu ide

untuk membuat suatu rancang bangun alat penetralisir udara yang peka

terhadap gas karbon monoksida.

Gas CO dalam jumlah banyak (konsentrasi tinggi) dapat

menyebabkan gangguan kesehatan bahkan juga dapat menimbulkan

kematian, inilah dampak karbon monoksida (CO) terhadap kesehatan. Karbon

monoksida (CO) apabila terhirup ke dalam paru-paru akan ikut peredaran

darah dan akan menghalangi masuknya oksigen yang dibutuhkan oleh tubuh.

Hal ini dapat terjadi karena gas CO bersifat racun, ikut bereaksi secara

metabolis dengan darah. Ikatan karbon monoksida dengan darah

(karboksihemoglobin) lebih stabil dari pada ikatan oksigen dengan darah

(oksihemoglobin). Keadaan ini menyebabkan darah menjadi lebih mudah

menangkap gas CO dan menyebabkan fungsi vital darah sebagai pengangkut

oksigen terganggu. Dalam keadaan normal konsentrasi CO di dalam darah

berkisar antara 0,2 % sampai 1,0 % dan rata-rata sekitar 0,5 %. (Sumber: H. J.

Mukono, 2003).

Untuk mengetahui kadar gas polutan dengan menggunakan sensor gas

MQ-2 yang peka terhadap gas karbon monoksida. Untuk tampilan indeks

menggunakan LCD yang sebelumnya di proses oleh mikrokontroler. Jika

terjadi polusi di dalam ruangan, maka buzzer akan aktif sebagai tanda bahwa

ruangan tersebut telah terjadi polusi. Untuk solusi jika terjadi polusi tingkat
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tinggi, maka digunakan FAN/kipas untuk membuang gas yang berbahaya

tersebut keluar ruangan. Atas dasar pemikiran diatas, penulis akan merancang

sebuah alat yang berjudul: “Perancangan dan Pembuatan Alat Penetralisir

Udara dalam Ruangan Tertutup Menggunakan Sensor MQ-2 Berbasis

Mikrokontroler ATMega8535”.

B. Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah, maka dapat diidentifikasi

masalah sebagai berikut:

1. Belum diketahui seberapa besar tingkat polusi udara yang ada di dalam

ruangan.

2. Polusi udara dapat menyebabkan gangguan kesehatan seperti penyakit

pernapasan, kanker paru-paru dan lainnya.

3. Belum ada alat pendeteksi gas CO yang sederhana.

4. Belum ada alat penetralisir udara di dalam ruangan menggunakan

mikrokontroler ATMega8535.

C. Batasan Masalah

Agar masalah yang dibahas lebih fokus maka permasalahan dibatasi

sebagai berikut:

1. Untuk menetralisir udara dalam ruangan tertutup menggunakan sensor gas

MQ-2.

2. Ruangan tertutup yang digunakan untuk pengambilan data adalah dalam

bentuk miniatur ruangan tertutup yang berukuran panjang ruangan 30 cm,

lebar ruangan 30 cm, dan tinggi ruangan 20 cm.
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3. Sebagai pengendali menggunakan mikrokontroler ATMega8535.

4. Udara yang dinetralisir dalam ruangan tertutup adalah gas CO (karbon

monoksida).

5. Bahasa pemrograman yang dipakai adalah bahasa BASCOM (Basic

Compiler).

D. Rumusan Masalah

Dari latar belakang dan batasan masalah maka dapat dirumuskan

permasalahan yaitu: “Bagaimana Merancang dan Membuat Alat

Penetralisir Udara dalam Ruangan Tertutup Menggunakan Sensor MQ-

2 Berbasis Mikrokontroler Atmega8535 ?”.

E. Tujuan Proyek Akhir

Adapun tujuan dari Proyek Akhir ini adalah sebagai berikut :

1. Mampu mendeteksi tingkat polusi udara yang terjadi berdasarkan

perubahan tegangan pada sensor yang dapat dilihat pada LCD.

2. Mampu menetralisir udara di dalam ruangan tertutup jika terjadi polusi

udara tingkat tinggi yang bisa mengganggu kesehatan.

3. Mampu merancang sensor MQ-2 dengan memanfaatkan mikrokontroler

yang dapat mengendalikan FAN DC.

4. Mampu merancang program penetralisir udara dalam ruangan tertutup

dengan menggunakan bahasa pemrograman BASCOM (Basic Compiler).
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F. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah sebagai berikut :

1. Dengan adanya alat penetralisir udara di dalam ruangan yang sederhana

ini, bisa menghirup udara yang bersih tanpa adanya polusi udara di dalam

ruangan.

2. Menambah pengetahuan tentang sistem maupun manfaat dari

mikrokontroler ATMega8535 agar dapat menggunakannya untuk aplikasi

yang bermanfaat lainnya.


