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ABSTRAK 

 

Rizki Saputra :  Perancangan Dan Pembuatan  Alat Pemberi 

Makan Ikan Dan Pengendali Ph air Pada Kolam 

Ikan Secara Otomatis Berbasis Arduino Uno328 

 

 

Pemberian pakan ikan merupakan hal penting dalam budidaya ikan. Saat 

ini, kekurangan di tempat budidaya ikan masih menggunakan cara manual dan 

sering terjadi kesalahan pada penjadwalan pemberian makan ikan. Kualitas air 

kolam berhubungan dengan derajat keasaman (pH) suatu kolam. Kondisi pH 

terlalu asam dapat mengganggu metabolisme ikan dan terlalu basa akan 

menghambat pertumbuhan ikan . 

Pemberian makan ikan secara terjadwal diatur pada waktu RTC yang akan 

memberi informasi pada mikrokontroler agar mengaktifkan servo untuk membuka 

katup pakan ikan dan mengaktifkan motor DC untuk melontarkan pakan ikan. 

Pakan ikan dikontrol oleh sensor HC-SR04, jika pakan ikan sedikit maka buzzer 

aktif untuk memberi informasi. Ketika sensor pH membaca pH air tidak normal 

maka pompa air dan solenoid valve aktif dan terjadilah sirkulasi air kolam. 

Alat pemberian makan  ikan akan memberi pakan ikan pada pukul 07.00 

dan 17.00. Alarm pakan ikan berbunyi ketika jarak sensor HC-SR04 ≥ 20cm. 

Sirkulasi air kolam terjadi jika pH air < 3 atau pH air > 8,5.  

 

Kata kunci : Arduino Uno ,  Sensor Ph Air ,  Motor Servo , Motor DC, 

Selenoid, Real Time Clock . 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Kemajuan teknologi di bidang elektronika pada saat ini berkembang 

sangat pesat dan berpengaruh dalam pembuatan alat-alat yang canggih, yaitu 

alat  yang  dapat  bekerja  secara  otomatis  dan  memiliki  ketelitian  tinggi 

sehingga  dapat  mempermudah  pekerjaan  yang  dilakukan  oleh  manusia 

menjadi lebih praktis, ekonomis dan efisien. Perkembangan teknologi tersebut 

telah mendorong kehidupan manusia untuk hal-hal yang otomatis. Otomatisasi 

dalam semua sektor yang tidak dapat dihindari, sehingga penggunaan yang 

awalnya manual bergeser ke otomatisasi.  

Sektor perikanan air tawar merupakan salah satu sub sektor pertanian 

yang mempunyai peranan yang sangat besar dalam menunjang pembangunan 

perekonomian, baik nasional maupun daerah. Wilayah perairan Indonesia 

sangat luas dan mengandung sumberdaya perikanan darat dan perikanan laut 

yang sangat besar. Potensi produksi perikanan darat Indonesia cukup besar 

kenaikannya selama kurun waktu antara tahun 2003-2006 yaitu dari 

26.641.072.151 ton/tahun menjadi 34.523.154.560 ton/tahun. Salah satu 

potensi perikanan di Indonesia adalah ikan gurami, antara kurun waktu 2001-

2007 produksi ikan gurami mencapai 14.065 ton/tahun hingga 31.600 

ton/tahun (Ditjen Perikanan Tangkap, DKP 2007). Ikan gurami merupakan 

komoditas ikan yang banyak dikembangkan oleh para petani ikan. Hal ini 
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dikarenakan permintaan pasar cukup tinggi karena rasa dagingnya yang enak, 

pemeliharaan mudah, serta harga yang relatif stabil. Selain itu, ikan gurami 

merupakan bahan pangan yang mempunyai kandungan gizi tinggi yang 

bermanfaat bagi manusia terutama untuk pertumbuhan maupun pembentukan 

energi. Ikan gurame memiliki prospek yang sangat penting dan potensial untuk 

dikembangkan, namun laju pertumbuhan ikan gurame tergolong sangat lambat 

walaupun di budidayakan (Tim Agro Media Pustaka, 2007). Salah satu faktor 

yang menyebabkan pertumbuhan ikan gurami terganggu adalah kualitas air 

kolam dan frekuensi pemberian pakan ikan. Kualitas air kolam nantinya akan 

berhubungan dengan derajat keasaman (pH) suatu kolam. Derajat keasaman 

suatu kolam menentukan tingkat kesuburan dalam perairan. Kondisi pH yang 

terlalu asam tidak baik untuk kegiatan budidaya perikanan karena akan 

menurunkan produktivitas perairan dan dapat mengganggu metabolisme ikan. 

Kondisi pH yang terlalu basa juga tidak baik karena akan menghambat 

pertumbuhan ikan. Kondisi pH air kolam yang baik untuk budidaya ikan 

gurami antara 6,5 - 8,5 (Balai Besar Pengembangan Budidaya Air Tawar, 

2016).  

Pemberian pakan ikan merupakan suatu hal penting dalam kegiatan 

budidaya ikan, karena dari pakan ikan terdapat nutrisi-nutrisi yang dibutuhkan 

ikan agar ikan tersebut dapat berkembang dengan cepat. Namun kondisi yang 

sekarang masih banyak tempat budidaya ikan yang menggunakan cara manual 

dalam pemberian pakan ikan. Penggunaan sistem tersebut memiliki beberapa 

kekurangan sering terjadi kesalahan pada penjadwalan pemberian makan ikan 
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dan takaran pakan sesuai banyak ikan yang ada pada kolam. Belum lagi 

keterbatasan sumberdaya manusia dalam memberikan pakan ikan tersebut. 

Dari permasalahan tersebut maka dibutuhkan suatu alat yang dapat 

memberi makan ikan secara otomatis yang mampu melakukan pemberian 

pakan ikan secara terjadwal pada waktu-waktu yang telah ditentukan sekaligus 

mengkontrol kondisi pH air pada kolam untuk kelangsungan hidup ikan. 

Dengan pemberian pakan yang sudah dirancang secara otomatis pengguna alat 

tersebut tidak perlu khawatir lupa atau harus ada pada saat memberi makan 

ikan peliharaannya. Berdasarkan dari latar belakang diatas, maka penulis 

memberikan solusi dengan merancang alat untuk tugas akhir dengan judul 

“Alat Pemberi Makan Ikan dan Pengendali  PH Air pada Kolam Ikan 

Secara Otomatis berbasis Arduino Uno 328” 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut: 

1. Masih kurang efisiennya pemberian makan ikan secara manual. Karena, 

seringnya terjadi ketepatan waktu pemberian makan ikan antara pagi dan 

sore. 

2. Kondisi pH air pada kolam ikan juga mempengaruhi kelangsungan hidup 

ikan yang berada dalam kolam ikan tersebut. 
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C. Batasan Masalah 

 Dalam pembuatan proyek akhir ini penulis membatasi masalah, agar 

tidak meluasnya pembahasan-pembahasan yang timbul. Adapun batasan 

masalah dalam pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Pembuatan alat ini dalam bentuk miniatur kolam ikan. 

2. Pemberian makan ikan dilakukan setiap 2 kali dalam sehari yaitu 07.00 dan 

17.00 

3. Pompa air akan aktif ketika 2 kondisi yaitu ketika kondisi air kolam suasana 

asam dan kondisi air kolam suasana basa. 

4. Alat ini digunakan dengan objek percobaan  ikan gurami. 

5. Menggunakan pakan ikan tipe FF-999. 

 

D. Rumusan Masalah 

 Berdasarkan batasan masalah dapat dirumuskan permasalahannya yaitu; 

“Bagaimana Merancang dan Membuat Alat Pemberi Makan Ikan dan 

Pengendali Ph Air Pada Kolam Ikan Secara Otomatis Berbasis Arduino Uno 

328”. 

 

E. Tujuan Proyek Akhir 

Secara garis besar, tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah untuk : 
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1. Menghasilkan sebuah Alat Pemberi Makan Ikan dan Pengendali Ph Air 

Pada Kolam Ikan Secara otomatis berbasis Arduino Uno 328 

2. Menghasilkan alat yang dapat digunakan untuk mengontrol pemberian 

makan ikan dan pengontrolan pengendalian Ph Air Pada Kolam Ikan 

F. Manfaat Proyek Akhir 

Adapun  manfaat dari perancangan dan pembuatan proyek akhir ini  adalah 

sebagai berikut: 

1. Pemberian makan ikan secara terjadwal dan teratur setiap harinya. 

2. Mengontrol kondisi pH air pada kolam ikan. 

3. Mempermudah kerja manusia dalam memberi makan ikan dalam skala    

besar.  

4. Dapat menyebarkan pakan ikan di dalam kolam ikan. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


